HERMANN PLAUSON: ATMOSPHARISCHEN ELEKTRISCHE ENERGIE
US Patent 1.540.998 9. Juni 1925 Erfinder: Hermann Plauson

UMWANDLUNG DER ATMOSPHARISCHEN ELEKTRISCHE ENERGIE

Bitte beachten Sie, dass dies ein Wieder formuliert Auszug aus diesem Patent. Es beschreibt sehr detallliert,
verschiedene Methoden zum Abstrahieren nutzbare elektrische Energie aus passiven Antennenanlagen. Er
beschreibt ein System mit 100 Kilowatt Leistung als "kleine" System.

Man mul3 wissen, daf3 ich, Hermann Plauson, Estnisch unterliegen, wohnhaft in Hamburg, Deutschland, haben
neue und nitzliche Verbesserungen bei der Umwandlung von atmosphérischem Elektrische Energie, von denen
die folgenden ist eine Spezifikation erfunden.

Gemal der vorliegenden Erfindung, Gebihren der atmosphéarischen Elektrizitat nicht direkt in mechanische
Energie umgewandelt, und dies bildet den Hauptunterschied zu friheren Erfindungen, doch die statische
Elektrizitat, die auf die Erde durch Luftleitungen in Form von Gleichstrom mit sehr hoher Spannung und niedriger
lauft Stromstérke in elektrodynamische Energie in Form von hochfrequenten Schwingungen umgewandelt. Viele
Vorteile werden dadurch erhalten und alle Nachteile vermieden.

Die sehr hohe Spannung von statischer Elektrizitat einer niedrigen Stromstarke kann durch diese Erfindung in
Spannungen besser geeignet fur technische Zwecke und gréf3ere Stromstarke umgewandelt werden. Durch die
Verwendung des geschlossenen Schwingkreise ist es mdglich, elektromagnetische Wellen unterschiedlicher
Amplituden zu erhalten und dadurch den Grad der Resonanz solcher Strom zu erhdhen. Solche Resonanzen
kénnen verschiedene Werte der Induktivitdt gewahlt werden, die, durch Abstimmen der Resonanz zwischen
einem Motor und dem Wandlerkreis, ermdglicht die Steuerung von Maschinen, die durch dieses System
angesteuert. Ferner weisen diese Strome die Eigenschaft, fiir verschiedene Anwendungen direkt zur Verfigung,
mit Ausnahme Fahrmotoren, einschlief3lich Beleuchtung, Heizung und den Einsatz in Elektrochemie.

Ferner kann mit solchen Strémen, eine Reihe von Vorrichtung ohne eine Gleichstromversorgung Uber Leiter
zugefuhrt werden, und die elektromagnetische Hochfrequenz-Strome mit Hilfe von speziellen Motoren fur
elektromagnetische Schwingungen umgewandelt werden, angepasst, in einen Wechselstrom mit niedriger
Frequenz oder sogar in Hochspannungs-Gleichstrom.

BESCHREIBUNG DER ZEICHNUNGEN

Fig. 1.
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Fig.1 ist eine erlauternde Figur.
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Fig.3 zeigt ein Verfahren zur Umwandlung von atmospharischem elektrische Energie in eine zur Verwendung mit
Motoren Form.
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Fig.4 ist ein Diagramm, das die Schutzschaltungs.
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Fig.5 ist ein Schaltbild einer Anordnung zum Bereitstellen von Steuer
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Fig.6 eine Anordnung, die ein Verfahren zur Steuerung
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Fig.7 zeigt, wie sich die Funkenstrecke eingestellt werden kann
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Fig.9 zeigt eine schwache gekoppelt, die zur Verwendung mit kleinen Strommotoren System
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Fig.10, Fig.11 und Fig.12 zeigen modifizierte Vereinbarungen
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Fig.16 ist eine Anordnung mit Kupplung durch den Kondensator.
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Fig.20 zeigt eine einfache Form, in der die Antenne Netzwerk ist mit speziellen Kollektoren kombiniert

Fig.21 zeigt schematisch eine Anordnung zum Sammeln von grof3en Energiemengen,.
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Fig.22 ist eine modifizierte Anordnung mit zwei Ringen von Kollektoren.

Fig.24 zeigt eine Erhebung Ballon und Diagramm seiner Batterie von Kondensatoren
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Fig.25 und Fig.26 zeigen modifizierte Sammler Vorbereitungen zu treffen.
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Fig.27 zeigt ein zweites Verfahren zum Verbinden von Leitern fur den Ballon Antennen.
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Fig.30 zeigt ein Formular mit einer zigarrenférmigen Ballon.
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Fig.31 ist eine modifizierte Anordnung.

Fig.32 zeigt eine Form mit Kathode und die Elektrode in einer Vakuumkammer umschlossen.
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Fig.33 ist eine modifizierte Form von Fig.32
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Fig.34 zeigt ein Lichtbogen Lichtsammler.
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Fig.35 zeigt eine solche Anordnung fir Wechselstrom
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Fig.36 zeigt eine glihende Sammler mit Nernstlampe
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Fig.37 zeigt eine Form mit einer Gasflamme.
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Fig.1 zeigt ein einfaches Schema zur Umwandlung statischer Elektrizitat in dynamische Energie von einer hohen
Anzahl von Oszillationen. Aus Griinden der Klarheit wird eine Influenzmaschine angenommen, eingesetzt werden
und nicht eine terrestrische Antenne. Artikel 13 und 14 sind Kd&mme zum Sammeln der statischen Elektrizitat des
Einflusses Maschine. Artikel 7 und 8 sind mit Funkenentladungselektroden. Ziffer 5 und 6 sind Kondensatoren, 9
ist die Primarwicklung einer Induktionsspule 10 ist die Sekundarwicklung, deren Enden 11 und 12. Wenn die
Platte des statischen Influenzmaschine durch mechanische Mittel gedreht wird, die Kdmme Sammeln der
elektrischen Ladungen, eine positiv und eine negativ und diese Ladungs die Kondensatoren 5 und 6, bis eine
Hochspannung uber der Funkenstrecke 7--8, dass die Funkenstrecke gesprungen entwickelt. Da die
Funkenstrecke bildet einen geschlossenen Stromkreis mit den Kondensatoren 5 und 6 und induktiven
Widerstand 9, wie gut bekannt ist, werden Wellen von hochfrequenten elektromagnetischen Schwingungen in
dieser Schaltung bestehen.
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Die hohe Frequenz der in den Priméarkreislauf erzeugten Schwingungen induziert Wellen gleicher Frequenz im
Sekundarkreis. Somit ist in den Primarkreis, elektromagnetischen Schwingungen werden durch die Funken
gebildet, und diese Schwingungen werden durch frische Ladungen statischer Elektrizitat beibehalten.

Durch Auswahl eines geeigneten Verhdltnisses zwischen der Anzahl der Windungen in der Primar und
Sekundarwicklungen, im Hinblick auf eine korrekte Anwendung der Koeffizienten der Resonanz (Kapazitat,
Induktivitat und Widerstand) der Hochspannung im Primérkreis kann in geeigneter Weise in eine Niederspannung
erzeugt werden Hochstromausgang.

Wenn die schwingende Entladungen im Primérkreis werden schwécher oder vollstandig eingestellt werden,
werden die Kondensatoren wieder durch die statische Elektrizitat, bis die akkumulierte Ladung wieder Uber der
Funkenstrecke bricht aufgeladen. All dies wird so lange durch die Anwendung von mechanischer Energie, um es
zu wiederholen, da Strom durch die statische Maschine hergestellt.
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Eine elementare Form der Erfindung ist in Fig.2 gezeigt, in der zwei Funkenstrecken parallel verwendet werden,
von denen einer den Arbeitsspalt 7 bezeichnet werden kann, wahrend der zweite dient als eine
Sicherheitseinrichtung fiir Uberspannung und besteht aus einer groReren Anzahl von Funkenstrecken als der
Arbeitsabschnitt, wobei die Zwischenrdume in Reihe angeordnet sind und die sich durch sehr kleine
Kondensatoren al, b1, c1, die eine gleichméaRige Funkenbildung im Sicherheitsabschnitt ermdglichen Gberbriickt
sind.

1 ist die terrestrische Antenne fir das Sammeln von Ladungen der atmosphdarischen Elektrizitat, ist 13 der
Masseanschluss des zweiten Teils der Funkenstrecke, 5 und 6 sind Kondensatoren und 9 ist der
Primarspulenwicklung. Wenn die positive atmosphéarische Elektrizitdt, mit der negativen Ladung Erde Uber
Antenne 1 zu verbinden sucht, wird dies durch den Luftspalt zwischen den Funkenstrecken verhindert. Der
Widerstand der Funkenstrecke 7 ist niedriger als die des Schutzfunkenstrecke Satz von drei in Reihe
geschalteten Funkenstrecken ein und macht eine dreimal héhere Luftwiderstand.

Deshalb, solange der Widerstand der Funkenstrecke 7 nicht Uberlastet ist, entladt statt nur Gber sie. Allerdings,
wenn die Spannung von jedem Einfluss auf ein Niveau erhéht, das kénnte es gefahrlich fir die Kondensatoren 5
und 6 ist, oder fir die Spule Isolierung von Wicklungen 9 und 10, die Schutzfunkenstrecke Set wird, wenn richtig
eingestellt, Entladung die Spannung direkt auf die Erde ohne Gefahr fiir die Maschine. Ohne diese zweite
Funkenstreckenanordnung, ist es unmdglich, zu sammeln und zu Ubertragen Verfiigung grol3e Mengen an
elektrischer Energie.

Die Wirkung dieser geschlossenen Schwingkreis, bestehend aus Funkenstrecke 7, zwei Kondensatoren 5 und 6,
der Primérspule 9 und Sekundéarspule 10, ist genau die gleiche wie die der Fig.1, die eine Influenzmaschine
verwendet, der einzige Unterschied ist die Bereitstellung von die Sicherheit Funkenstrecke. Die hochfrequenten
elektromagnetischen Wechselstrom ist durch die Leiter 11 und 12 fur die Beleuchtung und Heizung Zwecke
abgegriffen werden. Sondermotoren angepasst fur die Arbeit mit statischer Elektrizitat oder hochfrequente
Schwingungen kénnen in 14 und 15 angeschlossen werden.
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Neben der Verwendung von Funkenstrecken parallel, ist auch ein zweites MalR an Sicherheit fur die Aufnahme
des Stroms von dieser Schaltung erforderlich. Dies ist die Einflhrung von Schutzelektromagneten oder
Drosselspulen in den Antennenkreis, wie durch S in Fig.3 gezeigt. Eine einzelne Elektromagneten mit einem Kern
aus mdoglichst diinnen getrennten Lamellen wird mit der Antenne verbunden ist. Im Falle von hohen Spannungen
in der Luftnetz oder an Stellen, wo es haufig Gewitter kbnnen mehrere solcher Magnete in Reihe geschaltet
werden.

Im Fall von grofRen Einheiten kdnnen mehrere solcher Magnete parallel oder in Serie parallel eingesetzt werden.
Die Wicklungen dieser Elektromagnete kdnnen einfach in Reihe mit den Antennen verbunden werden. In diesem
Fall wird die Wicklung vorzugsweise aus mehreren dinnen parallelen Drdhten, die zusammen, bilden die
notwendige Querschnittsflache des Drahtes. Die Wicklung kann aus Primar- und Sekundarwicklungen in Form
von einem Transformator gebildet werden. Die Primarwicklung wird dann in Reihe mit dem Luftnetz
angeschlossen werden, und die Sekundéarwicklung mehr oder weniger durch einen Regelwiderstand oder eine
Induktionsspule kurzgeschlossen. Im letzteren Fall ist es mdglich, zu regulieren, um einem gewissen Grad die
Wirkung der Drosselspulen. In den folgenden Schaltkreis und Konstruktionsplanen wird die
Luftelektrodrosselspule mit einfacher Ring S angegeben.

Fig.3 zeigt die einfachste Art und Weise der Umwandlung von atmospharischem Strom in elektromagnetische
Wellenenergie durch den Einsatz von speziellen Motoren fir hohe Schwingungsstréme oder statische Ladungen
von elektrischer Energie angepasst sind. Jungste Verbesserungen in Motoren fur die Arbeit mit statischer Energie
und Motoren arbeiten durch Resonanz, das heif3t, mit Gruppen von abgestimmten elektromagnetischen
kooperierenden Schaltung zu diesem mdglich, bringt allerdings nicht Teil der vorliegenden Erfindung.

Ein Motor, der mit statischen Ladungen zu betreiben, wird der Einfachheit halber in den Zeichnungen als zwei
Halbkreisen 1 und 2 und der Rotor des Motors durch einen Ring M (Fig.3) dargestellt. A ist eine vertikale
Antenne oder dem Netzwerk. S ist der Sicherheits Drossel oder Elektromagnet mit Spule O wie ersichtlich mit der
Antenne A. Neben dem Elektromagneten S angeschlossen ist, wird das Antennenleiter in drei Stromkreise
aufgeteilt, Schaltung 8, die die Sicherheit Funkenstrecke, Schaltung 7, die die Arbeits Funken Licke und dann
eine Schaltung, die die Standerklemme 1, wobei der Rotor und Stator der Klemme 2 an dem ein Anschluss mit
dem Erdungsdraht hergestellt. Die beiden Funkenstrecken sind ebenfalls galvanisch mit dem Schutzleiter
verbunden ist. Verfahren zum Arbeiten in dieser Diagramme ist wie folgt::

Die positive atmospharische elektrische Ladung gesammelt neigt dazu, mit dem negativen Strom (oder Erde
Strom) Uber den Schutzleiter verbunden zu kombinieren. Es bewegt sich entlang der Antenne A durch den
Elektromagneten S ohne Uberprift, wie es in der gleichen Richtung wie der Gleichstrom fliel3t. Ferner wird den
Fortschritt von zwei Funkenstrecken in den Weg gelegt und den Stander Kondensatoren verhaftet. Diese
Kondensatoren aufzuladen, bis ihre Spannung, erforderlich, um die Funkenstrecke 7 zu springen, wenn ein
Funke entsteht, und eine oszillierende Ladung wird Uber den geschlossenen Schwingkreis enthalten Motor M.
Der Motor hier erhalten bildet die Kapazitat und die notwendige Induktivitat und den Widerstand, die wie Ubertrifft
bekanntlich sind fur die Umwandlung von statischer Elektrizitat in elektromagnetische Wellenenergie notwendig.

Die Entladungen werden in mechanische Energie in Sondermotoren umgewandelt und kann wegen des
Elektromagneten oder Drossel erreichen die Luftnetz. Wenn, jedoch, wenn ein Funken an Funkenstrecke 7
auftritt, wird eine groRere Menge an atmosphéarischer Elektrizitdt neigt, zur Erde zu flieRen, dann wird eine
Gegenspannung in dem Elektromagneten, der grof3er ist, desto schneller und stérker der Stromfluss direkt zur
Masse induzierten ist. Diese Gegenspannung bewirkt, dass der Schaltkreis, um einen ausreichend hohen
Widerstand aufweisen, um einen Kurzschluss zwischen dem atmospharischen Elektrizitdt und der Erde zu
verhindern.
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Die Schaltung enthalt Funkenstrecke 8, mit einer unterschiedlichen Wellenlange, die in Resonanz mit der
Eigenfrequenz des Motors nicht ist, den Motor nicht zu gefahrden und dient als Sicherheit gegen Uberspannung,
die, wie praktische Versuche gezeigt haben, kdnnen noch auf entstehen bestimmten Fallen.
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In Fig.4, Funkenstrecke 7 ist an den Kondensatoren 5 und 6 von dem Motor M Uberbrtickt Diese Anordnung sorgt
flr eine verbesserte Uberspannungsschutz fir den Motor, und es gibt eine gleichméaRige Anregung durch die
Funkenstrecke 7.
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Fig.5 zeigt eine Anordnung zur Herstellung von groBen Strémen, die ohne Motoren direkt verwendet werden
kann, um Heizung und Beleuchtung. Der wesentliche Unterschied ist hier, dass die Funkenstrecke besteht aus
sternformige Scheibe 7, die um ihre eigene Achse drehen kann und von einem Motor gegenuberliegenden
ahnlich ausgestattet Elektroden 7a gedreht. Wenn getrennte Punkte der Starts einander zugewandt sind, entladt
stattfinden, wodurch eine Oszillatorschaltung mit den Kondensatoren 5 und 6 und der Induktivitéat 9 ist ersichtlich,
dass ein Motor kann auch direkt an den Enden der Spule 9 verbunden werden.
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Fig.6 zeigt, wie die Oszillatorschaltung kann einen Motor (iber eine variable Drossel, die keine Uberspannungen,
die an den Motor angelegt werden kénnten, entgegen angeschlossen. Durch Schneiden der separaten Spulen 9
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(induktiv gekoppelt ist, um die Antenne) oder zu verkleinern, kann die Induktionswirkung auf den Motor mehr oder
weniger erhdhte oder variable Luft Mal3nahme kann auf der Oszillationsschaltung ausgeubt.

In Fig.7 der Schwingkreis wird tber die Erde (E und E1) geschlossen. Der Funkenspalt 7 kann erhdht oder
mittels eines Kontaktarmes 7b reduziert werden.

Fig.8 zeigt eine unipolare Verbindung des Motors mit dem Luftnetz. Hierbei werden zwei Schwingkreise durch
den gleichen Motor geschlossen. Der erste Schwingkreis geht von Antenne A durch Elektromagneten S, Punkt x,
Induktivitat 9a zur Erde Kondensator 6, gegeniiber Funkenstrecke 7 zu dem Luftkondensator 5 und zuriick zu der
Stelle x. Der zweite Schwingkreis beginnt von der Antenne 5 an der Stelle x1 durch die Spule 9 zur Erde
Kondensator 6 an dem Punkt x3, Gber den Kondensator 6, tiber Funkenstrecke 7 zuriick zu Punkt x1. Der Motor
selbst wird zwischen den beiden Punkten der Funkenstrecke 7. Diese Anordnung eingesetzt produziert leicht
angefeuchteten Schwingungswellenstréme.

SE=E:
Fig.9 zeigt eine lose gekoppelte System fiir kleine Motoren fir Messzwecke bestimmt. A ist die Antenne, S der

Elektromagneten oder Luftdrossel, 9 die Induktivitat 7 der Funkenstrecke 5 und 6 Kondensatoren, E die Erde, M
der Motor, und 1 und 2 die Standeranschliisse des Motors, die direkt verbunden ist die Oszillatorschaltung.
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Fig.10 zeigt eine Motorschaltung mit rein induktive Kopplung. Der Motor ist mit der Sekundarleitung 10, wie sie in
Fig.11 in einem etwas modifizierten Schaltung ersichtlich verbunden. Gleiches gilt fir die Schaltung von Fig.12.

Die Schaltungsdiagramme gezeigt bisher ermdglichen Motoren kleiner bis mittlerer Kraft betrieben werden. Fur

grol3e Aggregate, sie sind jedoch zu umsténdlich wie die Konstruktion von zwei oder mehr Oszillatorschaltungen
fur groRe Mengen an Energie ist schwierig; Die EZB ist noch schwieriger und die Gefahr in Ein- oder Ausschalten
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Ein Mittel zur Uberwindung dieser Schwierigkeiten wird in Fig.13 gezeigt. Die hier gezeigte Schwingkreis, lauft
von Punkt x Uber Kondensator 5, variable Induktivitat 9, Funkenstrecke 7 und der beiden Segmente 3a und 3b
bilden Arme einer Wheatstone-Briicke, zurtick zu x. Wenn der Motor durch Birsten 3 und 4 quer zu den beiden
Zweigen der Briicke verbunden sind, wie in der Zeichnung gezeigt ist, werden elektromagnetische Schwingungen
des Gleichheitszeichens in den Standerflachen 1 und 2 hervorgerufen, und der Motor dreht sich nicht. Wenn
jedoch die Birsten 3 und 4 sind gemeinsam mit den Leitungsdrahten 1 und 2, die die Birsten mit den
Statorpolen eine gewisse Veranderung oder Verschiebung der Polaritaten bewegt wird erhalten, und der Motor
beginnt sich zu drehen.

Die maximale Wirkung wird, wenn eine Blrste 3 kommt auf das zentrale funken Kontakt 7 und der anderen
Birste 4 seitens x. In der Praxis sind sie jedoch in der Regel auf dem Mittelkontakt 7 gebracht, aber nur in dem
Weg des Briickensegmente 4a und 3a, um zu vermeiden, welche die Funkenstrecke mit dem Motor
Oszillationsschaltung gehaltenen.
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Da dies verhindert, dass die gesamte Schwingungsenergie, die auf das Motor, ist es besser, den in Fig.14
gezeigten Modifikation annehmen. Der einzige Unterschied ist, dass der Motor nicht direkt mit den Segmenten
des Kommutators geschaltet, sondern wird zu Sekundarspule 10, der induzierte Strom aus Primarspule 9. Diese
Anordnung stellt eine gute Transformationswirkung eine lose Kopplung und ein empféangt verdrahtet Schwingkreis

ohne Funkenstrecke.

In Fig.15, der Motor direkt mit der Primarspule an der Stelle x und x1 nach dem Prinzip der Spartransformator
angeschlossen. In Fig.16 anstelle einer Drossel, Kondensator 6 ersetzt die Induktivitat ist und zwischen den
Segmenten 3a und 4a eingesetzt. Dies hat den Vorteil, dass die Segmente 3a und 4a muss nicht aus massivem
Metall gefertigt sein, sondern kann aus Spiralspulen, die eine genauere Regelung ermdglichen bestehen und
hohe Induktivitat Motoren verwendet werden.
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Die in Fig.17, Fig.18 und Fig.19 gezeigt Schaltungen kdénnen mit der Resonanz und besonders mit
Induktionskondensatormotoren eingesetzt werden; zwischen den groRen Statoren Kondensatorflachen werden
kleine Wende Pol Kondensatoren, die zusammen auf die Erde filhren werden. Derartige Wendestangen haben
den Vorteil, dass groBe Mengen an elektrischer Energie, die Funkenbildung zwischen den einzelnen

Schwingkreisen aufhort.
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Fig.19 zeigt eine andere Methode, die hochfrequente elektromagnetische Schwingungen im Schwingkreis
gebildet verhindert, Bereich zurick zu der Antenne. Es basiert auf dem bekannten Prinzip, dall eine
Quecksilberlampe, eine Elektrode mit Quecksilber gebildet ist, das andere aus massivem Metall, wie Stahl, kann
eine elektrische Ladung, um in nur einer Richtung durch: aus dem Quecksilber in dem Stahl und nicht umgekehrt.
Das Quecksilber-Elektrode des Vakuumrohrs N ist daher mit der Luftleiter und dem Stahlelektrode mit dem
Schwingkreis verbunden ist. Ladungen kénnen dann nur von der Antennenpass durch die Vakuumrdéhre mit der
Schwingungsschaltung und keine Stromung auftritt, in entgegengesetzter Richtung. In der Praxis missen diese
Rohren hinter einem Elektromagneten wie letztere allein bietet keinen Schutz vor der Gefahr von Blitz
angeschlossen werden.

In Bezug auf die Verwendung von Funkenstrecken kdnnen alle Regelungen wie fir drahtlose Telegraphie
eingesetzt werden. Natlrlich missen die Funkenstrecken in groRen Maschinen haben eine ausreichend groR3e
Oberflache. In sehr grof3en Stationen sind sie in flissiger Kohlenséaure oder noch besser, in flissigem Stickstoff
oder Wasserstoff gekihlt wird; in den meisten Féllen kann die Abkihlung statt auch mittels verflissigtem
niedrigen Homologen der Metallreihe oder durch Kohlenwasserstoffe zu nehmen, der Gefrierpunkt davon liegt
zwischen -90°C und -40°C. Die Funkenstrecke Gehause muf3 ebenfalls isoliert werden und von ausreichender
Starke sein, um keinen Druck, die entstehen kénnen zu widerstehen. Jede unerwiinschte Uberschissiges super-
Druck, der gebildet werden kann muss sich automatisch abgelassen werden. Ich habe mit sehr guten
Ergebnissen verwendet, Quecksilber-Elektroden, die in flissigen Kohlensaure gefroren wurden, wobei das
Kihlen wahrend des Betriebs von auf3en durch die Wande gehalten wird.

Fig.20 zeigt eine der einfachsten Formen der Konstruktion eines Antennennetzes in Kombination mit Kollektoren,
Transformatoren und dergleichen. E ist der Erdungsdraht 8 das Sicherheitsfunkenstrecke 7 der
Arbeitsfunkenstrecke, 1 und 2 die Standerflachen des Motors 5 eine Kondensatorbatterie, S die Schutzmagneten,
der mit der Spule in der Luftleiter verbunden ist A1-A10 Antennen mit dem Sammeln von Luftballons, N
horizontalen Auffang oder Anschlussdréhte, aus denen eine Reihe von Verbindungen ins Zentrum laufen.

Die tatsachlichen Kollektoren aus Metallmantel, vorzugsweise aus einer Aluminium-Magnesium-Legierung
hergestellt und mit Wasserstoff oder Helium gefillt ist, und an verkupfertem Stahldréhten befestigt. Die Grol3e des
Ballons ist so gewahlt, dal3 das tatsachliche Gewicht des Ballons und den leitenden Draht durch sie unterstutzt.
Aluminium Spikes, hergestellt und vergoldet, wie unten beschrieben, sind auf der Oberseite des Ballons, um eine
Leiter Aktion erzeugen angeordnet. Kleine Mengen von Radium Mittel, insbesondere, Polonium-lonium oder
Mesothorium Préparate, deutlich erhéhen die lonisation und die Leistungsfahigkeit dieser Sammler.

Neben Metallballons kann Gewebe Ballons, die mit einer metallischen Beschichtung nach Metallspritzprozess
Schoop gespriht werden ebenfalls verwendet werden. Eine Metalloberflache kann auch durch Lackieren mit
metallischen Bronzen, vorzugsweise nach der Schoop Sprihverfahren oder Lackierung mit metallischen
Bronzepulver in zwei elektrisch in Reihe mit stark unterschiedlichen Metallen hergestellt werden, weil dies eine
erheblich gesteigert Erhebung Wirkung.

Anstelle der Ublichen runden Ballons kann langliche zigarrenférmigen diejenigen eingesetzt werden. Um auch die
Reibungsenergie der Wind, Patches oder Streifen aus nichtleitenden Substanzen, die Elektrizitat durch Reibung
erzeugen zu nutzen, kann die metallisierte Ballons Oberflachen befestigt werden. Der Wind wird ein Teil seiner
Energie in Form von Reibungselektrizitat zu verleihen, um die Ballonhille, so dass die Sammelwirkung wesentlich
erhoht wird.
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In der Praxis kann jedoch sehr hohe Turme von bis zu 300 Metern als Antennen eingesetzt werden. In dieser
Turme, Kupferrohre frei weiter steigen tUber der Spitze des Turms. Eine Gaslaterne gegen den Wind gesichert
wird dann an der Stelle des Kupferrohrs brennen und ein Netzgewebe, um das Kupferrohr Uber der Flamme von
dieser Lampe befestigt ist, um einen Kollektor zu bilden. Das Gas wird durch das Innere der Rohre befordert wird,
bis zu dem Gipfel. Das Kupferrohr muss unbedingt vor Feuchtigkeit an der Stelle, wo sie den Turm betritt
geschiitzt werden, und regen muss von unten die Wande des Turms, die zu einer schlechten Katastrophe flihren
konnte laufen verhindert werden. Dies wird durch glockenférmigen Erweiterungen, die nach unten zu erweitern, in
dem Turm in Form von Hochspannungsisolatoren der siamesischen Pagoden angeordnet getan.

Besonderes Augenmerk ist auf den Grundmauern solcher Tirme gewidmet. Sie missen auch von dem Boden,
der durch erste Einbetten einer Schicht aus Beton in einer Kastenform zu einer ausreichenden Tiefe in den
Boden, und das Einsetzen in das erreicht werden kann isoliert sein, eine Asphaltbelag und Glassteine gegossen
etwa 1 bis 2 m Dicke. Uber dies wiederum gibt es eine Stahlbetonschicht in der allein die Metall FuR der Rohre
befestigt ist. Diese Betonblock muss mindestens 2 Meter Uber dem Boden und an den Seiten, voll von der
Feuchtigkeit durch eine Holzverkleidung geschitzt werden. Im unteren Teil des Turms, sollte ein Holz oder
Glasgehause ausgebildet sein, um die Kondensatoren und / oder Motoren zu schiitzen. Um zu gewahrleisten,
dass das Massekabel eine Verbindung zum Grundwasserspiegel muss eine gut isolierte Grube mit Glaskorper
ausgemauert Verfigung gestellt werden. Mehrere solcher Tirme sind in gleichen Abstanden voneinander
aufgestellt und mit einer horizontalen Leitung verbunden sind. Die horizontalen Anschlussleitungen kénnen
entweder direkt ausfiihren von Turm zu Turm oder glockenférmigen lIsolatoren ahnlich denen im Einsatz fir
Hochspannungsiibertragungsleitungen durchgefiihrt werden. Die Breite des Luftturm Netz kann aus einem
beliebigen geeigneten GroRe sein, und die Verbindung der Motoren bei jeder zweckmafigen Ort stattfinden.

Fig 21 g 22.

Um groRe Mengen an Elektrizitat mit wenigen Antennen zu sammeln, ist es aber auch, um den Luftleiter mit
Gruppen von Kondensatoren bereitzustellen, wie in den beiden Bauweisen in Fig.21 und Fig.22 veranschaulicht
dargestellt. In Fig.21 ist zwischen den Antennen Z lber die Leitung A und einen ringférmigen Leiter, von dem
horizontalen Strang auf die Verbindungspunkte C, zu dem der Erdungsdraht verbunden ist der Satz von
Kondensatoren 5 verbunden. Fig.22 zeigt eine &hnliche Anordnung.

Werden zwei solcher Reihen von Antennen Ringe durch ein Voltmeter angezeigt werden, um eine grol3e
Spannungsdifferenz (zum Beispiel, eine in den Bergen und einer in der Ebene) oder einer anderen Polaritét,
diese Unterschiede kénnen durch Verbinden hinreichend grof3en Kondensator kompensiert werden Satze (5, 5a,
5b) mittels Maji star Leiter D und D1. Fig.23 zeigt eine Verbindung von drei solcher Ringe von Kollektoren in
einem Dreieck mit einer zentralen Gruppe von Kondensatoren positioniert.
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Die Kondensator Satze solcher GroRRanlagen missen in verflissigter Gase oder Flissigkeiten in das Einfrieren
bei sehr niedrigen Temperaturen eingebettet werden. In solchen Fallen muss ein Teil des atmospharischen
Energie zur Verflissigung dieser Gase verwendet werden. Es ist auch bevorzugt, um den Druck zu verwenden.
Durch dieses Mittel kénnen die Kondensatorflachen in Flache reduziert werden, und immer noch erlauben, die
Speicherung von gro3en Mengen an Energie gespeichert werden soll, sicher gegen Zusammenbruch. Fir
kleinere Anlagen, die Eint der Kondensatoren in gut isolierten Ol oder dergleichen, ist ausreichend. Die festen
Stoffe, andererseits kann nicht als Isolatoren verwendet werden.

Die Anordnung in den oben gezeigten Diagrammen immer beide Pole der auf die oberirdischen Leitungen
verbundenen Kondensatoren gezeigt. Ein verbessertes Verfahren zur Verbindung wurde als sehr vorteilhaft. In
diesem Verfahren wird nur ein Pol jedes Kondensators mit dem Sammelnetz verbunden. Ein solches
Verbindungsverfahren ist sehr wichtig, da durch sie ein Konstantstrom und eine Erh6hung der normalen
Arbeitsspannung erhalten. Wenn beispielsweise eine Sammelballon Antenne, die es erlaubt ist, zu einer Héhe
von 300 Meter ansteigen, zeigt 40.000 Volt Uber Massepotential, in der Praxis hat es sich gezeigt, daR die
Betriebsspannung (bei einer Zuricknahme der Leistung, wie zuvor beschrieben, mittels oszillierender
Funkenstrecken und dergleichen) ist nur etwa 400 Volt. Wenn jedoch die Kapazitat der Kondensatorflachen
vergrol3ert werden, was Kapazitat in dem oben erwéhnten Fall gleich dem von der Sammelflache der Ballon
Antennen war, um die Menge zu verdoppeln, indem die Kondensatoren mit nur einem Pol, steigt die Spannung
unter eine gleiche Abzug der aktuellen bis zu und Uber 500 Volt. Dies kann nur auf die ginstige Wirkung der
Verbindungsverfahren zugeschrieben werden.

Neben dieser erheblichen Verbesserung ist es auch bevorzugt erwiesen, Doppel Induktivitdten mit
Elektromagneten einzusetzen und um die Kondensatoren vorzugsweise zwischen zwei solchen Elektromagneten
zu platzieren. Es wurde auch gefunden, dass die nitzliche Wirkung von solchen Kondensatoren kann weiter
erhoht werden, wenn eine Induktionsspule als induktiver Widerstand gegen den unverbundenen Pol des
Kondensators, oder noch besser, wenn der Kondensator selbst als Induktions sator verbunden. Ein solcher
Kondensator kann mit einer Feder, die, wenn sie zusammengedruckt wird, trégt in sich gespeicherten Kraft, die
es wieder abgibt, wenn er losgelassen verglichen werden. Im Laden wird eine Ladung mit umgekehrtem
Vorzeichen an ihrem anderen freien Kondensatorpol gebildet und bei einem Kurzschluss durch die
Funkenstrecke auftritt, wird die gespeicherte Energie wieder zurlick, da jetzt neue Energiemengen am
Kondensator Pol zu dem verbunden induzierte gegeben Leiternetzwerk, das in der Tat aufladt mit
entgegengesetzten Vorzeichen zu dem am freien Kondensatorpol. Die neuen induzierten Ladungen haben
naturlich das gleiche Vorzeichen wie das Sammelnetz. Die gesamte Spannungsenergie in der Antenne dadurch
erhoht wird. Im gleichen Zeitintervall werden grof3ere Mengen an Energie angesammelt, als dies der Fall ohne
eine solche Kondensatorsétze eingefugt.
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In Fig.24 und Fig.25 werden zwei verschiedene Anschlusspléane naher erlautert. 24 zeigt eine Sammel Ballon
zusammen mit seiner Masseverbindungen. Fig.25 zeigt vier sammeln Ballons und die Parallelschaltung der
Kondensatorsatze.

A ist die Sammelballon aus einer Aluminiummagnesiumlegierung (Elektronenmetall magnalium) mit einem
spezifischen Gewicht von 1,8 und einer Plattendicke von 0,1 mm bis 0,2 mm. Im Inneren befinden sich acht
starke vertikale Rippen T-férmigen Querschnitt von etwa 10 mm bis 20 mm in der Héhe und etwa 3 mm in der
Dicke, mit der nach innen gerichteten Vorsprung (mit a, b, ¢ angedeutet, d usw.). Sie sind miteinander vernietet,
um eine feste Grundgerust zu bilden, und sind in einer horizontalen Richtung durch zwei Querrippen versteift ist.
Die Rippen sind ferner zueinander nach innen und in Querrichtung durch dinne Stahldrahte, wobei der Ballon
erhéalt groRe Festigkeit und Elastizitat verbunden. Gewalzten Bleche von 0,1 mm bis 0,2 mm in der Dicke
magnalium Legierung hergestellt werden dann entweder gel6tet oder auf diesem Gerlist, so dass ein vollstandig
metallisches Gehause mit einer glatten auf3eren Oberflache geschaffen vernietet. Nun versilbert oder verkupfert
Aluminium beschichtete Stahldrahte von jeder Rippe an den Befestigungsring 2. Weitere, die verkupferten
Stahltrosse L, vorzugsweise aus getrennten dinnen Drahten verdreht ausgefiihrt (als gestrichelte Linien in Fig.24
gezeigt) und die lang genug sein missen, damit der Ballon in die gewlnschte Héhe ansteigt, fihrt zu einer
Metallwalze oder einer Riemenscheibe 3 und an einer Winde W, die auch von der Erde isoliert sein mussen.
Mittels dieser Seilwinde, der Ballon, der mit Wasserstoff oder Helium gefillt ist, kann erlaubt werden, auf eine
geeignete Hohe von 300 bis 5000 Meter steigen und auf den Boden fir das Aufladen oder Reparaturen gebracht.

Der tatsachliche Strom wird direkt durch ein Reibungskontakt von der Metallwalze 3 oder von dem Draht oder
sogar von der Winde gleichzeitig von allen drei mittels Biirsten ergriffen bzw. (3, 3a und 3b). Jenseits der Blrsten
wird der Leiter unterteilt, die Wege sein: - zum einen (ber 12 fir die Sicherheit Funkenstrecke 8, auf dem
Schutzleiter E1, und zweitens Uber Elektro S1, Punkt 13, an eine zweite lose Elektromagneten mit einem
einstellbaren Schrauben S2, dann zu der Funkenstrecke 7 und mit dem zweiten Erdungsleiter E2. Die
tatsachliche Arbeitsstromkreis durch den Funkenspalt 7 ausgebildet, Kondensatoren 5 und 6 und durch die
Primarspule 9; hier die statische Elektrizitdt durch oszillierende Entladung gebildet wird angesammelt und in
hochfrequente elektromagnetische Schwingungen umgewandelt. Zwischen dem Elektromagneten S1 und S2 an
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der Kreuzungsstelle 13 sind vier Kondensatorséatze eingefiihrt, die nur schematisch in der Zeichnung durch einen
einzigen Kondensator angedeutet sind. Zwei dieser Sétze von Kondensatoren (16 und 18) als
Plattenkondensatoren durch Regulieren Induktionsspulen und langerer oder Spiralen 17 und 19, wahrend die
beiden anderen (21 und 23) sind Induktionskondensatoren. Wie aus den Zeichnungen ersichtlich ist, ist jeder der
vier Kondensatorsatze 16, 18, 21 und 23 nur einen Pol verbunden ist, um entweder die Antenne oder an den
Kollektor Leiters. Die zweiten Pole 17, 19, 22 und 24 sind offen. Im Fall von Plattenkondensatoren, die keine
induktive Widerstand ist eine Induktionsspule eingesetzt ist. Die Aufgabe einer solchen Spirale oder Spule ist die
Verschiebung des Phase des Induktionsstrom um 1/4 Perioden, wahrend der Ladestrom des Kondensators Pole,
die in der Luft frei liegen, und so zu dem Kollektorantenne. Die Folge davon ist, dass bei elektrischen
Entladungen in den Kollektor-Antenne, ermdglicht die Ruckinduktionswirkung der freien Pole eine hohere
Spannung in der Seilsammelleiter aufrechterhalten, als es sonst der Fall ware. Es wurde auch festgestellt, dass
eine solche Rick Aktion hat eine auf3erst gunstige Wirkung auf die Abnutzung der Kontakte. Natlrlich kénnen
auch die induktive Wirkung wird innerhalb der Grenzen der Grf3e der Induktionsspule geregelt werden, wobei die
Lange der Spule in Aktion einstellbar mittels Drahtverbindung ohne Induktion (siehe Fig.24 No. 20).

S1 und S2 kann auch mit einem solchen Regeleinrichtungen oder durch jede andere geeignete Vorrichtung zur
Verfiigung gestellt werden, im Fall von S2 von 11 veranschaulicht Wenn Uberspannung gebildet werden, wird die
Erde durch den Draht 12 und Funkenstrecke 8 durchgefiihrt, da diese Spannung ware fir die anderen
Komponenten gefahrlich. Die Wirkung dieser Kondensatorsatzen ist bereits beschrieben worden.

Die kleinen Kreise auf dem Kollektor Ballon zeigen Stellen, an denen kleine Flecken von extrem dinnen
Schichten (0,01 bis 0,05 mm dick) aus Zinkamalgam, Gold Amalgam oder anderen photoelektrischen wirkenden
Metalle werden der Ballonhille aus Leichtmetall aufgebracht. Solche metallischen Flecken kann auch der
gesamte Ballon als auch in gro3eren Dicke in den leitenden Netzwerk angewendet werden. Die Kapazitat des
Kollektors wird dadurch erheblich an der Oberflache verstarkt. Die grof3tmdgliche Wirkung in Sammel durch
Polonium Amalgame und dergleichen erhalten werden. Auf der Oberflache des Kollektors Ballon werden
Metallpunkte oder Spitzen auch entlang den Rippen befestigt. Diese Spitzen verbessern die Ladungssammlung
Betrieb. Da es bekannt ist, dal3 je scharfer die Spitzen, desto geringer ist die Widerstandsfahigkeit der Spikes, ist
es daher auRerst wichtig, um Spannungsspitzen, die so scharf wie mdglich sind. Versuche haben gezeigt, dass
die Bildung des Kérpers des Spikes oder Punkt auch eine groRe Rolle spielen, beispielsweise Spitzen von Staben
oder Rollen mit glatten Oberflachen, aufweisen Wertwiderstand ein Vielfaches groRer als die mit rauen
Oberflachen. Verschiedene Arten von Spikekérper haben sich fir den Kollektor Ballons und die besten
Ergebnisse wurden mit Spitzen, die in der folgenden Weise hergestellt wurden gegeben experimentiert: Fine
Punkte aus Stahl, Kupfer, Nickel oder Kupfer und Nickel-Legierungen, wurden miteinander in Biindeln befestigten
dann als Anode mit den Punkten in einem geeigneten Elektrolyten (vorzugsweise in Salzsdure oder salzsauren
Eisen-Losungen) und so mit schwacher Strom von 2 his 3 Volt betrieben behandelt platziert. Nach 2 bis 3
Stunden, je nach der Dicke der Spitzen, die Punkte werden extrem scharf und die Kérper der Spitzen eine raue
Oberflache. Das Buindel kann dann entfernt werden und die Saure mit Wasser abgewaschen. Die Spitzen werden
dann als Kathode in ein Bad, das eine Lésung aus Gold, Platin, Iridium, Palladium oder Wolframsalzen oder
deren Verbindungen galvanisch mit einer diinnen Schicht aus Edelmetall, der Brei jedoch ausreichend fest, um zu
schitzen platziert und an der Kathode beschichtet sie vor Luftoxidation.

Solche Spitzen agieren auf einem 20-fach niedriger Spannung fast so gut wie die besten und feinsten Punkte mit
mechanischen Mitteln gemacht. Noch bessere Ergebnisse werden erhalten, wenn Polonium oder Radium Salze
dem galvanischen Bad bei der Bildung der Schutzschicht oder der Beschichtung zugegeben. Solche Stifte mit
niedrigem Widerstand an ihren Zugangen und verfugen tber ausgezeichnete Kollektor Wirkung bereits bei einem
Volt oder niedriger.

In Fig.24 sind die drei nicht verbundenen Pole nicht miteinander parallel geschaltet sind. Das heif3t, ohne den
Grundsatz der freien Pol in der Praxis durchaus moglich. Es ist auch bevorzugt, eine Reihe von Sammel
Antennen parallel mit einem gemeinsamen Kollektor-Netzwerk zu verbinden. Fig.25 zeigt eine solche Anordnung.
A1, A2 stehen, A3, A4 vier Metallkollektor Ballons mit Gold oder Platin beschichtete Spitzen elektrolytisch mad in
Gegenwart von Polonium Emanationen oder Radiumsalzen sind, wobei die Spitzen Uber vier Elektromagneten
S1, S2, S3, S4, durch eine ringférmige Verbindung Leiter R. Von diesem ringférmigen Leiter, vier Dréhte Uber vier
weitere Elektromagnete Sa, Sb, Sc, Sd ausgefuhrt, mit dem Verbindungspunkt 13. Es wird der Leiter unterteilt,
einen Zweig Uberleiten 12 und die Sicherheitsfunkenstrecke 7 zur Erde auf E1, der andere iiber induktive
Widerstand J und Arbeitsfunkenstrecke 7 zur Erde E2. Der Arbeitskreislauf, bestehend aus den Kondensatoren 5
und 6 und einer Resonanzmotors oder eines Kondensatormotors M, wie bereits beschrieben, wird in der Nahe
der Umgebung der Funkenstrecke Abschnitt 7. Natlrlich anstatt direktes Verbinden der Kondensatormotors, der
Primar verbunden, Schaltung fiir Hochfrequenzschwingungsstrom kann auch eingelegt werden.

Die Kondensatorsatze durch einen Pol an die ringférmigen Leiter R angeschlossen und k&nnen entweder
inductionless (16 und 18) oder als Induktions Kondensatoren, wie durch 21 gezeigt und 23. Die freien Pole der
inductionless Kondensatoren sind durch 17 und 19 angedeutet ist, und jene der Induktions Kondensatoren 22
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und 24. Wie aus den Zeichnungen ersichtlich ist, sind alle diese Stangen 17, 22, 19 und 24 kénnen parallel tber
einen zweiten ringférmigen Leiter ohne Angst verbunden werden, dafR dadurch das Prinzip der freien Pol
Verbindung verloren. Zusétzlich zu den bereits genannten Vorteilen ermdglicht die Parallelschaltung auch einen
Ausgleich der Betriebsspannung in den gesamten Kollektornetz. Geeigneter berechnet und konstruiert
Induktionsspulen 25 und 26 kénnen auch in dem ringférmigen Leiter der freien Pole eingesteckt werden, mittels
dessen, kann eine Schaltung in den Sekundarspulen 27 und 28, der Strom kann in diesem ringformigen Leiter,
der von Schwankungen der erzeugten gebildet werden die Geblhren, zu messenden oder anderweitig genutzt.

Nach dem, was bereits erwahnt wurde, kdnnen getrennte Kollektor Ballons in &quidistanten Stationen Uber das
ganze Land \verteilten verbunden sein, entweder direkt miteinander metallisch oder mittels
Zwischengeeigneterschlossene Kondensatorsatze durch Hochspannungsleiter von der Erde isoliert ist. Die
statische Elektrizitat wird durch eine Funkenstrecke, in hochfrequente dynamische Strom, die als Energiequelle
durch eine geeignete Verbindungsmethode verwendet werden kann, umgewandelt, wobei verschiedene
Vorsichtsmaf3nahmen zu beachten und mit Sondervorschriften. Die Drahte, die von den Kollektor Luftballons, sind
bisher durch einen Ringleiter ohne diese endlosen Verbindung, die als Endlosinduktionsspule betrachtet werden
kann, in der Lage, beliebige Aktionen auf dem gesamten Leitersystem ausiiben angeschlossen.

Es wurde nun gefunden, dass, wenn die Netzwerkleiters, welche die Luftsammler Ballons miteinander wird nicht
als eine einfache Ringleiter hergestellt, vorzugsweise aber in Form von Spulen Uber einen Kondensator
eingestellt oder Funkenstrecke oder durch thermionische Ventile kurzgeschlossen, dann ist die Gesamtfangnetz
zeigt ganz neue Eigenschaften. Die Sammlung der atmosphdarischen Elektrizitat ist dabei nicht nur erhoht,
sondern ein Wechselfeld kann leicht in den Kollektor-Netzwerk hergestellt werden. Ferner sind die
atmospharischen elektrischen Kréafte zeigt sich in den héheren Regionen kann auch direkt durch Induktion
erhalten werden. In Fig.26 und Fig.28 ist eine Konstruktionsform gezeigt, auf deren Grundlage die weiteren
Grundlagen des Verfahrens werden detaillierter erlautert werden.

B| B: " Fieor 26.
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In Fig.26, 1,2,3 und 4 sind metallische Kollektor Ballons, mit 5, 6, 7 und 8 mit ihren metallischen Antennenleiter
und | der tatséachliche Kollektornetz. Dieser besteht aus funf Spulen und auf Hochspannungsisolatoren in der Luft
auf Hochspannungsmasten angebracht ist, (oder mit einer geeigneten Konstruktion des Kabels in der Erde
eingebettet). Eine Spule mit einem Durchmesser von 1 bis 100 km. oder mehr. S und S1 sind zwei
Schutzelektromagnete, F die zweite Sicherheitsbereich gegen Uberspannung, E seine Leiter und E1 der
Schutzleiter der Arbeitsbereich. Wenn eine Absorption von statischen atmosphéarischen Stroms durch die vier
Ballonkollektoren bewirkt, um die Masseverbindung E1 zu erreichen, muss der Strom durch den Kollektor spiral
Netzwerk flieRen, Gber den Elektromagneten S, priméare Induktionsspule 9, Leiter 14, Anode A die Audion Rohr,
Gluhkathode K, als der Weg uber den Elektromagneten und Sicherheitsfunkenstrecke F bietet wesentlich
groBeren Widerstand. Aufgrund der Tatsache, dass die akkumulierten Stromflisse in einer Richtung, ein
elektromagnetisches Wechselfeld im Inneren des Kollektornetzspule erzeugt wird, wodurch alle freien Elektronen
mehr oder weniger ins Innere der Spule gerichtet ist. Eine erhthte lonisation der Atmosphére ist somit hergestellt.
Folglich werden die auf dem Kollektor Ballon montiert Punkten zeigen eine deutlich verringerte Widerstand und
erhdhte zwischen den Punkten auf dem Ballon und der umgebenden Atmosphéare werden statische Ladungen
erzeugt daher. Dies flhrt zu einer betrachtlich erhéhten Sammlereffekt.

Ein zweiter Effekt, die nicht auf andere Weise erreicht werden kénnte, wird durch das elektromagnetische
Wechselfeld, die parallel zu der Erdoberflache, die mehr oder weniger mit einer Verringerung oder Erhéhung der
Wirkung auf das Magnetfeld der Erde, wobei im Falle fungiert erhaltene Schwankungen des Stromes wird eine
Ruckinduktionsstrom von umgekehrten Vorzeichen immer in der Kollektorspule durch Erdmagnetismus erzeugt
wird. Wenn nun ein standig pulsierend kontinuierlichen Wechselfeld erzeugt wird, wie in der Kollektornetz |
angegeben, wird ein Wechselstrom mit der gleichen Frequenz ist auch in der Sammelnetz Spule erzeugt. Da die
gleichen Wechselfeld auf die Luft Ballon Ubertragen wird, wird der Widerstand seiner Punkte sich dadurch
erheblich reduziert, wahrend die Kollektorwirkung betrachtlich erhéht wird. Ein weiterer Vorteil ist, dass die
positiven Ladungen, die auf den Metalloberflachen wahrend der Umwandlung in dynamischen Strom zu sammeln,
erzeugen einen sogenannten Spannungsabfall in dem Kollektorbereich. Als ein Wechselfeld vorhanden ist, wenn
die Entladung der Sammelflachen stattfindet, die negativen lonen rund um die Kollektorflichen zu produzieren,
durch das Gesetz der Induktion einer Induktion von umgekehrtem Vorzeichen auf der Kollektorflache - das heif3t,
eine positive Ladung. Zusatzlich zu den Vorteilen, die bereits erwahnt, die Konstruktion des Verbindungsleiter in
Spulenform, bei der ausreichend grof3en Durchmesser, ermdglicht eine Nutzung der Energie, die sich in héhere
Regionen, auch in der einfachsten Art und Weise. Wie allgemein bekannt ist, elektrische Entladungen bei sehr
grof3en Erhebungen, die eingehalten werden kann, wie "St. nehmen héaufig Ort EImos Feuer "oder" Nordlichter ".
Diese Energiemengen nicht in der Lage, vor der jetzt verwendet worden sind. Durch diese Erfindung, alle diese
Arten von Energie, wie sie sind, von elektromagnetischer Natur und da die Achse der Kollektorspulen rechtwinklig
zur Erdoberflache ist, kann in der gleichen Weise wie ein Funk absorbiert entfernten Funksignale aufgenommen
werden. Mit einem groRen Durchmesser der Spirale, ist es mdglich, groRe Flachen zu verbinden und dadurch
nehmen grof3e Mengen an Energie.

Es ist bekannt, dass in den Sommermonaten und in den Tropen sind grof3e Radiosender sehr haufig nicht in der
Lage, Signale zu empfangen aufgrund von Unterbrechungen durch atmosphérische Elektrizitat verursacht
werden, und mit vertikalen Spulen von nur 40 bis 100 Meter im Durchmesser dies geschieht. Wenn, im Gegenteil,
horizontale Spulen von 1 bis 100 Kilometer im Durchmesser verwendet werden, kdnnen sehr starke Strome durch
Entladungen, die standig stattfinden in der Atmosphéare erreicht werden. Besonders in den Tropen, oder noch
besser in den Polarregionen, wo die Nordlichter sind standig prasent, kdnnen groRRe Energiemengen
wahrscheinlich auf diese Weise erhalten werden. Eine Spule mit mehreren Windungen sollte die beste Leistung.
In &hnlicher Weise sollte jede Anderung des magnetischen Feldes der Erde induktiv auf eine solche Spule wirken.

Es ist nicht unwahrscheinlich, dass Erdbeben und Sonnenflecken werden auch eine Induktion in Kollektorspulen
dieser GroRRe zu erzeugen. In dhnlicher Weise wird diese Kollektorleiter an Erdstréme insbesondere reagieren,
wenn sie in der Nahe der Oberflache der Erde oder in der Erde eingebettet ist. Durch die Kombination der
frGheren Art von Stromkollektoren, so weit sie flr das verbesserte System mit den verbesserten Mdéglichkeiten der
Gewinnung aktueller angepasst werden die Mengen an freien naturlichen Energie, die in Form von Elektrizitat
erhalten werden deutlich erhoht.

Um einheitliche ungedampften Stromschwingungen in der verbesserten Sammler Spule zu erzeugen, werden
sogenannte Audion Hochvakuum oder thermionische Ventile statt bisher beschriebenen Funkenstrecken (Fig.26,
und Fig.9-Fig.18) verwendet. Die Hauptluftstrom durch Elektromagneten S (die in dem Fall einer hohen Anzahl
von Wechseln ist hier nicht, sondern in dem Erdleiter E1 verbunden) und mehr als die Primarspulen in der
Induktionswicklung durch Draht 14 mit der Anode A des férdernden die Hochvakuumventil Raster. Parallel mit der
Induktionswiderstand 9, einen Regelleistung von geeigneter Grol3e, wie Kondensator 11 eingefligt. Im unteren
Teil der Vakuumgitter Ventil die Glihwendel Kathode K, die durch eine Batterie B von der Batterie zugefihrt wird,
zwei Zweigen laufen, einem mit dem Schutzleiter E1 und die andere durch die Batterie B1 und Sekundarspule 10
mit dem Netz Anode g der Vakuumréhre. Nach der Methode von Verbindungen in gestrichelten Linien gezeigt ist,
kann eine gewiinschte Spannung auch an der Gitterelektrode g durch Draht 17, der von der Hauptstromleitung
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Uber die Schalter 16 und einigen kleinen Kondensatoren verzweigt hergestellt werden (a, b, ¢, d) in Serie, und der
Leiter 18 verbunden ist, ohne die Batterie B1 erforderlich ist. Die Wirkung des gesamten Systems ist etwa
folgendermaflien::-

An die Verbindungsleitung des Luftsammelnetz kurzgeschlossen werden, um Erde, wird der Kondensator 11
aufgeladen Pol und angefeuchteten Schwingungen werden in dem kurzgeschlossenen Schwingkreis durch den
Kondensator 11 wund Eigeninduktivitit 9. Aufgrund der Kopplung durch gebildet die Spule 10,
Spannungsschwankungen der gleichen Frequenz statt im Raster Schaltung 15 und wiederum beeinflussen die
Schwankungen der Starke des Elektrodenstromes durch den Hochvakuumverstarkerventils und somit
Stromschwankungen der gleichen Frequenz im Anodenkreislauf zu erzeugen. Eine permanente
Energieversorgung. Folglich wird eine permanente Versorgung mit Energie der Schwingkreise 9 zugefuhrt und 10
stattfindet, bis ein Gleichgewicht erreicht ist, wo die Schwingungsenergie genau verbraucht die absorbierte
Energie entspricht. Dies erzeugt konstanten ungedampften Schwingungen in den Oszillatorschaltungen 9-11.

Fur normale Arbeits solcher Schwingungserzeuger sind Hochvakuum Starkung Rohre notwendig und es ist auch
notwendig, dal3 die Gitter und Anode Spannungen dirfen eine Phasendifferenz von 180-Grad haben, so dal3,
wenn das Gitter negativ geladen ist, dann ist die Anode positiv geladen ist und umgekehrt. Diese erforderliche
Phasendifferenz kann durch die verschiedensten Verbindungen erhalten werden, beispielsweise indem der
Schwingkreis im Netzstromkreis oder durch Trennen der Oszillatorschaltung und induktive Kopplung von den
Anoden und den Netzschaltung, und so weiter.

Ein zweiter wichtiger Faktor ist, dass darauf geachtet werden muss, dass die Gitter und Anode Spannung eine
bestimmte Beziehung zueinander; letzteres kann durch Andern der Kupplung und eine geeignete Wahl der
Selbstinduktion in der Gitterschaltung erhalten werden, oder wie durch die gepunkteten Linien 18, 17, 16 mittels
einer groRReren oder kleineren Anzahl von Kondensatoren geeigneter Grol3e gezeigt in Reihe geschaltet sind ; in
diesem Fall kann die Batterie B1 weggelassen. Bei geeigneter Wahl der Gitterpotential zwischen dem Gitter G
und der Anode A findet eine Glimmentladung statt, und dementsprechend am Gitter gibt es einen Kathodenabfall
und ein Dunkelraum gebildet wird. Die Grol3e dieses Kathodenfall wird anhand der in den unteren Raum in Folge
von Schock lonisierung des Glihlampen Kathoden K emittiert werden und durch das Gitter in den oberen Raum
lonen beeinfluf3t. Auf der anderen Seite ist die Anzahl der lonen, die durch das Gitter von der Spannung zwischen
dem Gitter und der Kathode. Somit, wenn die Netzspannung erfahrt periodischen Schwankungen (wie im
vorliegenden Fall), die Menge des Kathodenabfall am Gitter schwankt und folglich der Innenwiderstand des
Ventils schwankt dementsprechend so dass, wenn eine Rickkopplung des Futter Schaltung mit dem Netz
Schaltung erfolgt, die notwendigen Mittel vorhanden sind, fir die Herstellung von ungedampfte Schwingungen
und der Einnahme aktuellen Bedarf, von der Sammelleiter.

Bei entsprechend lockere Kopplung gleich der Eigenfrequenz der Oszillatorschaltungen 9 und 10. Durch die Wahl
eines geeigneten Selbstinduktion zur Spule 9 und dem Kondensator 11 ist die Frequenz der ungedampften
Schwingungen erzeugt werden, ist es mdéglich, den Betrieb von Frequenzen erstrecken, die elektromagnetischen
Schwingungen erzeugen mit einer Wellenlange von nur ein paar Meter, bis auf die unterste praktische
Wechselstromfrequenz. Bei grof3en Anlagen kann eine geeignete Anzahl von Frequenz Herstellung von Rohren
in der Form der bekannten Hochvakuum-Ubertragungsrohre von 0,5 kW bis 2 kW in der GroRe, die parallel
geschaltet werden, so dass in dieser Hinsicht besteht keine Schwierigkeit.

Die Verwendung derartiger Tuben zur Herstellung ungedampfte Schwingungen und die Konstruktion und
Verfahren zum Einsetzen solcher Ubertragungsrohre in einem Akkumulator oder Dynamo-Schaltung bekannt ist,
auch nur eine solche Schwingung Herstellung von Rohren und bei Spannungen von 1000 Volt arbeiten bis zu
4000 Volt, so dass im Gegenteil, ist ihre Verwendung bei niedrigeren Spannungen erheblich erschwert. Durch
den Einsatz von Hochspannungs-statische Elektrizitat, dieses Verfahren zur Herstellung ungedampfte
Schwingungen, verglichen mit derjenigen Uber Funkenstrecken missen als ideal angesehen werden,
insbesondere fur kleine Anlagen mit Leistungen von 1 kW bis 100 kW.

Durch die Anwendung von Sicherheitsfunkenstrecken, mit einer Interpolation von Elektromagneten, ist nicht nur
Kurzschlisse vermieden, sondern auch die Aufnahme von Strom geregelt. Schwingungserzeuger in der oben
beschriebenen Weise eingesetzt ist, bilden eine standig wirkende elektromagnetische Wechselfeld in der
Kollektorspule, wodurch, wie bereits ausgefihrt, findet eine erhebliche Staueffekt statt. Der Widerruf oder
"Arbeiten" Draht an 12 und 13 verbunden, aber Strom kann mit Hilfe einer Sekundarspule, die fest oder
beweglich auf jede geeignete Weise innerhalb des groRen Kollektorspule, dh in ihrer elektromagnetischen
Wechselfeld montiert, so lange eingenommen werden nach der Richtung seiner Achse parallel zu der des
Hauptstromsammelspule.

Bei der Herstellung von ungedampften Schwingungen hoher Frequenz (50 kHz und mehr) in den Schwingkreisen
9 und 11 Elektromagneten S und S1 eingelegt werden, wenn die hochfrequenten Schwingungen sind nicht auf
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den Kollektor Spule dringen, zwischen den Schwingungserzeuger und der Kollektorspule. In allen anderen Fallen
werden sie kurz vor der Erdung verbunden sind (wie in Fig.27 und Fig.28).

Fly. 27 T E
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¥ ¥

In Fig.27 wird ein zweites Verfahren des Aufbaus der Verbindungsleiter des Ballons Antennen in Form einer
Spule veranschaulicht. Der Hauptunterschied besteht darin, dass zuséatzlich zu den Verbindungsleiter | weiteres
ringférmigen Leiter Il parallel zu dem ersteren an den Hochspannungsmasten in der Luft eingesetzt ist (oder als
ein Kabel in die Erde eingebettet), aber sowohl in der Form einer Spule. Der Anschlussdraht des Ballons
Antennen sowohl ein Priméarleiter und eine Strom erzeugende Netzwerk, wahrend die Spule der Verbrauch Netz
und steht nicht in Verbindung mit der unipolaren Strom erzeugenden Netzwerk.

In Fig.27 die Strom erzeugende Netzwerk-I ist mit drei Ballon Kollektoren 1, 2, 3 und Antennenleiter 4, 5, 6; es
kurzgeschlossen durch den Kondensator 19 und die Induktionsspule 9. Die Schwingungserzeugungsschaltung
besteht aus Funkenstrecke F ist, Induktor 10 und Kondensator 11. Der Erdleiter E zur Erde durch Elektro S1
verbunden. Fl ist der Schutzfunkenstrecke, die ebenfalls an Masse durch einen zweiten Elektromagneten Sll bei
Ell verbunden ist. Am Anschluss der Kondensatorschaltung 11 wird tGiber der Funkenstrecke f berechnet und eine
oszillierende Entladung gebildet wird. Dieser Entladestrom wirkt durch den Induktor 10 auf der induktiv
gekoppelten Sekundar 9, die eine Anderung in der Erzeugung von Netzwerk verursacht durch Veranderung der
Spannung am Kondensator 19. Dies verursacht Schwingungen in der spulenférmigen Erzeugernetz. Diese
Schwingungen induzieren einen Strom in den Sekundarkreislauf I, der eine kleinere Anzahl von Windungen und
einen geringeren Widerstand hat als Folge davon ergibt sich eine niedrigere Spannung und eine hdhere Strom
darin.

Um die so erhaltenen Strom, in der Stromstarke einer ungedampften Zeichen umgewandelt werden, und zum
Abstimmen ihrer Wellenlangen wird eine ausreichend grof3e regelbaren Kondensator 20 zwischen den Enden 12
und 13 der Sekundarleiter Il eingesetzt. Auch hier kann Strom ohne Erdleiter genommen werden, aber es ist
ratsam, eine Schutzfunkenstrecke E1 einzufligen und diese mit der Erde Uber Elektromagneten S2 verbinden.
Der Erzeuger-Netzwerk kann mit dem Arbeits Netzwerk Il Gber eine inductionless Kondensator 21 oder tber eine
Induktionskondensator 22, 23. In diesem Fall angeschlossen ist, wird die Sekundarleiter unipolar mit der
Energieleiter verbunden ist.
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., ij, 28.

In Fig.28 wird die Verbindungsleiter zwischen den separaten Auffang Ballons gemaR der Autotransformator-
Prinzip durchgefihrt wird. Die Sammelspule verbindet vier Antennen Ballons 1, 2, 3, 4, deren Windungen nicht
nebeneinander, sondern Ubereinander gestellt. In Fig.28 wird die Kollektorspule ich mit einer diinnen Linie und
den metallisch verbunden Verlangerung Spulen Il mit einer dicken Linie gezeigt. Zwischen den Enden I1 und 111
des Energienetzes | wird ein Regelkondensator 19 eingesetzt. Der Draht 11 ist mit der Ausgangsleitung und mit
der Funkenstrecke verbunden F.

Als Transformator der atmosphérischen Elektrizitat wird eine Anordnung verwendet, welche mit rotierenden
Kondensatorpaare in dem der Stator Oberfliche B mit dem Hauptstrom verbunden besteht, wahrend der andere
A ist mit dem Massepol verbunden ist. Diese Paare von kurzgeschlossenen Kondensatoren werden in Drehung
versetzt und die umgewandelte Strom von ihnen Uber zwei Schleifringen und Birsten ergriffen werden. Dieser
Strom wird Wechselstrom mit einer Frequenz, abhangig von der Anzahl von Ballons und der Drehrate des Rotors.
Da der Wechselstrom in dem Rotor ausgebildet ist durch die Spulen 10 auf der Spule 9, einer Erhdhung oder
Verringerung des Speisestroms in | kann entsprechend der Richtung des Stroms durch die Rickinduktion
erhalten werden handeln. Aktuelle Schwingungen der einheitlichen Rhythmus sind in den spiralférmigen
Windungen des Produzenten-Netzwerk hergestellt.

Da die Enden dieses Leiters kurzgeschlossen durch den regelbaren Kondensator 19, diese Rhythmen zu
erzeugen kurzgeschlossen ungedampfte Schwingungen, im Energieleiter. Die Frequenz dieser Schwingungen
kann willkiirlich durch Einstellen der Kapazitat des Kondensators 19. Diese Strome gedndert werden kann, auch
als Arbeits Uber die Leiter II1 und lll Strom verwendet werden. Durch Einsetzen Kondensator 20 kann eine
Verbindung zwischen diesen Leitern ebenfalls hergestellt werden, wobei Oberschwingungen der gewtinschten
Wellenlange gebildet werden. Hierdurch werden ganz neue Effekte hinsichtlich Stromverteilung erhalten wird. Der
Abzug der Strom kann auch ohne direkte Draht-Verbindung, wenn statt, an geeigneter Stelle in das Innere der
Herstellung Netzwerk (ganz unwesentlich, ob diese einen Durchmesser von 1 bis 100 km) eine Spule auf diese
Wellenlange und der gewiinschten Kapazitat abgestimmt, fest oder beweglich im Luftleiter in einer Weise, dass
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seine Achse parallel zur Achse des Kollektors Spule montiert. In diesem Fall wird ein Strom in der Herstellung
Netz induziert, von denen die Grél3e abhéngig von der Gesamtkapazitat und Widerstand und von der gewéhlten
Frequenz. Eine kunftige Mdoglichkeit nimmt Energie vom Erzeuger Netzwerk durch Funksignale, wie neben
atmosphérischen Elektrizitdt, Erdstrome und magnetische Energie von der oberen Atmosphére kodnnen
erschlossen werden.

Naturlich kann die Vakuumrohre verwendet werden, um ungedampfte Schwingungen uberall Funkenstrecken in
den Schaltungen gezeigt herzustellen. Die getrennten groRem Durchmesser Spulen des Erzeugernetz kénnen
miteinander durch separate Leiter alle parallel oder alle seriell oder in Gruppen in Reihe geschaltet werden. Durch
Regulieren der Anzahl von Schwingungen und die Amplitude der Spannung, kann mehr oder weniger grof3en
Kollektorspulen dieser Art verwendet werden. Die Spulen kdnnen auch spiralformig Uber den gesamten
Querschnitt verteilt werden. Die Spulen kdnnen in Ringform oder in dreieckige, viereckige, sechseckige oder
achteckige Form erfolgen.

Naturlich Drahte, die Fuhrungen fir die Stromwellen zu bilden, kann aus einem geeigneten Ort in der Mitte oder
auch seitlich erfolgen. Dies ist notwendig, wenn die Stréme mussen tber Berg und Tal und so weiter durchgefiihrt
werden. In all diesen Fallen mufd der Strom in einen Strom geeigneter Frequenz umgewandelt werden.

Wie bereits erwahnt, kdbnnen separate Sammel Ballons unmittelbar metallisch sein verbunden eine aquidistante
Stationen Uber das ganze Land verteilten oder kénnen durch Interpolation geeignete Kondensatorsatze mittels
Hochspannungsleiter angeschlossen werden. Die statische Elektrizitat wird Uber eine Funkenstrecke in
dynamische Energie der Hochfrequenz umgewandelt und kénnen dann in dieser Form als Energiequelle nach
spezielle Regelung eingesetzt werden.

Gemal dieser Erfindung wird, um die Sammelwirkung des Ballons in der Luftsammelleiter oder in der
Masseleitung zu erhéhen, Strahlungskollektoren eingesetzt. Diese bestehen entweder aus Metall oder
Glihlampen-Elektroden in der Form von Vakuumgitter Ventile oder Lichtbégen (Quecksilber oder ahnlichen
Elektroden), Nernst Lampen oder Flammen von verschiedenen Arten vielleicht einfach mit dem entsprechenden
Leiter verbunden ist.

Es ist bekannt, dal3 Energie aus von einer Kathode, die aus einem Gliihkdrper gegentberliegenden Anode mit
positiver Elektrizitat (Vakuum Gitterrohre) aufgeladen gezogen werden. Bisher jedoch wurde eine Kathode immer
zuerst direkt gegeniber einer Anode angeordnet ist, und zweitens, das System immer von einem geschlossenen
Kreislauf besteht.

Wenn wir nun verzichten nder Ideen bei der Bildung von Lichtbdgen oder Flammen in dem eine Kathode muss
immer direkt gegeniiberstehen einer Anode zu einer Hochspannung oder ein anderer Korper frei in der Luft
schweben geladen oder betrachten die Glihkathode nur eine Quelle sein unipolare Entladung (die Gruppe und
Spitzenentladungen in elektrostatische Maschinen ahnlich unipolaren Ableitungen darstellt), festgestellt werden
kann, dass die Glihlampe Kathoden und weniger perfekt, alle Glihlampen Heizkérper, Flammen und
dergleichen, relativ groRe Stromdichten und in gréReren Mengen von elektrischer Energie, um in den offenen
Raum in Form von Elektronenstromen als Sender ausstrahlen.

Die Aufgabe dieser Erfindung ist, wie unten beschrieben, wenn eine solche Glilhlampe Oxidelektroden oder
glihenden Radiatoren oder Flammen nicht frei schwebend im Raum sondern sind metallisch mit der Erde
verbunden ist, so dass sie mit negativen terrestrischen Strom aufgeladen werden kann, diese Strahler besitzen
die Eigenschaft der Absorption der freien positiven elektrischen Ladungen in der Luft umgebenden Raum
enthalten ist (das heildt, zum Sammeln und Durchfiihrung sie zur Erde). Sie kbénnen daher als Kollektoren dienen
und im Vergleich zu der Wirkung der Zacken, einer sehr groRen Aktionsradius R; die effektive Kapazitat dieser
Sammler viel groRer ist als die geometrische Kapazitat (R0) in einem elektrostatischen Sinne berechnet.

Wie gut bekannt ist, wird Erde mit einem elektrostatischen Feld und der Potentialdifferenz dV / dh des Erdfeldes
nach neuesten Untersuchungen etwa 60 bis 100 Volt umgeben ist, ist im Sommer und im Winter, 300 bis 500 Volt
pro Meter Unterschied in der Hbhe ist eine einfache Berechnung ergibt das Ergebnis, dass, wenn ein solcher
Strahlungskollektor oder Flamm Kollektor angeordnet ist, beispielsweise auf dem Boden, und eine zweite vertikal
Uber ihm in einem Abstand von 2,000 m angeordnet und mit beiden verbunden sind, durch ein leitendes Kabel,
gibt es eine Spannungsdifferenz im Sommer etwa 2.000.000 Volt und im Winter 6000000 Volt oder mehr.

Nach Stefan Boltzmann-Gesetz von Strahlung, die Menge der Energie, die eine Glihlampe Flache (Temperatur
T) von 1 sqg. cm. strahlt in einer Zeiteinheit in die Umgebungsluft (Temperatur TO) wird durch die folgende Formel
ausgedrickt:

S =R (T"-T,") Watt pro Quadratzentimeter
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und die universelle Strahlungskonstante R, nach den neuesten Forschungen der Fahre, ist gleich 6,30 x 10™*
Watt pro Quadratzentimeter.

Wenn nun eine Gluhlampe Oberflache 1 sq. cm., Verglichen mit dem umgebenden Raum, zeigt eine periodische
Potentialgefalle dV (unabh&ngig von der Richtung des Stromes) strahlt sie in Ubereinstimmung mit der obigen
Formel, beispielsweise an eine Temperatur von 3715 ° C eine Energie von 1,6 kW pro Quadratzentimeter. Wie fiir
die Strahlung, kann der gleiche Wert fiir die Erfassung von Energie berechnet werden, aber umgekehrt. Nun, wie
Kohlenstoffelektroden bei der Temperatur des Lichtbogens unterstiitzt eine Stromdichte von bis zu 60 bis 65
Ampere pro sq. cm., Werden keine Schwierigkeiten bei der Verwendung in dieser Richtung abstrahlende
Kollektoren Akkumulatoren fuhren.

Wenn die Erde als kosmische isolierten Kondensator im Sinne der geometrischen Elektrostatik x nach Chwolson
angesehen werden, ergibt sich aus der geometrischen Kapazitat der Erde;

Fiur negative Aufladung 1.3 x 10° Coulomb Fir negative Potentiall V =10 x 10% volts.

Es folgt, dal EJT etwa gleich 24.7 x 10%* watts/sec. Nun, wenn es erwlnscht ist, einen theoretischen
Kurzschluss durch eine geerdete Flamme Sammler machen, wirde dies einen elektrischen Gesamtwerk zu
stellen 79,500 x 10'% Kilowatt Jahren. Da die Erde miissen Drehmechanismus, der thermodynamisch,
elektromagnetisch und kinematisch mit dem Sonnen- und Sternsystem durch kosmische Strahlung und
Gravitation gekoppelt angesehen werden, eine Verringerung der elektrischen Energie des Erdfeldes ist nicht zu
befurchten. Die Energien, die die Glihlampen Kollektoren kénnte vom Erdfeld entziehen kann nur zu einer
Absenkung der Temperatur der Erde. Dies ist jedoch nicht der Fall, da sich die Erde nicht eine kosmische
vollstandig isoliert Systems darstellen. Vielmehr wird es von der Sonne zur Erde eine Energie gefordert 18,500 x

10'% Kilowatt. Folglich sind alle Senken der Erde Temperatur ohne eine gleichzeitige Verringerung der
Sonnentemperatur wirde Stefan-Boltzmann-Gesetz von Strahlung zu widersprechen.

Daraus ist zu schlieBen, dass, wenn die Erde Temperatur sinkt, die gesamte von den Erhéhungen der Erde
absorbierten Strahlung, und ferner ist die Rate der Abkihlung der Erde direkt abhéngig von dem der Sonne und
den anderen Heizkdrpern kosmisch mit der Sonne verbunden.

Die Gluhstrahlung Kollektoren kdnnen gemaR dieser Erfindung zum Sammeln von atmosphérischer Elektrizitéat,
wenn sie (1) mit dem negativen Erde Strom (das heif3t, wenn sie direkt mit der Erde mittels eines metallischen
Leiter verbunden sind) berechnet werden und (2), wenn groRe Kapazitaten (Metalloberflachen) mit Elektrizitat
geladen sind ihnen gegenlber als positiv Stocke in der Luft montiert. Dies wird als das Hauptmerkmal der
vorliegenden Erfindung ist als ohne diese erfinderischen Ideen wirde es nicht moglich sein, mit einer Glihlampe
Kollektor, geniigend grof3en Mengen der elektrischen Ladungen in der Atmosphére enthalten ist, wie Technologie
erfordert sammeln betrachtet; der Aktionsradius der Flammen Sammler wiirde auch zu gering sein, besonders
wenn es angenommen, dass die sehr geringe Oberflachendichte nicht von grolen Mengen von Ladung aus der
Atmosphéare absorbiert ermdglichen.

Es wurde bereits vorgeschlagen, die Flamme Sammler zum Sammeln Atmosphéaren Strom einzusetzen und es ist
bekannt, dass ihre Sammeleffekt ist gegeniiber den Punkten wesentlich gro3er. Es ist jedoch nicht bekannt, dass
die Strommengen, die bisher erhalten werden, zu klein fir technische Zwecke sind. Nach meinen Experimenten
wurde der Grund hierfur liegt in den unzureichenden Kapazitaten der Kollektorleiterpolen gefunden werden. Wenn
solche Feuer oder Strahlungskollektoren haben keine oder nur geringe positive Oberflachen ist deren
Aktionsradius fiir grof3e technische Zwecke zu klein. Wenn die Glihlampen Kollektoren standig in Bewegung in
der Luft gehalten werden, kdnnen sie mehr sammeln nach der Geschwindigkeit der Bewegung, aber das ist
wieder nicht in der Lage, die in die Praxis umgesetzt.

Durch diese Erfindung wird die Kollektorwirkung deutlich durch einen Korper mit einem positiven Potential
aufgeladen erhdht und der bestmdglichen Leistungsfahigkeit, wobei auch schwebend gehalten (ohne direkte
Erdverbindung) gegenuber einer solchen Glihlampe Kollektor, der gehalten ist in der Luft schwebend bei einer
gewiinschten Hohe. Wenn beispielsweise eine Sammelballon aus Blech oder metallisierten Gewebe, dazu
gebracht werden, auf 300 bis 3000 m in der Luft zu montieren und als Pluspol ihr gegen eine solche
Strahlungskollektor mit einem Schutzleiter, anders verbunden gebracht wird Ergebnisse erzielt werden.

Die metallische Ballonhiille, die eine grolRe Oberflache aufweist, wird auf ein hohes Potential durch
atmospharische Elektrizitdt aufgeladen. Dieses Potential ist umso gréRer je hdher die Sammel Ballon oberhalb
der Glihlampe Sammler. Der positive Strom wirkt konzentriert an der Anode in der Luft schweben, wie es durch
die Strahlungsschock lonisation zogen, ausgehend von der Gliihkathode. Die Folge davon ist, dal’ der Radius der
Wirkung der Glihkathode Kollektor betrachtlich erhéht und so ist das Aufnahmewirkung der Ballonoberflache.
Ferner ist die groRe Kapazitat der Anode in der Luft schweben, spielt daher eine wichtige Rolle, da es die
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Ansammlung von groRen Ladungen, was zu einem gleichférmigeren Strom weiter, auch wenn es erhebliche
Stromentzugs - dies kann nicht der Fall bei Kleinflachen sein.

Im vorliegenden Fall ist die metallische Erhebung Ballon eine positive Anode schwebend in der Luft und dem
Ende des Erdleiters dieser Ballon dient als Pluspol Oberflache gegenlber der Oberflaiche der abstrahlenden
Gluhkathode, die wiederum mit negativer Masse Elektrizitat aufgeladen wie sie auf die Erde durch einen Leiter
verbunden ist. Das Verfahren kann durch zwei solche Kontakte (negative Glihkathode und Anode Ende einer
Kapazitat in der Luft schwebend) einen Kondensator und einen induktiven Widerstand durchgefuhrt werden, die
auf parallel, wobei gleichzeitig ungedampfte Schwingungen gebildet werden ausgeschaltet.

In sehr grof3en Installationen empfiehlt es sich, zwei solche strahlenden Kollektoren in Reihe zu schalten. So ein
Bogen Licht Gluhkathode unterhalb auf dem offenen Boden und einer Gluhkathode, die durch spezielle
elektromagnetische Strome erhitzt wird platziert werden, hoch in der Luft befinden. Naturlich daflr kénnen die
speziellen Vakuum Liebig Rohre mit oder ohne Gitter verwendet werden. Eine gewothnliche Lichtbogenlampe mit
Oxid Elektroden kdénnen auf dem Boden durch die obere Gliihkathode oder Uber einen Kondensator eingefihrt
und, aber der positive Pol ist nicht direkt mit dem Sammel Ballon verbunden. Das Verfahren zum Verbinden der
Gluhkathode in der Luft schweben kénnen Fig.29 bis Fig.33 ersichtlich.

B ist der Luftballon, K eine Gelenkring (Verbindung mit der Trosse) C des Ballons, L eine gute leitende Kabel, P
ein positiver Pol, N negativen Gliihkathode und E der Schutzleiter.

Fig.29 stellt die einfachste Form der Konstruktion. Wenn elektrischen Schwingungen werden unten auf dem
Boden mittels einer Kohlenbogenlampe oder in irgendeiner anderen geeigneten Art und Weise hergestellt wird,
eine wesentlich gréRRere elektrische Widerstand wird auf den unter dem direkten Weg durch das Einfligen einer
elektrischen induktiven Widerstand 9. Folglich Gegensatz zwischen P und N eine Spannung gebildet wird, und so,
als N und P nur eine inductionless ohmscher Widerstand vorhanden ist, wird ein Funken Uber solange die
getrennte Induktionskoeffizienten und dergleichen korrekt berechnet springen. Die Folge davon ist, dass die Oxid-
Elektrode (Kohlenstoff oder dergleichen) Gluhlampen gemacht und zeigt dann als Gliihkathode, eine erhdhte
Sammelwirkung. Die Pluspole sind wesentlich groer als die negativen, damit sie nicht auch Gliihlampen zu
werden. Da sie ferner mit der grof3en Ballonbereich, der eine groRe Kapazitat hat und bei hoher Spannung
aufgeladen verbunden sind, wird ein Gluhkoérper, die gehalten ist in der Luft schweben und einem positiven Pol,
der grol3e Kapazitaten erfassen kann dadurch auf einfachste Weise erreicht. Die Gliihkathode zunéchst dazu
gebracht, Gliihlampen mit Hilfe von auf der Erde produziert separate Energie zu werden, und dann durch die aus
der Atmosphéare gesammelt Energie beibehalten.
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Fig.30 zeigt nur den Unterschied, daf? anstelle eines runden Ballon ein zigarrenfdrmigen einer verwendet werden
kann, auch ein Kondensator 5 zwischen der Gluhkathode und der Erdleiter so eingesetzt, daf ein
kurzgeschlossener Oszillationsschaltung tber P N 5 und 9 erhalten. Dies hat den Vorteil, dass sehr kleine
Strommengen verursachen, die Kathode Gluhlampen zu werden und viel grof3ere Kathodenkorper kdnnen
Gluhlampen erfolgen.

Bei dieser Form der Konstruktion kénnen sowohl der Glihkathode und die positive Elektrode in einer
Vakuumkammer eingeschlossen ist, wie in Fig.32 gezeigt werden. Ein Kabel L durch gut durch den Deckel eines
Behalters isoliert und endet in einem Kondensator Scheibe 5. Die Abdeckung ist, um den regen zu halten
gewdlbt. Der Behalter ist ganz oder teilweise aus einem magnetischen Metall hergestellt und auch innen und
aul3en isoliert ist. Gegentiberliegenden Scheibe 5 eine weitere Platte 6 und auf diese wieder eine metallische
positive Pol der Vakuumrdhre g mit der Glihkathode (Oxidelektrode) N angeordnet ist. Die negative Elektrode ist
auf der einen Seite mit dem Erdleiter E verbunden ist, und andererseits mit den induktiven Widerstand 9, der
ebenfalls mit der Leitung L mit dem positiven Pol angeschlossen ist, und um den Behalter herum gewickelt ist in
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Spulen. Die Wirkung ist genau die gleiche wie die in Fig.29 nur gegentber offenen Gliihkathode, eine in Vakuum
eingeschlossen ist, verwendet. Wie bei solchen Kollektoren nur kleine Koérper gebracht werden bis zum Gluhen,
in groRen Anlagen eine Vielzahl solcher Rdéhren missen in Nahe zueinander eingesetzt werden. Nach den
bisherigen Konstruktionen Fig.31 und Fig.33 sind ganz selbstverstandlich, ohne weitere Erklarungen.
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Fig.34 bis Fig.37 sind weitere Diagramme von Verbindungen Uber strahl und Flamm Sammler und in der Tat, wie
sie auf dem Boden angeordnet werden sollen. Fig.34 zeigt ein Lichtbogen Lichtkollektor mit Oxid-Elektroden fir
Gleichstrom und seinen Anschluss. Fig.35 zeigt einen &hnlichen fir Wechselstrom. Fig.36 eine Gluhlampe
Kollektor mit Nernst-Lampe und Fig.37 eine ahnliche mit einer Gasflamme.
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Der positive Pol 1 der Strahlungskollektoren stets direkt mit dem Luftsammelleiter A. in Fig.34 verbunden ist, ist
diese weiterhin mit Uber die Kondensatorsatz 5 mit einer zweiten positiven Elektrode 3. Der Gleichstromdynamo
b erzeugt Strom, der Uber flieBt zwischen den Elektroden 3 und 2, wie einem Lichtbogen. Auf der Ausbildung
eines Lichtbogens, der negative Glihlampen Elektrode 2 absorbiert Strom von den Pluspolen es
gegeniberstehenden und mit atmosphéarischer Elektrizitat, die es dem Arbeitskreis fordert stark belastet. Die
Funkenstrecke 7, induktive Widerstand 9 und Induktionsspule 10 sind wie die zuvor beschriebenen. Die
schiitzende Elektromagnet S schiitzt die Anlage von der Erde Schluss und die Sicherheit Funkenstrecke 8 von
Uberspannung oder Uberladung.

In Fig.35 wird die Verbindung so weit verandert, dass die Wechselstromdynamo speist die Erregerspule 11 der
Induktionskondensator. 12 ihren negativen und 13 seiner Pluspol. Wird die Spule 3 auf der Magnetkern des
Dynamos wird korrekt berechnet, und die Frequenz des Wechselstroms ausreichend hoch ist, dann kann ein
Lichtbogen zwischen den Polen 1 und 2 ausgebildet als die Kathode 2 mit dem negativ geladenen Erde
verbunden werden, und daher wirkt immer als negativer Pol ist eine Form der Beseitigung des von der
Lichtmaschine 3 erzeugte Wechselspannung erhalten wird, seit der zweiten Halfte des Berichtszeitraums immer
unterdriickt. Der Arbeitskreis kdnnen in gleicher Weise wie in Fig.34 durchgefihrt werden; das Arbeitsfunkenspalt
7 darf aber mit zwischen den Punkten n und m, einem Kondensator 5 und einem Induktionswiderstandswert 9
eingefuhrt werden kann, aus denen ein Strom induktiv aufgenommen verzichtet werden, und statt darauf.

Fig.36 stellt eine Form der Konstruktion ahnlich zu der in Fig.34 gezeigt ist, aul3er dal hier anstelle einer
Bogenlampe, ein Nernst Glihkorper verwendet. Die Nernst-Lampe wird durch die Batterie 3. Der Arbeitsabschnitt
ist mit dem negativen Pol, der Sicherheitsfunkenstrecke mit den Pluspolen verbunden speist. Die
Arbeitsfunkenstrecke 7 kann auch verzichtet werden und der Strom flr das bei 12 Uber den Schwingkreis 5, 11
aufgenommen (in gepunkteten Linien gezeigt).
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Flammkollektoren (Fig.37) kdnnen ebenfalls gemaR dieser Erfindung verwendet werden. Die Drahtnetzwerk 1 ist
mit der Luftsammelleiter A und der Brenner mit der Erde verbunden. Am oberen Ende des Brenners, sind lange
Spitzen in die Flamme versehen Projekts. Die positive Elektrode ist mit der negativen uber einen Kondensator 5
und die Induktionsspule 9 mit der Erde verbunden ist.

Die Neuheit in dieser Erfindung ist:

(1) Die Verwendung von Gluhlampen Kathoden gegeniber positiven Pole, die zu grofen metallischen
Kapazitaten automatische Sammelflachen verbunden sind.

(2) Die Verbindung der Glihlampe Kathoden zur Erde, bei dem zusétzlich zu dem Strom, um sie von der Batterie
der Maschine, die die incandescing auch die negative Ladung des Erdpotentials bewirkt beférdert geférdert
wird, und

(3) Die Verbindung der positiven und negativen Pole der Strahlungssammler Uiber einen Kondensator-Schaltkreis
allein oder durch die Einfuhrung eines geeigneten induktiven Widerstand, wobei gleichzeitig eine
oszillierende Schwingkreis erhalten werden. Die sammelnde Wirkung ist durch diese Verfahren ganz
erheblich erhoéht.
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APPARATE ZUR HERSTELLUNG VON STROM

ZUSAMMENFASSUNG

Ein Gleichrichter zur Verwendung mit einer Vorrichtung zur Erzeugung von Strom von der Erde aus
Quecksilberdampflampen aufgebaut und angeordnet, wie in Fig.4 gezeigt. Jede Lampe besteht aus zwei
Leitungen 6 (1), 7 (1), der um ein Stahlrohr 15 einer Quecksilberréhre 11 umgibt vorzugsweise aus Kupfer. Die
Spule 6 (1) ist zwischen der Elektrode 14 und der Klemme 18 und der Spule 7 (1) zwischen den Anschliissen 19,
5 verbunden Spulen 6 (1), 7 (1) sind vorzugsweise aus Weicheisen besteht.

BESCHREIBUNG

Diese Erfindung betrifft Verbesserungen an einer Vorrichtung fur die Erzeugung von elektrischen Stromen, und
das primare Ziel in Sicht ist die Erzeugung eines handelswart elektrischen Strom ohne den Einsatz von
mechanischen oder chemischen Wirkung. Zu diesem Zweck umfal3t die Erfindung Mittel zum Erzeugen, was ich
fur dynamischen Strom von der Erde und seiner Umgebungselemente sein.

Ich bin selbstverstandlich bewusst, dass es wurde vorgeschlagen, um statische Aufladung von der oberen
Schichten der Atmosphére zu erhalten, aber diese Kosten sind diejenigen, die weit Variante Potential erkannt und
bisher keine praktische kommerziellen Wert bewiesen, und die vorliegende Erfindung unterscheidet sich von alle
solche Vorrichtung ist bisher fir die Anziehung von statischen Ladungen durch die Tatsache, dass diese
verbesserte Vorrichtung ist nicht dafur ausgelegt oder angewendet, um unregelmaRlige, schwankende oder
andere elektrische Ladungen, die Konstanz fehlt erzeugen oder erzeugen eingesetzt, aber auf der anderen Seite
habe ich von tatséchlichen Tests gewesen in der Lage, aus einem sehr kleinen Gerét zu vergleichsweise
geringen Hohe zu produzieren, sagen wir etwa 50 bis 60 Meter Gber der Erdoberflache, einem im Wesentlichen
konstanten Strom bei einer kommerziell nutzbaren Spannung und Stromstérke.

Dieser Strom | durch wiederholte Tests ermittelt der Lage ist, leicht durch Erganzungen der Einheitselemente in
der Vorrichtung unten beschrieben erhoht, und ich bin tberzeugt von der Konstanz der Strom erhalten und ihre
vergleichsweise niedrigen Potential, dass die aktuelle ist dynamisch und nicht statisch, obwohl, nattrlich, ist es
nicht unmdglich, dass bestimmte statischen Entladungen auftreten und in der Tat, habe ich Gelegenheit, gegen
die Schéaden, die durch eine solche Entladung durch die Bereitstellung von Blitzableitern und Ausschnitt
Vorrichtung, die bei der Erbringung der Unterstitzungs fiihren kdnnte bieten gefunden aktuelle stabile, indem
plétzliche Schwankungen, die manchmal bei hoher Luftfeuchtigkeit auftreten aus, was ich fir elektrostatische
Aufladungen erhalten.

Die Natur meiner Erfindung ist es offensichtlich, dass ich nicht imstande gewesen, autoritativ allen beteiligten
Grundséatze zu schaffen, und einige der Theorien, die hier zum Ausdruck moglicherweise als falsch, aber ich
weil3, und ich in der Lage zu zeigen, dass die Vorrichtung, die ich entdeckt habe, hat zu produzieren, zu
erzeugen, oder eine Potentialdifferenz, die eine Stromstéarke, wie oben angegeben anderweitig zu erwerben.

Die Erfindung umfasst die Einrichtung zum Erzeugen elektrischer Strome von wart Potential im wesentlichen
ohne den Einsatz von mechanischen oder chemischen Wirkung, und in diesem Zusammenhang habe ich in der
Lage, keinen chemischen Wirkung, was auf die Teile verwendet, obwohl eine Verschlechterung moglicherweise
in einigen der Teile auftreten beachten, aber so weit, wie ich bin in der Lage, eine solche Verschlechterung ist
nicht an die Stromversorgung hinzufigen, zu bestimmen, sondern lediglich eine Nebenerscheinung der Wirkung
der klimatischen Wirkung.

Die Erfindung umfafdt insbesondere die Verwendung eines Magnet oder die Magnete und ein damit
zusammenwirkendes Element, wie beispielsweise Zink, die angrenzend an den oder die Magneten und in einer
solchen Weise verbunden ist und relativ zur Erde, so dass Strom erzeugt, dass der Strom ist meine Beobachtung
wobei produziert nur, wenn eine solche Magnete haben ihre Pole vor wesentlich zum Norden und Stiden und die
zincs im wesentlichen entlang der Magnete angeordnet sind.

Die Erfindung umfal3t auch andere Details der Konstruktion, Kombinationen und Anordnungen von Teilen, wie
vollstandig dargelegt werden,.

A - 456



BESCHREIBUNG DER ZEICHNUNGEN

___,.,-._.-—-l"'-F'-'
|~9 py T~ N
7
2 W + N
Ay £
P d
i 3~ S o1
a1 42 % -
L-3
A3 43 —
49 39 40 1
49 = = 3
44 44 N
vy v

Fig.1 ist eine Draufsicht auf eine Vorrichtung mit den Merkmalen der vorliegenden Erfindung, wobei der Pfeil
begleitenden Abbildung zeigt deutlich den geographischen Norden, schema sind Teile dieser Figur.
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Fig.2 ist eine Ansicht, die eine Seitenansicht der in der Draufsicht in Fig.1 gesehen Teile

Fig.3 ist ein vertikaler Schnitt entlang der durch die Linie A--A von Fig.2.
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Fig.4 ist eine Detailansicht, teilweise im Aufri und teilweise im Schnitt, die die Anschliisse des Wandlers und

Verstarker.

Fig.5 ist ein Querschnitt entlang der Ebenen, die von der Linie 5-5 der Fig.4 angedeutet, nach unten schauen.
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Fig.6 ist eine vergrl3erte Detailteilschnitt zur Veranschaulichung der Teile an der Verbindungsstelle der Leiter und
einer der Verstérker.

Fig.7 ist eine vergrlBerte Detailansicht, teilweise in Ansicht und teilweise im Schnitt eine der automatischen
Ausschnitte
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Fig.8 ist eine schematische Ansicht einer der einfachsten Ausfiihrungsformen der Erfindung.
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Mit Bezug auf die Zeichnung durch die Ziffern 1,1 anzeigt Magneten durch einen magnetischen Substanz 2,
vorzugsweise einem Eisendraht verbunden. Die Magnete 1 sind paarweise Zinkplatten 3,3 durch ein
Eisendrahtleiter 4. Geeignete Isolationstrager 5 verbunden sind zum Halten des jeweiligen Magneten 1 und die
Platten 3 angeordnet sind, wobei ein Paar unter dem anderen angeordnet sind, und zwischen den Magneten
angeordnet sind 3,3. Jede Platte 3 ist vorzugsweise gebogen wesentlichen in V Form, wie deutlich in Bild 1 zu
sehen ist, und die V von einer der Platten 6ffnet oder zugewandt Nord und V der anderen Platte in den Siden. Ich
habe experimentell festgestellt, dal? es wesentlich ist, dass die Platten 3 angeordnet sein wesentlichen Nord und
Sid mit ihren flachen Flachen anndhernd parallel zu den benachbarten Flachen der zusammenwirkenden
Magneten, obwohl die Erfahrung | haben keinen wesentlichen Unterschied in der erhaltenen entdeckt wenn die
Platten ein wenig zur Seite der Nord- und Sud angeordnet, wie zum Beispiel, wenn die Platten ein wenig zur Seite
der Nord- und Siud-weise dann, wenn in der Leitung der magnetischen Polaritdt der Erde angeordnet ist.
Dasselbe gilt in Bezug auf den Magneten 1, wobei die die Magnete fur operative Zwecke entsorgt wesentlich
Nord und Sud, wobei ich feststellen, dass es unerheblich, ob der Nordpol des einen der Magnete an den Nord-
und Siidpol zu entsorgenden der Siiden oder umgekehrt, und es ist meine Uberzeugung, aus Erfahrung, dass es
unerlasslich ist, die Magnete jedes Paares von Magnetmaterial verbunden, so dass die Magnete wesentlich eins
mit einer Stange in den Sitiden ausgesetzt im Norden und einer Stange ausgesetzt.
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In Fig.1, Ich habe in ausgezogenen Linien mit den Buchstaben S und N die jeweiligen Polaritaten der Magnete 1
bezeichnet und in gestrichelten Linien den anderen Pol dieser Magnete angezeigt, wenn der Anschluss 2
getrennt wird. Ich habe festgestellt, dass die Magnete und Zinkplatten arbeiten, um zu produzieren, (ob in
Sammlungen oder Generation Ich bin nicht sicher), elektrische Strome bei der Entsorgung wesentlich Nord und
Sid, aber als wesentlich Ost und West angeordnet sind, keine solche Strdme erzeugt werden. Ich finde auch,
dass die Frage der Erhebung ist keineswegs lebenswichtig, aber es ist wahr, dass eine effizientere Ergebnisse
werden, indem man die zincs und Magneten auf erhdhte Stiitzen erhalten. | finden weiterhin aus Tests, dal? es
madglich ist, um Stréme von der Vorrichtung mit den Zinkanoden und Magneten in einem Gebaude angeordnet
sind oder anderweitig eingeschlossen zu erhalten, obwohl bessere Ergebnisse hervorgebracht werden, indem
man sie in der gedffneten liegt erhalten.

Waéhrend in den Fig.1, Fig.2 und Fig.3 habe ich den Magneten und den Zinkplatten tiberlagert dargestellt ist, wird
es offensichtlich sein, wie weiter unten im Detail beschrieben wird, dass diese Elemente in der horizontalen
Ebene verschoben werden, und im wesentlichen die gleichen Ergebnisse werden gesichert. Ferner sind die
Magneten 1 mit der dazwischen zincs 3, wie in den Fig.1, Fig.2 und Fig.3 gezeigt lediglich eine Einheit, die
entweder horizontal oder vertikal zur Erh6hung der Stromzufuhr wiederholt werden kann darstellen, und wenn die
Einheit wiederholt die Zinkplatten abwechselnd angeordnet mit den Magneten in der gesamten Serie, wie unten
angegeben.
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Ein Leiter 6 ist in mehrere mit den Leitern 2 und einen Leiter 7 verbunden ist mit dem Leiter 4, dem Leiter 6, der
sich mit einem Anschlu3 eines Gleichrichters, die ich mit dem allgemeinen Bezugszeichen 8 angedeutet
verbunden, und der Leiter 7, die sich an das andere Anschluss des Gleichrichters. Der Gleichrichter, wie in der
Abbildung gezeigt, Fig.1 kann einer von mehreren gut bekannten Ausfiihrungen der elektrischen Ventiltyp
annehmen und kann aus vier asymmetrische Zellen oder Cooper-Hewitt-Quecksilberdampflampen angeordnet,
wie in Fig.1 fur eine Kommunikation der positiven angegeben aus Impulse vom Leiter 6 nur in dem Leitungsleiter
9 und die negativen Impulse von Leiter 6 nur an den Zeilenleiter 10. Der Strom von diesem Gleichrichter kann
durch die Leiter 9 und 10 zu einer beliebigen geeigneten Quelle fir den Verbrauch geliefert werden.

Wahrend Gleichrichter 8 beschriebenen aller bekannten Typen, wie oben beschrieben bestehen kann, besteht
vorzugsweise aus einem speziell konstruierten Gleichrichter auch die Kapazitat den aktuellen zu intensivieren
und umfasst insbesondere die Elemente angezeigt, im Detail in den Fig.4, Fig.5 und Fig.6, wobei ich habe die
Detailverdrahtung des Gleichrichters, wenn vier der Gleichrichter zusammensetzt und Intensivierung in Elemente
statt asymmetrischer Zellen oder einfache Quecksilberdampfventile offenbart. Da jeder dieser Strukturen ist eine
exakte Ausfuihrung aller anderen, einer nur beschrieben, und die Beschreibung wird fir alle gelten. Das
Gleichrichterelement jeder Konstruktion besteht aus einer Quecksilberréhre 11, die vorzugsweise aus Glas oder
einem anderen geeigneten Material ausgebildet ist, und einen Zylinder mit seinen Endabschnitten verjiingt und
die jeweils in einem isolierenden Stopfen oder Stopsel 12 durch die obere Stopfen 12 wird verlangert die
Elektrode 13, die auch in das Rohr und vorzugsweise etwa die Halfte seiner Lange erstreckt sich bis zu einem
Punkt benachbart zu dem inneren Ende der Gegenelektrode 14, die letztere Elektrode durch die Isolierschicht 12
am unteren Ende der Réhre erstreckt sich von dort nach unten. Das Rohr 11 ist mit Quecksilber zugefihrt und
geeignet ist, auf dem Prinzip der Quecksilberdampflampe zu betreiben, dazu dient, zu korrigieren, indem
Ruckstrom Impulse mit einem Vorzeichen und die den Durchgang von Impulsen von der anderen Seite.

Um die Notwendigkeit fir die Verwendung eines Starters zu vermeiden, wie es bei der Lampentyp der
elektrischen Ventil kann die Versorgung mit Quecksilber in dem Rohr ausreichend ist, um mit dem unteren Ende
der Elektrode 13 zu kontaktieren, wenn der Strom nicht zugeftihrt wird, so daf3, sobald Strom von einer Elektrode
zur anderen ausreichend Verfliichtigen denjenigen Teil der Quecksilber unmittelbar benachbart dem unteren
Ende der Elektrode 13 gefiihrt, beginnt der Aufbau seinen Betrieb als Gleichrichter. Das Rohr 11 ist von einem
Rohr 15, das vorzugsweise aus dem Rohr 11 beabstandet ist ausreichend dafiir, dass atmosphéarische oder
andere Kihlkreislauf, um das Rohr 11 Ubergeben In einigen Fallen umgeben, kann es wiinschenswert sein, das
Rohr 11 durch einen umlaufenden Flussigkeitskorper zu kihlen, wie unten erwdhnt. Das Rohr 15 kann aus
Isoliermaterial sein, aber ich effiziente Ergebnisse erreicht durch den Einsatz von einem Stahlrohr und den Enden
der von der Réhre sind isolierende Scheiben 16, bilden eine Spule, auf die gewickelt Doppeladern 6' und festen
7', die Leitung 6', die an der inneren Helix der Spule mit dem &uR3eren Ende der Elektrode 14 verbunden ist, der
untere Abschnitt der Elektrode an einer Seite des Rohres 11 durch eine Isolierhilse 17, die sich durch die
erweiterte und weitergegeben Rohr 15, und an seinem aufieren Ende gehend ins benachbarte Ende des Drahtes
6'. Der Draht 7' erstreckt sich direkt von dem auf3eren Abschnitt der Spule durch die verschiedenen Helices zu
einem Punkt angrenzend an die Verbindung der Elektrode 14 mit Draht 6' und von dort parallel weiterhin den
Draht in der gesamten Spule, den Draht 6' endet in einem Klemme 18 und der Draht 7' endet in einer Klemme 19.

Aus Grunden der Bequemlichkeit der Beschreibung und die Schaltkreise erforscht, jeweils der Vorrichtung direkt
Uber die hier beschrieben und als Verstarker und einen Gleichrichter bekannt, werden als A, B, C und D genannt
werden. Leiter 6 ist mit Niederlassungen 20 und 21 und Leiter 7 mit &hnlichen Branchen 22 ausgebildet und 23.
Filiale 20 von Leiter 6 gebildet mit Leiter 7' verbindet von Verstarker B und Zweig 21 der Leitung 6 verbindet sich
mit dem Leiter 7' der Verstarker C, wahrend der Zweig 22 der Leiter 7 der Verstarker C, wahrend der Zweig 22
der Leiter 7 verbindet mit Leiter 7' der Verstarker D. Ein Leiter 27 ist mit dem Anschlu3 19 des Verstarker A
verbunden und erstreckt sich zu und ist mit dem Anschluf 18 des Verstarker C verbunden ist, und einen Leiter 7
verbindet mit Leiter 7' der Verstarker D. Ein Leiter 27 ist mit dem Anschlu 19 des Verstarker A verbunden und
erstreckt sich zu und ist mit dem Anschlul3 18 des Verstarker C verbunden, und ein Leiter 28 ist mit dem
Anschlul3 19 des Verstarker verbunden C und erstreckt sich von dem Anschlu3 19 des Verstarker B mit dem
Anschlul? 18 des Verstarker D an die Elektrode 13 des Verstarker B. Jede Elektrode 13 ist auf einer Spinne 13'
auf der oberen Scheibe 16 des jeweiligen Verstarkerruhe unterstitzt. Leiter 31 und 32 sind mit den Anschlissen
18 der Verstarker A und B verbunden und vereint sind, um den positiven Leitungsdraht 9, der zusammenwirkt mit
dem negativen Leitungsdraht 10 und erstreckt sich zu jeder geeigneten Stelle des Verbrauchs zu bilden. Der
Leitungsdraht 10 mit Zweigen 35 und 36, die sich mit den Elektroden 13 der Verstéarker C und D, um die negative
Seite der Stromkreis zu schliel3en ist.

Somit ist ersichtlich, dass in den Leitungen 6 und 7 erzeugt Wechselstréme wird gleichgerichtet und in der Form
eines Gleichstroms durch den Leitungsdrahte 9 und 10 geliefert werden, und | von Experiment, dass die Drahte 6
und 7 sollte aus Eisen finden, vorzugsweise weich und kann natirlich isoliert werden, die anderen Leitungen
nicht als Eisenbefinden aus Kupfer oder einem anderen geeigneten Material festgelegt.
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Ein positiver Impuls beginnend an den zincs 3 entlang Leiter 7 zu Ast 23 gerichtet an Leiter 7' und die Wicklung
des Gleichrichters von Verstéarker B durch den Gleichrichter, um das: Bei der Durchfiihrung der Operation, wie
beschrieben, kénnen die Schaltungen wie folgt zurlickverfolgt werden Leiter 6', durch seine Wicklung um den
Kontakt 18, Leiter 32 und mit dem Leitungsdraht 9. Der néchste, oder negative Impuls gerichtet entlang Leiter 7
kann sich entlang Zweig 23 und der Schaltung gerade oberhalb zurtickzufiihren nicht finden, da er nicht an die
Gleichrichter des Verstéarker B passieren, sondern der negative Impuls verlauft entlang dem Leiter 22 mit dem
Leiter 7 der Verstarker A und seiner Wicklung zu der Kontakt 19 und durch den Gleichrichter Leiter 27 bis 18 der
Verstarker C zu kontaktieren, um die Wicklung des Draht 6' desselben an die Elektrode 14 an die von der
Elektrode 13 und dem Leiter der Verstéarker A, Elektrode 14 davon und Leiter 6' mit dem Kontakt 18 und Draht 31
Draht 9 sdumen.

Offensichtlich ist der positive Impuls nicht entlang des Drahtes 20 Ubergeben, da der umgekehrt vor dem
Gleichrichter des Verstarker B. Den nachsten Impuls oder negativen Impuls geliefert, um den Leiter 6 nicht
entlang dem Leiter 21 aufgrund seiner Verbindung mit der Elektrode 13 des Gleichrichters Verstarker A
passieren, sondern lauft entlang den Leiter 20 mit dem Draht 7' und seine Wicklung, die einen Teil des Verstarker
B mit dem Kontakt 19 und dem Leiter 29 bis 18 in Verbindung treten und die Wicklung von Draht 6' Verstarker D
an die Elektrode 14 und durch den Gleichrichter, um die Elektrode 13 und dem Leiter 35 zum Leiter 10 zu der
Strom wird gleichgerichtet Leitung und alle positiven Impulse auf einer Leitung und alle negativen Impulse entlang
der anderen liegen, dal3 die Potentialdifferenz zwischen den beiden Linien hdchstens der gegebenen Strom des
Wechsel sein gerichtet Kreis. Es ist natiirlich offensichtlich, dass eine geringere Anzahl von Ubersetzer mit ihren
Begleitgleichrichterelemente kdnnen mit einem Opfer der Impulse, die aus einem Mangel an Fahigkeit, die
jeweiligen Gleichrichterelemente Passback Uberprift werden eingesetzt werden, und in der Tat habe ich effizient
gesichert Ergebnisse durch die Verwendung eines einzelnen Verstarker mit Gleichrichterelemente, wie unten
gezeigt.

Erdungsleiter 37 und 38 sind jeweils mit den Leitern 6 und 7 verbunden sind und mit den gewdhnlichen
Blitzableiter 39 und 40 jeweils zum Schitzen der Schaltung vor hohen Spannungs statischen Ladungen
bereitgestellt.

Die Leiter 41 und 42 sind jeweils mit den Leiter 6 und 7 verbunden sind und jeweils eine Verbindung mit einer
Abschaltautomatik 43, die als am 4. Jede der Sicherungsautomaten geerdet ist genau wie die andere und eine
der diese in gezeigt Detail in Fig.7 und umfasst die induktive Widerstand 45 mit einem isolierten
Verbindungsklemme 46 mit der die jeweilige Leitung 6 bzw. 7 angeschlossen ist, der Pfosten unterstiitzt auch
eine Feder 48, die einen Anker 49 neben dem Kern des Widerstandes 45 aufrecht vorgesehen. die Helix des
Widerstands 45 ist vorzugsweise durch die Feder auf die Klemmenbolzen an einem Ende und am anderen Ende
auf den Kern des Widerstands geerdet ist, wobei der Kern durch Masseleiter 44, der mit der Metallplatte 52 in
feuchter eingebettet erstreckt geerdet Kohlenstoff oder andere induktive Material in der Erde vergraben. Jeder der
Leiter 41, 42 und 44 ist aus Eisen, und in diesem Zusammenhang mochte ich zu verstehen, dass, wenn ich
sagen, die spezifische Substanz Ich bin in der Lage, die Richtigkeit der Erklarung der Ergebnisse von Tests, die
ich gemacht habe, zu Uberprifen, aber der natirlich méchte ich zusammen mit solchen Substanzen alle
Aquivalente umfassen, wie zum Beispiel, wo Eisen erwahnt seinen Nebenprodukten, wie beispielsweise Stahl,
und ihre Aquivalente, wie Nickel und andere magnetische Substanzen sollen verstanden werden.

Insbesondere zur Absicherung gegen Hochspannungsstrome gezeigte Spannungsschutzvorrichtung im Detail in
Fig.7 gesehen eingesetzt wird, wobei es von der Struktur der Hand, dass, wenn potenzielle Anstieg Uber die
Grenze durch die Spannung der Feder fest Aufrechterhaltung des Ankers 40, den Anker zu einer Position in
Kontakt mit dem Kern des Abschaltvorrichtung bewegt werden und sich unmittelbar schlieBen die
Masseverbindung fir Leitungsdraht 41 mit dem Leiter 44, wodurch der Widerstand der Wicklung 45 und damit die
Hochspannungsstrom auf den Boden abgeleitet werden. Unmittelbar nach solchen Entladung der Wicklung 45
verliert seine aktuelle erméglicht der Kern entmagnetisiert zu werden und lassen den Anker 49, wobei die
Masseverbindung im wesentlichen gebrochen so dass nur die Verbindung durch die Wicklung 45, dessen
Widerstand ausreicht, um die Versicherung gegen Verlust von Niederspannungs Strom.

In Fig.8 Ich habe eine Vorrichtung, die zwar in der Konstruktion und Anordnung anscheinend primitive zeigt das
erste Ausfihrungsbeispiel, das erfolgreich | im Verlauf der Entdeckung der vorliegenden Erfindung hergestellten
dargestellt, und es wird festgestellt, daf3 die wesentlichen Merkmale der Erfindung dargestellt werden. Die in der
Abbildung gezeigten Struktur besteht aus Hufeisenmagnete 54, 55, eine nach Norden und die andere Sud, das
heiRt, jede Offnung in den jeweiligen angegebenen Richtungen und die beiden, die von einem Eisendraht 55, der
nicht isolierten und ist angeschlossen und Uber den jeweiligen gewickelt Magnete jeder Endabschnitt des Drahtes
55 ist von den jeweiligen Magneten, indem sie an eine Zinkplatte 56 verlotet verlangert und verbunden, wie es als
eine Platte 56 fir jeden Magneten und wobei jede Platte in Langsrichtung im wesentlichen parallel angeordnet,
wobei die Schenkel der Magnet und mit den Flachen der Platte in Richtung auf den jeweiligen Schenkeln des
Magneten ausgesetzt ist, wobei die Platte somit endweise in Richtung Norden und Suden angeordnet. Ein
Eisendraht 57 verbindet die Platten 56, die Enden des Drahtes vorzugsweise benachbart zu den auf3eren Enden
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der Platten verbunden ist, aber aus dem Experiment Ich finde, dass der Draht kann an praktisch jeder Stelle mit
der Platte verbunden werden. Drahte 58 und 59 sind jeweils mit den Leitungen 55 und 57 verbunden und liefern
einen Wechselstrom bei einer vergleichsweise niedrigen Spannung, und Kontrolle solcher Strom die Drahte 58
und 59 kann mit einem Gleichrichter verlangert oder kombinierten Gleichrichter und Verstéarker, wie oben
diskutiert.

Die Tests, die ich erfolgreich mit dem Gerét in Fig.8 gesehen haben festgestellt wurden durch den Einsatz der
ersten Hufeisenmagnete ca. 4 cm in der Lange durchgefuhrt, die Bar, die das Hufeisen etwa einem Quadratzoll,
die zincs anteilsméassig und daraus dimensioniert Gerat mit dem Einsatz eines einzigen Verstarker und
Gleichrichter, wie oben gesagt, war ich in der Lage, eine konstante Leistung von 8 Volt zu erhalten.

Es sollte offensichtlich sein, dass die Magnete, die eine der Elektroden dieser Vorrichtung kann permanent sein
oder kdnnen Elektromagnete oder eine Kombination der beiden sein.

Wahrend die in der gesamten oben genannten Magneten kénnen aus jedem magnetischen Substanz gebildet
werden, finde ich die besten Ergebnisse durch den Einsatz des Nickel-Chrom-Stahl erhalten.

Wahrend der erfolgreiche Betrieb der verschiedenen Geréte, die ich aufgebaut gemafr der vorliegenden Erfindung
nicht erméglichte mir, auf jeden Fall und positiv zu festen Schlussfolgerung in Bezug auf die Grundlagen und
Theorien der Betrieb und die Quelle, aus der Strom zugefihrt wird kommen, ich winschte, es zu sein,
verstanden, dass ich betrachte mich als erste Erfinder des oben beschriebenen allgemeinen Art, in der Lage, im
Handel zu wartenden Strom, weshalb meine beigefligten Anspriichen betrachten, die ich kann eine breite Palette
von Mitteln nutzen soweit es sich um Details der Konstruktion vorgeschlagen, wie vorzugsweise beschaftigt.

Der Strom, der ich bin in der Lage zu erhalten, ist dynamisch in dem Sinne, dass es ist nicht statisch und seine
Produktion wird ohne chemische oder mechanische Wirkung entweder Vorfall der eigentliche chemische oder
mechanische Bewegung oder Zwischenfall an sich andernde Bedingungen Kalorien erreicht, so dass die
Beseitigung der Notwendigkeit die Verwendung von chemischen oder mechanischen Aktion als auch die
Beseitigung der Notwendigkeit fir die Verwendung von Warme oder unterschiedlichem Maf3e davon betrachtet
werden.
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PAULO und ALEXANDRA CORREA: ENERGIEUMWANDLUNGSSYSTEME
Patentanmeldung US 2006/0082.334 20. April 2006 Erfinder: Paulo & Alexandra Correa

ENERGIEUMWANDLUNGSSYSTEME

Diese Patentanmeldung zeigt die Details der Gerate, die gewdhnliche Elektrizitat von Tesla Langswellen
erzeugen kann. Wenn diese Behauptungen sind richtig (und es scheint nicht den geringsten Grund zu glauben,
dass sie es nicht sind), dann Implementierungen dieser Patentanmeldung sind in der Lage, frei von elektrischer
Energie und die Bedeutung dieser Informationen ist enorm.

ZUSAMMENFASSUNG

Diese Erfindung betrifft eine Vorrichtung zur Umwandlung von massefreie Energie in elektrische oder kinetische
Energie, die in ihrer bevorzugten Form einen Sender und einen Empfanger; beide Teslaspulen, die distalen
Enden, deren Sekundarwicklungen sind Co-resonant und Platten verbunden ist, verwendet einer Kammer,
vorzugsweise evakuiert oder mit Wasser gefllt ist, so dass Energie von dem Sender abgestrahlt werden, kdnnen
durch den Empfénger, wobei der Empfanger weiters vorzugsweise eine gepulste Plasmareaktor von der
Empféangerspule und einer Spaltphasenmotors durch den Reaktor angetrieben abgeholt. Vorzugsweise ist der
Reaktor arbeitet im gepulsten Gasentladungsmodus abnormal, und der Motor ist ein tragheits angefeuchteten
Schleppmotors. Die Erfindung erstreckt sich auch auf eine Vorrichtung, in denen ein anderes angetriebenen
Plasmareaktor, der in gepulster Gasabgabemodus abnormalen wiederum verwendet, um ein tragheits
angefeuchteten Schleppmotors.

BESCHREIBUNG

GEBIET DER ERFINDUNG

Diese Erfindung betrifft Systeme zur Umwandlung von Energie, insbesondere in Form von was wir zur
Vereinfachung als Tesla Wellen (siehe weiter unten) beziehen, um herkdmmliche elektrische Energie.

HINTERGRUND DER ERFINDUNG

Energiewandler, die von lokalen oder Umweltenergie zugefuhrt werden, werden in der Regel durch Ruckgriff auf
die Vorstellung, dass sie Nullpunkt elektromagnetischer Strahlung (ZPE) zu konvertieren, um elektrische Energie
erklart. Die ZPE Theorien ein Eigenleben aus der Zeit gesammelten Erfahrungen, als T. Kuhn hat darauf
hingewiesen (in seiner "Black Koérpertheorie und der Quanten”), nach dem Austritt aus zweite Theorie Plancks,
insbesondere ¥ hu in der neuen Formel fur Oszillator Energie. Im Jahr 1913, Einstein und Stern schlug vor, dass
Bewegungsfrequenzen Beitrag zur spezifischen Warme fiel in zwei Kategorien - die, unabhangig von der
Temperatur waren und diejenigen, die nicht (zB Rotationsenergie) waren, was sie in der Gré3enordnung von dem
Schluss, dass Nullpunkt-Energie ¥ hu war wahrscheinlich. Im zweiten Teil ihres Papiers jedoch, sofern sie eine
Ableitung des Planckschen Gesetzes, ohne Riickgriff auf die Diskontinuitat der Annahme, dass der Wert des ZPE
war einfach ha. Es ist erwdhnenswert, dass Einstein im Jahre 1905 bereits ("Erzeugung und Verwandlung des
Lichtes betreffenden heuristichen Gesichtspunkt”,Ann. d. Phys, 17, 132) umrahmt das Problem der Diskontinuitat,
wenn auch nur heuristisch, als einer der Platzierung Grenzen auf die unendliche Energie der Vakuumzustand
durch die Rayleigh-Jeans Dispersionsgesetz erhéht. Nach Einstein wirde der Rayleigh-Jeans-Gesetz in ein Ding
der Unmdglichkeit, die Existenz der unendlichen Energie im Strahlungsfeld zur Folge, und das war genau mit
Plancks Entdeckung unvereinbar - die stattdessen vorgeschlagen, dass bei hohen Frequenzen die Entropie der
Wellen durch das ersetzt Entropie von Partikeln. Einstein konnte daher nur fiir einen stochastischen Validierung
der Maxwell-Gleichungen bei hohen Frequenzen hoffe, "von der Annahme, dass die elektromagnetische Theorie
Ertrage richtige Zeit-Durchschnittswerte der FeldgroRen”, und fuhr fort, zu behaupten, dass die
1?chwingungsenergie der Hochfrequenzresonatoren sind ausschlieB3lich diskontinuierlich (ganzzahlige Vielfache
).

Seitdem haben ZPE Theorien auf einem Kurs von zweite Theorie Plancks unabhangigen gegangen. Die neueren
Wurzel der modernen ZPE Theorien ergibt sich aus der Arbeit von H. Casimir, der im Jahr 1948 zeigte offenbar
die Existenz einer Kraft, die zwischen zwei parallelen Platten ungeladenen Kraft. Grundsatzlich ist der Casimir-
Effekt basiert auf der Existenz einer Hintergrundfeld von Energie durchdringend, auch die "Vakuum", das einen
Strahlungsdruck ausubt, homogen und aus allen Richtungen im Raum, an jeder Stelle in sie gebadet sagt. Wenn
zwei Kdrper oder Partikel in der Nahe schirmen sie einander aus diesem Hintergrund Strahlungsspektrum entlang
der Achse (das heif3t die kirzeste Entfernung) von deren Kopplung, so dall der Strahlungsdruck auf den
gegeniberliegenden Oberflachen der beiden Objekte wirde geringer sein als der Strahlungsdruck von allen
anderen Oberflachen erfahren und aus allen anderen Richtungen im Raum. Unter diesen Bedingungen werden
die beiden Objekte wirkungsvoll gegeneinander, als ob durch eine Anziehungskraft gedriickt wird. Da der Abstand

A - 464



zwischen den beiden Objekten verringert sich die Kraft, die sie zusammen erhoht, bis sie zusammenbrechen
einen auf die andere. In diesem Sinne ware die Casimir-Effekt die makroskopische Analogie der mikroskopischen
van der Waals Anziehungskrafte flr diese Dipol-Wechselwirkungen wie Wasserstoffbriicken verantwortlich.
Jedoch ist es erwahnenswert, dass die Van-der-Waals-Kraft wird gesagt, neigen dazu, ihre normale Radius oder
den optimalen Abstand zwischen den Dipolen wie der Abstand, wo die gréf3te Anzugskraft ausgeibt wird, zu
schaffen, Uber die hinaus die van der Waals-Krafte der Kern- und elektronische Abstol3ung Uberholen die
Anziehungskraft.

AnschlieBend eine weitere niederlandische Physiker, M. Sparnaay, gezeigt, dass die Casimir-Kraft nicht von
Warmestrahlung entstehen, und im Jahr 1958, ging auf, diese Kraft zu dem Differential der Strahlungsdruck
zwischen der Raumenergie-Strahlung der Vakuumzustand der Platten umgibt und Attribut die ZPE Strahlung in
dem Zwischenraum zwischen ihnen vorhanden. Sparnaay Vorschlag ist, dass ein klassischer, nicht-Quanten,
isotrop und allgegenwartigen elektromagnetischen Nullpunktsenergie besteht in der Vakuum, und selbst bei einer
Temperatur von dem absoluten Nullpunkt. Es wird ferner angenommen, dass, da die ZPE Strahlung invariant
bezlglich der Lorentz-Transformationen, die Regel, die die Intensitat der Strahlung ist proportional zur dritten
Potenz der Frequenz, was zu einer unendlichen Energiedichte fir die Strahlungsspektrum gehorcht.

Wie es schien, die aufgrund dieses neu formuliert Theorie war die Vorstellung, dass das Vakuum nicht mehr
dachte, als reine Raum leer von Energie, sondern vielmehr als ein Raum, standig schwankenden "Bereichen
elektromagnetische Energie" ausgesetzt.

Puthoff hat den Isomorphismus zwischen van der Waals und Casimir Kréafte her den Nullpunkt (ZP) Energie
Theorie der Schwerkraft auf der Grundlage der Auslegung, dass die virtuelle elektromagnetische Feld ZP
Spektrum von Quantenelektrodynamik prognostiziert setzen genutzt (QED) entspricht funktionell ein Istvakuum
Zustand definiert als Hintergrund der klassischen oder Maxwellsche elektromagnetische Strahlung von zufalligen
Phasen und kann so durch stochastische Elektro (SED) behandelt werden. Wahrend in QED sind die Quanten als
virtuelle Einheiten enthommen und die unendliche Energie des Vakuums hat keine physische Realitat, fir die
SED, die ZPE Spektrums ergibt sich aus der Verzerrung eines realen physikalischen Bereich und keine
Partikelerstellung bendétigen. Gravity dann, kdnnte als nur die makroskopische Manifestation der Casimir-Kraft zu
sehen.

Wir bestreiten nicht, dass auch in platz abwesend Materie gibt es Strahlungsenergie vorhanden, die nicht einer
thermischen Natur. Wir behaupten, dass diese Energie nicht elektromagnetische, noch ist ihr Energiespektrum-
unendlich. DaR es so ist, ergibt sich nicht nur aus unserer Uberzeugung, dass es hichste Zeit ist, dass Einsteins
heuristische Hypothese als buchstablich sachliche genommen werden - im doppelten Sinne, dass alle
elektromagnetischer Energie ist Photonenenergie und alle Photonen sind lokale Produktionen, vor allem aber aus
der dass es offensichtlich ist, von den Versuchen von Wang und seine Kollegen (Wang, Li, Kuzmich, A & Dogariu,
A. "Gain-unterstitzte superluminal Lichtausbreitung", Nature 406; # 6793; 277), dass das Photon Stimulus breiten
sich supraluminal Geschwindigkeiten und Ligen daher auch au3erhalb jeder Reichweite der elektromagnetischen
Theorie, sein dies Maxwells klassischen Ansatz von ZPE Theorien genommen oder Einsteins spezielle
relativistischen Phanomenologie der Maxwellschen Theorie. Die Tatsache ist, dass, wenn der Lichtreiz bei
Geschwindigkeiten grof3er als jene des Lichts ausbreiten, was dann propagiert ist tiberhaupt nicht aufleuchten,
und somit keine Energie elektromagnetisch ausgebildet ist. Licht ist ausschlielich eine lokale Erzeugung von
Photonen in Reaktion auf die Ausbreitung eines Stimulus, der selbst keine elektromagnetische.

Es ist wichtig zu verstehen, dass die Auswirkung davon, dal3 - abgesehen von lokalen elektromagnetischen
Strahlung und aus mit den Bewegungen der Molekile (thermo-mechanische Energie) zugeordneten
Warmestrahlung gibt es zumindest eine andere Form von Energiestrahlung, die Uberall vorhanden ist, auch in
platz abwesend Angelegenheit. Ohne Zweifel ist es die Energie, die jede Erreichung des absoluten Nullpunkts
verhindert, fur eventuelle lokale outpumping von Warme von einem unmittelbar lokalen Umwandlung eines Teils
dieser Energie in eine von den Verteilern von Raum und Zeit erforderliche Mindestwarmestrahlung abgestimmt.
Zweifellos auch, ist diese Strahlung allgegenwartig und nicht unter relativistischen Transformationen (dh es ist
lorentzinvariant). Was sie nicht ist, ist eine elektromagnetische Strahlung, die aus randomistic Phasen
Transversalwellen.

Um dies richtig zu verstehen, muss man die Unterschiede zu bereits vorhandenen ZPE Theorien
zusammenzufassen - und alle diese Unterschiede sind auf die Tatsache, dass diese Energie, die weder
elektromagnetische oder thermische per se ist, (und sicherlich nicht nur thermo-mechanisch), hat dennoch
identifizierbare Merkmale sowohl in Untertypen oder Varianten und auch tblich, alle von ihnen verteilt.

Im Wesentlichen ist die erste Untertyp oder Variante besteht aus Langsmassefreie Wellen, die elektrische
Energie bereitstellen. Sie konnten auch Tesla-Wellen genannt werden, da Tesla-Transformatoren kann in der Tat
experimentell gezeigt, dass Massenfreie elektrische Energie ausstrahlen werden, in Form von Langs
magnetischen und elektrischen Wellen mit Eigenschaften nicht reduzierbar auf Photonenenergie noch auf
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"elektromagnetischen Wellen", und mit Geschwindigkeiten der Verschiebung, die viel grofer ist als der Grenzwert
c fur alle streng elektromagnetischen Wechselwirkungen werden kénnen.

Man kann auch zeigen die zweite Sub-Typ durch die Bezeichnung der massefreie Warmestrahlung, da sie auf
Temperaturanderungen tragt - und, wie offensichtlich durch die Unmdbglichkeit, ein absoluter Nullpunkt der
Temperatur angegeben ist, erfolgt dieser Beitrag unabhangig von der Gegenwart von Materie oder Masse-
Energie, in Space. Mit anderen Worten, nicht alle Warmestrahlung gegen Vibration, Rotation und Translation
(Driftbewegung) von Molekulen, dh thermo Energie reduziert werden, da die Eigenschaften von Druck und
Volumen, die Temperatur zu bestimmen und beeinflussen Materie, erscheint tatsachlich in einem grof3en Ausmaf3
zu werden von der Materie unabhangig, eine Tatsache, die selbst fir die beobachteten katastrophalen und
unerwartete Phasenanderungen der Materie verantwortlich und hat sich bis heute die unzureichende Erklarung
angeboten halb empirisch durch die Van der Waals Kraft Gesetzes erforderlich.

SchlieBlich kann die dritte Untertyp latente Massenfreie Energiestrahlung bezeichnet werden - denn es setzt
weder verantwortlich, noch thermisch oder baroscopic Effekte, und doch ist es fur die "wahre latente Warme" oder
fur die "inneren potentiellen Energie" der ein verantwortungs Molekil. Es ist auch fir die Kineto regenerativen
Phanomen, bei dem ein Elektroskop fiihrt eine variable Gebihr vermittelte Arbeit gegen die lokale
Gravitationsfeld verantwortlich.

Das gemeinsame Merkmal aller drei Subtypen von massefreie Energiestrahlung ist, dass sie den gleichen nicht-
klassischen Feinstruktur, fiir jede Energieeinheit, wobei ¢ eine beliebige Lichtgeschwindigkeit Wellenfunktion wie

folgt geschrieben, und die Wellenlange A und Wellenfunktion W werden als Funktion der physikalischen Qualitat
der Energiefeld unter Beriicksichtigung verschaltet: E=hcW

Im Fall der longitudinale elektrische Strahlung, erfolgt dies auf der direkt messbaren Form:
_ - 7 ==

E_{}"qc) Wv_p-: B v_(h/}“x) Wv‘J’ =q v

Wobei:

Wy ist die Spannung-Aquivalent Wellenfunktion entspricht V,

Pe bildet den Impulssatz entsprechend der tblichen g oder e,
h ist die Planck-Konstante,

I}'x. ist das Duane-Hunt-Konstante als einer Wellenlange ausgedruckt,

1 eine Wellenlange konstant ist; und das Zeichen =J= bedeutet genau die Gleichstellung von einem Ausdruck
in den Ublichen Dimensionen Lange, Masse und Zeit, und ein Ausdruck in der Lange und Zeitdimensionen allein.

Im Fall der Massenfreien Warmestrahlung (Beitrag zur Temperaturdnderungen), die Transformation
Boltzmannsche Regel gehorcht (k ist nun die Boltzmannsche Konstante ist und T Kelvin-Skala Temperatur):

E=} 1cW, = }I‘nl{mv.;p)(}"nl} ~=kT

und in der dritten Instanz - der latenten Massenfreie Strahlung, die Transformation gehorcht der Regel:
3 3
E=hi€Wy = AiCot) Qoarfal) = Par Guifi

wobei C und f sind Frequenzfunktionen, f wobei eine spezifische Schwerkraft Frequenzterm, und J‘;ll als
3 -0.5 .5 —f
gleich definiert I}“n] } mﬁtez'ﬁ SCC - ynd gnl hat den Wert C‘f?\‘nl

Wenn die elektrische Variante des Massenfreie Strahlung hat einen direkten Quantenaquivalenz, Uber das
Duane-Hunt-Gesetz, keiner der drei primaren Atherenergie Varianten besitzen entweder die klassische Form von
elektromagnetischer Energie, die quadratische Uberlagerung der Lichtgeschwindigkeit ¢ Wellenfunktionen
erfordert, als C2 oder der Quantenenergieform erfordern E = hu. Die entscheidender erster Schritt in die richtige
Richtung kann auch Dr. W. Reich zurlickgefiihrt werden, da es hinsichtlich der Tatsache, dass Massenfreie
Energie Paare zwei ungleiche Wellenfunktionen, von denen nur eine elektromagnetische und halt sich an die

Grenze c. Dann entschlisselt die oben beschriebene dreifache Struktur und zeigte ferner, dal im Falle der Langs

elektrischen Wellen, die postulierte Aquivalenz Eqﬂi"%cj ist blof3 phdnomenologischen, da diese Wellen werden

nicht durch die Funktion c in ihren Forder von elektrischer Ladung durch den Raum beschrankt. Es kann weiter
gezeigt werden, dass alle Schwarzkdorper Photonen werden durch eine obere Frequenzgrenze gebunden (64 x
10 Hz), oberhalb welcher nur ionisierenden Photonen erzeugt werden, und dass alle Schwarzkérper Photonen
entstehen gerade aus der Wechselwirkung der massefreie elektrische Strahlung mit den Molekilen der Materie
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(einschlieRlich Licht Leptonen), wobei die Energie der Strahlung lokal in Photonen oder elektromagnetische
Strahlung umgewandelt. Mit anderen Worten: Der gesamte nicht-ionisierender elektromagnetischer Energie an
Sekundarenergie, die lokal von der Wechselwirkung von Materie mit massefreie elektrische Energie ergibt. Es
kann daher nicht aus der Primérenergie, die in der Vakuum vorhanden ist, einer Energie, die weder virtuelle noch
elektromagnetische, aber die tatsdchlichen und Beton in seiner elektrischen, thermischen und antigravitic
Manifestationen. Schlielich Gravitationsenergie, die entweder das Potential oder die kinetische Energie fir die
Anziehungskraft zwischen Einheiten der Materie verantwortlich ist eine Manifestation, die auch benétigt, so wie
elektromagnetische Strahlung hat, Kopplung massefreie Energie Materie oder Masse-Energie.

Die Tesla-Spule ist ein Generator einer massefreie elektrische Energiefluss und sendet es sowohl durch Leitung
durch die Atmosphéare und durch Leitung durch den Boden. Tesla hielt es genau das getan hat, aber es hat sich
da statt (wegen des Maxwell, Hertz und Marconi) als Sender elektromagnetischer Energie betrachtet. Der Sender
arbeitet mit einem Verbrauch von Massengebundene elektrische Leistung in der Priméar und durch Induktion in
den gekoppelten Sekundar zwei elektrischen Flisse erzeugt in dem Spulenleiter, eine Masse gebunden und der
andere Massefrei in den Koérper des Magnet. Tesla vorgeschlagen und gezeigt, einen Empfanger fir die
massefreie Energieflusses in Form einer zweiten Tesla-Spule in Resonanz mit der ersten. Die Empfangerspule
missen identisch sein und an die Sendespule abgestimmt werden; die Kapazitat des Antennenplatte muss mit
der des Senders Platte; sowohl Sende- und Empfangsspulen muss geerdet werden; und die Empfangerspule
Eingang und Ausgang sind unipolar sein, als ob die Spule in Reihe geschaltet.

Die Generatoren der Massen freien Energie, die uns beschéftigen, Uber Stromimpulse mit einer gedampften
Welle (DW) Oszillation viel héheren Frequenz als der Pulswiederholfrequenz verbunden. Ein besonderes
Problem bei der Wiederherstellung der Masse freie Energiegehalt solcher Impulse wird durch die gedampfte
Wellenschwingungen zur Verfigung gestellt. Obwohl in unserem US-Pat. No. 5.416.391 beschreiben wir
Arrangements Einbeziehung Spaltphasenmotoren, diese Energie zu erholen, ihre Effizienz ist viel weniger als
das, was theoretisch erreichbar sein. Andere Arbeiter wie Tesla und Reich, haben das gleiche Problem in einem
noch gréReren Ausmal auftreten.

In der Kraftfahrt Jahrhunderts Engineering Terminologie heunzehnten wurden Dynamos in der Lage, Gleichstrom
durch kontinuierliche gleichpoligen Induktions als "unipolar" Generatoren bekannt. Erscheint der Begriff
"Unipolarinduktion" mit W. Weber entstanden sein, um gleichpoligen Maschinen zu bestimmen, wo der Leiter
kontinuierlich bewegt, um die magnetischen Feldlinien eine Art nur Magnetpol geschnitten, und erfordern daher
Gleitkontakte des erzeugten Stroms zu sammeln. Faraday'sche Rotationskupferplattenvorrichtung war in diesem
Sinne eine Homopolargenerator, wenn die Scheibe von Hand angetrieben wird, oder ein Homopolarmotor, wenn
der Strom zur Verfigung gestellt wurde. Wo die rotierenden Leiter kontinuierlich schneidet das Magnetfeld
abwechselnd entgegengesetzte Magnetpole, die den Betrieb einer Maschine, ob ein Generator oder ein Motor,
wird als "hetero" zu sein. Unipolar-Maschinen ging auf eine Eigenleben in Form von Niederspannung und
Hochstrom-Gleichstromgeneratoren haben - fast ausschlieRlich in - von Faraday, durch Pflicker, Varley,
Siemens, Ferraris, Hummel, um Lord Kelvin, Pancinoti, Tesla und andere die Form des Scheibendynamos, aber
einige, die Wunde Rotoren.

In Mordey Lichtmaschine, und in sogenannten "Induktor Generatoren", jedoch gleichpolige Generatoren
eingesetzten Wechselstromen, durch die Verwendung von Rotoren Wunde hin und her Gber das Feld zu erzielen.
Verwendung glatter, abgewickelt Rotoren in Drehstrom-Asynchronmotoren (im Gegensatz zu Drehstrom-
Synchronmotoren, wie Hysterese Motoren) war eine spatere Entwicklung als homopolar Dynamos. Von 1888
Tesla und Ferraris unter noch anderen, unabhangig voneinander fest rotierenden Magnetfeldern in einem Motor,
durch Verwendung von zwei separaten Wechselstrome mit der gleichen Frequenz, jedoch unterschiedlicher
Phase erzeugt. Einphasen-Wechselstrommotoren wurden spater entwickelt und vertauschte Strommotoren
entwickelt letzten. Ferraris (Ferraris, G (1888) "Rotazioni elettrodynamiche”, Turin Acad, Marz-Ausgabe.)
Vorgeschlagen, die elementare Theorie des 2-Phasen-Motor, wo der Strom in dem Rotor induziert wird, ist
proportional zu dem Schlupf (der Unterschied zwischen der Winkel-Geschwindigkeit des magnetischen Feldes
und der des Drehzylinders), und die Kraft des Motors ist proportional zu sowohl dem Schlupf und der
Geschwindigkeit des Rotors.

Wenn ein Eisen Rotor ist innerhalb des rotierenden Magnetfeldes eines 2-Phasen-Stator angeordnet ist, wird sie
in Drehung versetzt werden kann, jedoch nicht synchron, da sie immer auf die sich bewegenden Magnetpole mit
einer Zeitverzdgerung angezogen. Aber wenn eine Aluminium- oder Kupferrotor stattdessen verwendet wird, es
wird in der Umgebung von dem rotierenden Statorfeld wegen der Wirbelstrome induziert "gezogen". Wenn das
Aluminium oder Kupfer Rotor synchron mit dem Stator Magnetfeld drehen wéare, gabe es keine induzierten
Wirbelstréme und damit kein Motor Aktion wirde. Der Motor Aktion hangt in diesem Fall von der Gegenwart von
Asynchron-Schleif, da die Funktion des letzteren ist, um die Induktion dieser Strome im Rotor, der fur die
Motorwirkung des Rotors gezogen verantwortlich sind aufrechtzuerhalten. Dies ist dann der Ursprung der
Bezeichnung "AC Drag Motoren". Nachdem die aus einem Zylinder mit einem hohlen Schale entwickelt Drag
Rotor, verdient sie den Beinamen "Drag-cup-Motoren". Spater bereits im 20. Jahrhundert wurden die Becher Uber
einen zentralen Statorelement angebracht, und die Hilse Rotor 2-Phasen-Servomotor geboren.
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Tesla wusste, dass StoRRstrome sowie CW (Dauerwelle ) sinusférmige Stréme verwendet werden, um
Wechselstrommotoren anzutreiben. In Bezug auf seine Erfindung einer Hysterese Motor (die er als "magnetische
Verzdgerung Motor"), erklarte er: (Martin, TC (1894 "pulsierende sowie eine Wechselspannung kénnte verwendet
werden, um diese Motoren angetrieben werden......" ) "Die Erfindungen, Forschungen und Schriften von Nikola
Tesla", Kapitel XIlI, p. 68). Auf der Suche nach einer effizienten Nutzung des Hochfrequenz DW (angefeuchtet
Welle) Impulsstrome seiner Induktionsspulen, begann Tesla durch Verwendung einer wie in 17 seiner beriihmten
1892-Adresse (Tesla, N (1892 gezeigt AC Scheibeninduktionsmotor) "Versuche mit Wechselstromen mit hohem
Potential und hoher Frequenz ", in" Nikola Tesla Lectures ", 1956, Beograd, pp. L-70 bis 71). Diese bestand aus
einer Kupfer- oder Aluminiumscheibe vertikal entlang der Langsachse der einen Eisenkern auf der eine einzige
Motorspule, die in Reihe mit dem distalen Anschlul®3 der Induktionsspule an einem Ende angeschlossen wurde
aufgewickelt gelagert ist, und zu einem grofRen suspendiert und isoliertes Metall Platte am anderen Ende. Das
Neue an diesem war die Umsetzung eines Wechselstrominduktionsmotor -Antriebsscheibe, wobei der
Erregerstrom direkt Allein durch die Wicklung mit nur einer einpoligen Verbindung zur Sekundarspule (unter
bestimmten Bedingungen auch die Serienschaltung an der Platte entfernt werden konnte, "Was mdchte ich lhnen
zeigen, ist, dass dieser Motor dreht sich mit einer einzigen Verbindung zwischen ihm und dem Generator" (Tesla,
N. (1892), aaO, L-:.. oder mit direkter Anbindung an den Korper des Experimentators) ersetzt. 70, Teslas
Schwerpunkt). In der Tat hatte er gerade eine entscheidende Entdeckung, dass, anders als im Fall von
Massengebundenen Ladung in dem Stromfluss erfordert Depolarisation einer bipolaren Spannung, engagiert
Massen freie Ladungsstromfluss unipolar als eine bloRRe Frage der richtigen Phasensynchronisation hergestellt:

Fig.17

!
Transformator l ei

Drehscheibe

Tesla gedacht, dass seine Motor besonders angemessen zu Wicklungen, die "high-Selbstinduktion" hatte
reagieren wie eine einzelne Spule, die auf einem Eisenkern. Die Grundlage dieser Selbstinduktion ist der
magnetische Reaktion einer Schaltung oder einem Element einer Schaltung - eine Induktivitat - wobei es
Drosseln, schwéacher bzw. dampft die Amplitude der elektrischen Wellen und verzégert ihre Phase.

Fur den Motor, um noch hdéhere Frequenzen reagieren, man brauchte, um den primaren Motorwicklung, eine
teilweise Uberlappung Sekundar Wind tiber, geschlossen iiber einen Kondensator, denn "es ist gar nicht so
einfach, um eine Rotation mit Ubermé&Riger Frequenzen zu erhalten, wie die Sekundar schneidet fast vollstandig
die Linien des primaren "(Idem, L-71).
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Tesla erklart, dass "eine zuséatzliche Funktion von Interesse zu dieser Motor" war, dass man es mit einer einzigen
Verbindung zur Erde fuhren kénnte, auch wenn in der Tat ein Ende des Motorprimarspule musste auf die grol3e,
abgehangte Metallplatte verbunden bleiben, angeordnet, um zu erhalten oder durch "eine alternierende
elektrostatisches Feld" gebadet werden, wéhrend das andere Ende auf Masse gelegt. So hatte Tesla einen
gewohnlichen Induktionsspule, die dieses "alternierende elektrostatischen Feld”, ein nicht abgestimmtes Tesla
Antenne Empfang dieses "Feld", und eine Empfangerschaltung Ubertragen, die sein Eisenkern gewickelten
Motorpriméar, einen eng gekoppelten, kapazitiv geschlossenen Sekundar und die gekoppelt nicht-
ferromagnetische Bremsscheibe. Irgendwann in der Kraftlibertragungssystem, er diese Sender mit einer Tesla-
Spule ersetzen wirde, und legen Sie eine identische Empfangsspule auf der Empfangerseite, stimmen beide
Systeme und bringen sie in Resonanz. Aber sein Motor blieb unentwickelt, und so auch die gesamte
Empfangersystem.

Tesla ein Jahr spater kehrte zu diesem Thema zu sagen "bei einer friiheren Gelegenheit habe ich eine einfache
Form der Motor mit einer einzigen Erregerspule, einen Eisenkern und Disc beschrieben" (Tesla, N (1893) "Auf
Licht und andere Hochfrequenz-Phanomene ", in " Nikola Tesla Lectures ", 1956, Beograd, pp. L-130 und L-131
in Bezug auf Figur 16-1l). Er beschreibt, wie er entwickelt eine Vielzahl von Mdoglichkeiten, um solche
Strommotoren unipolar aus einer Induktionstransformator betrieben werden, und ebenso allen anderen fir "den
Betrieb einer bestimmten Klasse von Wechselstrom-Motoren auf die Wirkung von Strémungen unterschiedlicher
Phase gegrindet". Hierbei wird die Verbindung mit dem Drosseltransformators verandert, so dass der Motor-
Priméareinheit wird von dem Grobsekundarwicklung eines Transformators, dessen Primar feineren gekoppelt
angetrieben, die an einem Ende direkt und mit einem einzigen Draht mit dem Tesla sekundaren und am anderen
unbeschaltet. Bei dieser Gelegenheit erwahnt Tesla, dass ein solcher Motor ist eine "magnetische Verzégerung
Motor" genannt, aber, dass dieser Ausdruck (die, nebenbei bemerkt, er hatte sich zu seiner eigenen Erfindung
der magnetische Hysterese Motoren angewendet) wird widersprochen durch "diejenigen, die Attribut die Drehung
der Scheibe zu Wirbelstrémen, wenn der Kern schlie3lich unterteilt "(Tesla, N (1893), op. cit., p. L-130).

In keiner der anderen Motorldsungen, 2-Phasen- oder Spaltphasen, die er als unipolar Kupplungen an die
Sekundarseite eine Induktionsspule schlagt, wird die nicht-ferromagnetische Bremsscheibe Motor wieder Figur.
Aber er kehrt, damit es eine Seite spater und indirekt damit, indem zunéachst der Bewaltigung der Nachteile der
ferromagnetischen Rotoren: "Sehr hohe Frequenzen sind natirlich nicht praktikabel mit Motoren aufgrund der
Notwendigkeit der Verwendung Eisenkerne Aber man kann plétzlichen Entladungen zu verwenden.
Niederfrequenz und somit einige der Vorteile der Hochfrequenzstrdme zu erzielen, ohne Rendern des Eisenkerns
vollstandig unfahig folgenden Veranderungen und ohne dass dies einen sehr hohen Energieaufwand in den Kern.
ich habe es gut mdglich arbeiten gefunden, wobei diese Niederfrequenz Durchschlagen von Kondensatoren,
Wechselstrommotoren. "

Mit anderen Worten - wahrend seine Experimente mit konstanten Welle (CW) Wechselstréme, und auch mit
Hochspannungs angefeuchtet Welle (DW) Impulse von Induktionsspulen, auf die Existenz einer oberen
Grenzfrequenz, um Eisenkern Motorleistung, eine Macht beschéftigen statt Hochstrom, DW Impulse - von hoher
DW Frequenzen aber niedrige Impulsraten - diese Motoren sehr effizient zu bewegen. Dann fugt er "eine gewisse
Klasse von [AC] Motoren, die ich vor ein paar Jahren groRBe Fortschritte gemacht, die geschlossen
Sekundarkreise enthalten, wird ziemlich heftig zu drehen, wenn die Entladungen durch die Erregerspulen
gerichtet. Ein Grund daflir, dass ein solcher Motor arbeitet so gut mit diese Entladungen ist, dass die
Phasendifferenz zwischen den Primér- und Sekundéarstrom 90 Grad betragt, was im allgemeinen nicht der Fall ist
mit harmonisch ansteigenden und abfallenden Strdme von niederfrequenten. Es kénnte nicht ohne Interesse sein,
einen Versuch mit einem einfachen Motor dieser Show Art, da sie allgemein angenommen wird, dass
Durchschlagen fiir solche Zwecke nicht geeignet sind.”

Was er vorschlagt nachsten, bildet die Grundlage der modernen Wohn- und Industrie elektrischen
Wechselstromzéhler, die Wechselstrom Kupferscheibe Motor, dessen Rotor dreht sich auf dem Fenster dieser
Zahler, vorwarts getrieben von der Netzfrequenz. Aber anstelle der Verwendung eine solche Konstante Welle
Eingang verwendet Tesla die Durchschlagen von Kondensatoren, ande als Stromgleichrichter arbeitet. Mit den
richtigen Bedingungen, z.B. korrekte Spannung des Generators, eine angemessene Strom aus dem Kondensator,
eine optimale Kapazitat fur die Feuerungsrate und abgestimmt Funkenstrecke, um einige zu nennen, Tesla
gefunden, dal3 das nicht-ferromagnetische Bremsscheibe gedreht, jedoch mit erheblichen Aufwand. Dies kann
jedoch kaum auf die Ergebnisse mit einem Hochfrequenz -CW-Lichtmaschine erhalten wird, der die Scheibe "mit
einem wesentlich kleineren Aufwand" fahren konnte, verglichen. Zusammenfassend ist also, ging Tesla soweit,
die erste um einen Motor mit Tesla Wellen angetrieben, die eine nicht-ferromagnetische Rotor und dessen
Anordnung umfasste sowohl Sender- und Empfangerschaltungen verwendet zu entwickeln. Zu diesem Zweck
verwendet er eine einphasige Verfahren, bei dem das Signal unipolar zur Wickel gespeist, die in Reihe mit einer
Platte-Kapazitat gegeben.

Tesla auch spater vorgeschlagene Antrieb eines ahnlichen einphasigen nichtferromagnetischem Plattenmotor
bipolaren kapazitive Entladungen durch eine atmosphéarische Funkenstrecke nun parallel zu der
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Hauptmotorwicklung und wieder Simulation einer Spaltphasen durch einen eng gewickelten Sekundér das war
platziert durch eine Kapazitat geschlossen.

Wie Tesla gibt, waren die Ergebnisse aller seiner Wechselstrom Wirbelstrommotor Lésungen durftig und von
Strom und Frequenz Probleme beschrankt. Ebenso sind die von Reich fiir seine oder Motor vorgeschlagene
Zwei-Phasen-Vereinbarungen, bei denen der Uberlagerung der gedampfte Wellen von einer ersten Phase auf
einer festen Continuous Wave zweiten Phase, benétigen eine externe Stromquelle und eine
Impulsverstarkerschaltung, und es versdumt, Reichs treffen Eigenbedarf.

Wir haben bereits vorgeschlagen, die Verwendung von Kéfiglaufermotoren mit kapazitiven Aufspaltung der
Phase, um die gedampfte Wellenleistung von Plasma Impulsgeber wandeln, aber einmal in der Eichhérnchen-
Kéfig eingebracht wird, die dampfende Wirkung, die die nicht ferromagnetischen Kupferkéafig in die von der Dreh
gezogen ausibt Statorfeld, wird durch die ferromagnetischen Zylinder aus laminiertem Eisen, in dem das
Kupferkéafig eingebettet gewirkt, arbeitet, um den Schlupf zu verringern und bringt den Rotor in der Néhe
synchron. Dies ist, aller Wahrscheinlichkeit nach, welche Grenzen Kafiglaufermotoren als Reaktion auf die
Gleichstrom-Komponente der gedampfte Wellenimpuls und damit begrenzt, um Flisse von Masse gebundenen
Abgaben zu reagieren. Historisch gesehen, wie wir sehen werden, die offensichtliche Vorteil der Squirrel Cage
Servomotoren lag in der Tatsache, dass, insbesondere fir 2-Phasen-Anwendungen wesentlich effizienter an
Arbeitsleistung ohne Warmeentwicklung waren. Tatsdchlich, wenn die Wirbelstrome in dem nicht-
ferromagnetischen Rotor erlaubt, in nicht geordneter Form zu zirkulieren, wobei der Rotor und Stator Material
rasch erhitzen und verbrauchen viel Leistung in dieser Heizung. Dies wird in der Tat als eine Schwache der
Wechselstrom nichtferromagnetischem Lauferinduktionsmotoren sein.

ZUSAMMENFASSUNG DER ERFINDUNG

Die vorliegende Erfindung wird mit Umstellung auf herkdmmliche elektrische Energie der Varianten von
Massenfreie Energiestrahlung oben betrachteten betrifft, bezeichnet der Einfachheit halber als Tesla Wellen,
Masse freie Warmestrahlung und latente Massenfreie Strahlung. Die erste Variante einer solchen Strahlung
erkannt wurde, erzeugt und zumindest teilweise durch Tesla etwa vor hundert Jahren bekannt, obwohl seine
Arbeit wurde vielfach falsch interpretiert und auch mit seiner Arbeit tiber die Ubertragung von Rundfunk- oder
elektromagnetische Wellen verwechselt. Die Tesla-Spule ist eine bequeme Generator dieser Strahlung und wird
als solche in vielen der Ausfilhrungsformen unserer Erfindung beschrieben verwendet, aber es sollte klar sein,
dald unsere Erfindung in ihrem weitesten Sinne nicht auf die Verwendung einer solchen Spule eingeschrénkt als
Quelle von massefreie Strahlung und beliebigen natirlichen oder kinstlichen Quelle kann verwendet werden.
Beispielsweise ist die Sonne eine naturliche Quelle fiir diese Strahlung, wobei die Interaktion mit der Atmosphére
bedeutet, dass es an der Oberflache der Erde weitgehend verfligbar ist, Begrenzen Anwendungen zu Positionen
aul3erhalb der Erdatmosphére.

Gemal der Erfindung ist eine Vorrichtung zur Umwandlung von massefreie Strahlung in elektrische oder
mechanische Energie, einen Sender massefreie elektrische Strahlung mit einer gedampften Wellenkomponente
aufweist, um einen Empfanger fir solche Strahlung abgestimmt mit dem gedampften Wellenfrequenz des
Resonanz Sender, ein Co-Ausgangsschwingkreis eingekoppelt und Extrahieren elektrischen oder kinetischen
Energie von dem Empfanger, und mindestens einer Struktur, die einen Ubertragungshohlraum zwischen dem
Sender und dem Empfanger, einer Vollwellen-Gleichrichter im Co-Ausgangsschwingkreis und eine oszillierende
gepulste Plasmaentladungsvorrichtung in dem co-Ausgangsschwingkreis integriert. Die Ausgangsschaltung
umfasst vorzugsweise einen Vollweggleichrichter présentiert eine Kapazitdt mit dem Empfanger oder einem
Elektromotor, vorzugsweise einem Spaltphasenmotor, prasentiert Induktivitdt an den Empfanger. Der Sender und
der Empfanger jeweils enthalten vorzugsweise eine Tesla-Spule und / oder einen autogenen gepulsten
abnormale Glimmentladung Vorrichtung. Die Ubertragungshohlraum ist vorzugsweise zumindest teilweise
evakuiert und beabstandete Platten, die jeweils mit dem am weitesten entfernten verbunden out Pole der
Sekundarwicklungen Teslaspulen in dem Sender und Empfanger eingebaut, wobei die Platten parallel oder
konzentrisch. Die Struktur, die den Hohlraum definieren, kann in ionenhaltige Wasser getaucht werden. Die Split-
Phasen-Motor ist vorzugsweise ein tragheitsgedampfte Wechselstrom Drag Motor.

Die Erfindung und Experimente, die ihre Basis, werden weiter unten unter Bezugnahme auf die beigefiigten
Zeichnungen beschrieben.

KURZBESCHREIBUNG DER ZEICHNUNGEN

Fig.1 ist eine schematische Ansicht einer Tesla-Spule an einen Vollwellengleichrichter verbunden ist, um eine
Energieumwandlungsvorrichtung zu bilden:
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Fig.2 ist eine schematische Ansicht einer Tesla-Spule, um einen Goldelektrometer verbunden:
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Fig.12 zeigt eine Vorrichtung zur Untersuchung von Aspekten, die mit den vorstehenden Vorrichtungen

erhaltenen experimentellen Ergebnisse;
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Fig.13 ist ein Diagramm zur Veranschaulichung Ergebnisse von der Vorrichtung von Fig.12 erhalten:
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Fig.14 bis Fig.17 zeigen schematische Diagramme von Ausfilhrungsformen der
Energieumwandlungsvorrichtungen:
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Fig.18 ist ein schematischer Querschnitt einer inertial angefeuchteten Jochring Motor:
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Fig.19 ist eine schematische Darstellung einer weiteren Ausfiihrungsform einer Energieumwandlungsvorrichtung,
die eine solche Motor:

BESCHREIBUNG DER BEVORZUGTEN AUSFUHRUNGSFORMEN

Basierend auf Beobachtungen der Gewichtsverlust in metallischen Materie als durch die Einwirkung von
Hochfrequenz-elektrische Wechselfelder induziert, haben wir ein experimentelles Verfahren, diese
Gewichtsverlust-Optimierung, und von diesem ein Gerat, das die Krafte, was zu Gewichtsverlust als
Manifestationen der inneren potentiellen Energie behandelt (oder wahr "latente Warme") der Molekile der
Substanz und wandelt beide "true latente Warme" vorhandene Energie in der Nahe eines Empfangers und
"sinnvolle” Warme in diesem Empfanger induziert, in elektrische Energie, die verwendet werden kann, um fahren
ein Motor, Schwungmasse oder Akkus aufladen.

Es wird allgemein angenommen, dass der Ausgang der Tesla-Spule wird ionisierender elektromagnetischer
Strahlung. Wir haben gezeigt, dass es sich nicht, das heil3t, dal3 es weder von elektromagnetischer Strahlung,
oder ionisierender elektromagnetischer Strahlung. Die Ausgabe eines Luftkern sequentiell gewickelte Sekundar,
besteht ausschliellich aus elektrischer Energie: bei Kontakt mit der Spule, kann ein Massen gebunden
Wechselstrom bei der Resonanzfrequenz in einer nicht-Funkenstrecke herausgezogen werden, wahrend,
massefreie Wechselstrom artigen elektrischer Wellenstrahlung mit den Merkmalen von Longitudinalwellen, kann
irgendwo im angrenzenden Raum abgefangen werden. Dementsprechend ist die Strahlungsleistung von solchen
Spulen unterschiedlicher elektromagnetischer Strahlung.

Die Grund Demonstration, dass der Ausgang eines Tesla-Spule nicht ionisierender Strahlung bestehen, ist, daf3
es die spontane Entladungsrate Elektroskope nicht beschleunigen, ob positiv oder negativ geladen. In der Tat, in
der unmittelbaren Peripherie der Spule beschleunigt nur die spontane Entladungsrate des negativ geladenen
Elektroskops (dh die Ladungsverlustrate), wahrend sie die Entladung der positiv geladenen Elektroskops (dh die
Ladungsversickerungsrate auf Null fallt) arretiert. Aber diese Doppelwirkung ist nicht durch eine Emission von
positiven lonen aus dem sekundaren, auch wenn es positiv aufgeladen einen entladenen Elektroskops die Nahe
gebracht wird. Diese Ladewirkung ist tatséchlich ein Artefakt, dass Metalle, aber nicht Dielektrika bereit sind, ihre
Leitfahigkeit und auReren Valenzbandelektronen wenn an den elektrischen Massefreien Strahlen der Spule
ausgesetzt verlieren.

Dies wird einfach durch die Vorrichtung von Fig.1, bei welcher der auf3ere Anschluf3 der Sekundéarwicklung 6
eines Tesla-Spule mit zeigten eine Primarwicklung 4 durch einen Vibrator 2 ist mit dem Eingang von einem
Vollwellen-Spannungswellenteiler ausgebildet ist angetriebenen durch die Dioden 8 wund 10 und
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Speicherkondensatoren 12 und 14 (die gleichen Bezugszeichen werden fiir &hnliche Teile in den nachfolgenden
Diagrammen verwendet). Wenn die eingesetzten Gleichrichter sind nicht dotierte, dann wird die Spule wird nur
die Trennladung bei der positiven Kapazitat 10, aber wenn dotierten Gleichrichter eingesetzt werden, wird die
Spule beobachtet, beide Kapazitaten gleichmafig aufzuladen. Wahrend positive ionisiert kann entweder dotierten
oder nicht dotierten Teiler positiv aufzuladen, kann keine positive ionisieren eine dotierte Teiler negativ zu laden,
was deutlich zeigt, dass die Tesla-Spule keine positiven lonen emittieren.

Die Grund Demonstration, dass der Ausgang eines Tesla-Spule ist nicht nicht-ionisierender elektromagnetischer
Strahlung hoher Frequenz, wie beispielsweise optische Strahlung oder der niedrigeren Frequenz, wie thermische
Photonen, ist ebenfalls einfach. Platzierung eines empfindlichen breites Spektrum photoelektrische Zelle (zum
Aufspiren von Strahlung an die Grenzen des Vakuum-UV), in der herkdmmlichen geschlossenen Kreis Weise
von einer Batterie-Stromversorgung angeschlossen, in einem beliebigen Abstand hinter Funken von dem auferen
Anschlul® der Spule wird in der Show dunkel, daf3 der Lichtausgang von der Spule vernachlassigbar ist. Dies
schlief3t die optische Strahlung bei einer hohen Frequenz. Der Nachweis, dass die Eigenwarme Ausgang von der
Tesla-Spule ist vernachlassigbar im Folgenden angesprochen werden.

Unsere Theorie vorgeschlagen, die Existenz von physikalischen Prozessen, wobei Massenfreie elektrische
Strahlung in elektromagnetische Strahlung umgewandelt werden. Ein solches Verfahren ist bei der Arbeit, wenn
massefreie elektrische Wellenstrahlung in Wechselwirkung mit Elektronen, wie diejenigen, die in den
Valenzbandern von Atomen sein. Diese elektrische Masse-freie Energieinteragiert mit Ladungstragern, wie
Elektronen, dass sie dies eine elektrokinetische Energie, die sie in Form beleuchten, wenn das elektrokinetische
Energie von den Tragern (zB durch Verzdgerung, Kollision oder Reibung Prozesse) dissoziiert. Ein solches
Verfahren ist bei der Arbeit in einem vernachlassigbaren Ausmald in der Spule selbst und seinen Ublichen
Anschluss-Kapazitat, also die schwache Leuchten, die gesehen aus ihr auszugeben, aber es kann auch stark in
der Form einer Koronaentladung durch Verbinden einer verstarkenden grof3flachige Platte mit dem Ausgang des
sekundaren, wie Tesla sich in eigenen Versuchen haben, und somit durch Erhéhen der Kapazitat des
Spulensystems.

Nun, was bei diesem Verfahren ist interessant, dass, in Abwesenheit von nahezu beliebigen I12R Verluste an der
Platte, und wenn die so eingebrachte Platte ist an den Randern gebogen ist, so dass er keine spitzen Kanten
aufweist oder wenn er in Form ist eine Schiissel oder in sonstiger Weise, die Funkenbildung entgegensteht an
Kanten und Ecken speziell und damit verbessert die Koronaentladung, jede Elektroskop, ob negativ oder positiv
geladen, jetzt in der Nahe der Platte gebracht wird eine Tendenz zu ihrer Selbstentladung Rate verhaften zu
zeigen. Man kénnte sagen, das ist einfach das Ergebnis in einem Faradayschen Kafig erhalten, die Ladung auf
seiner Aul3enseite verteilt und sein Interieur elektrisch isoliert, und in der Tat, wenn ein Elektroskop ist innerhalb
eines Faradayschen Kafigs an der AuRenseite dieser Kafig keine Menge von Tesla-Strahlung, zu retten
Direktfunkenbildung, nachteilig auf die Leckage oder Versickerungsrate des Elektroskop. In der Tat, da die
Wirkung einer derartigen Kafig kann gezeigt werden, zu der sein, von selbst, induziert Verhaftung entweder
spontane elektroskopischen Entladung dieser Effekt einfach bleibt oder sich vergréRert, wenn der Kafig von Tesla
Strahlung gebadet. Stellt jedoch ein Kéfig einen elektrisch isolierten Umgebung, wahrend eine Platte mit oder
ohne gekriimmten oder gebogenen Kanten nicht. AuBerdem beobachteten die Anderung in den Eigenschaften
der Ausgangsstrahlung aus einer Tesla-Spule, wenn bestimmte Metallplatten oder Oberflachen werden direkt auf
die auRere Klemme der Sekundéar verbunden, stattfindet, wahrend die Kapazitdt der Spule wird durch die
verbundene Platte erhdht wird, und somit die Platte ist ein elektrisch aktives Element der Schaltung - und somit
das Gegenteil einer elektrisch isoliertes Element.

Lange Zeit glaubte man, dass die anomale Kathodenreaktionskrafte in Autoelektronik Entladungen beobachtet
(Atmosphéaren  Funken, autogenes PAGD (getaktet abnormale Glimmentladung) und Vakuum-
Lichtbogenentladungen) waren zu einer exklusiven Autoelektronik Emissionsmechanismus durch einen direkten
Potential zwischen Entladungselektroden aufgefordert werden. Funkenbildung durch Wechselstrom Potenziale
getrieben, kann die gleichen Kréfte zu erhalten, aber ihre gegenseitige Aufhebung im Laufe der Zeit wiirde eine
Nettokraft nicht entfalten. In diesem Sinne, wenn eine grof3e Blattgold (Uber eine Wasserleitung oder eine
beliebige andere geeignete Verbindung) direkt mit der Erde verbunden oder an eine andere grof3e Flache Platte
in einiger Hohe Uber dem Boden aufgehangt ist, ist vertikal an einer Funkenstrecke tber der Oberflache platziert
eine weitere Platte an der Sekundarwicklung eines Tesla-Spule verbunden ist, wirde man nicht erwarten, dass
die Wechselstrom Funke, jede resultierende Kraft ber den Zwischenraum zwischen dem Blattgold und der Platte
zu erhalten. In Bezug auf die Kathodenreaktionskrafte, wirde man erwarten, dass ihre Kiindigung, einfach tiber
die hohe Frequenz des aktuellen Wechsel in der Spule gebracht werden, da beide Blatt und Platte wirde
zwischen Sein die emittierende Kathode oder die empfangende Anode wechseln. Dies ist jedoch nicht das, was
beobachtet wird - anstelle der Goldblatt 16 Lifte von der Platte 18 (Fig.2). Wenn stattdessen die suspendierten
Goldplattchen in dem Spulenanschluss verbunden ist, und die Bodenplatte ist mit der Masse in der gleichen
Weise wie oben beschrieben verbunden ist, dies auch zu demselben Ergebnis fiihrt.
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Noch mehr neugierig ist die Feststellung, dass diese anomale Reaktionskraft durch einen Wechselstrom von
Massengebundenen Abgaben im Lichtbogen eingesetzt, bleibt vor, wenn die Funkenbildung verhindert und
stattdessen die Korona-Effekt verstarkt wird (durch den Einsatz einer groRen Platte zum &auf3eren Pol des
sekundéaren und durch den Einsatz einer Entfernung, in der Funken nicht mehr), als ob der Aufzug selbst waren
Eigentum der Korona die Funkenkandle zugrunde und nicht das Eigentum an sich der Autoelektronik
Emissionsmechanismus.

Durch die Montage der Hange Blatt 16 (41 mg gehdmmert 99,9996% reines Gold) direkt am Ende eines langen
dielektrischen Stab 20 in der Mitte eine ausgewogene und auf hellem platziert stehen Uber eine elektronische
Waage 22, haben wir versucht, die beobachteten Hub bestimmen das Blatt als Gewicht verloren.
Uberraschenderweise und trotz der am deutlichsten Hubbewegung des Blattes, registriert die Waage eine
erhebliche Gewichtszunahme, was auf die Zugabe von 1 bis 5 mg Gewicht (mit demselben 14W Eingang an den
Vibrator Stufe), unabhéngig davon, ob das Blatt wurde zu verbindenden der Anschlul® der Spule oder stattdessen
auf die Masse Uber eine Wasserleitung. Diese schlossen wir, dass, auch als Gleichstrom oder Wechselstrom
Zundkerzenkanal ausgebildet ist, oder ob in der Form einer Koronaentladung entwickelt das elektrische Spalt
eine Expansionskraft (genau gegentber einer die Casimir-Kraft) an den beiden Elektroden, unabhangig von ihrer
Polaritat, welche Kraft fir die beobachtete AbstoRung verantwortlich ist. Doch diese Expansion geht einher mit
einem Anstieg der ihr Gewicht, so dass ein anderer Prozess ist bei der Arbeit in diesem elektrischen Liicke.

Um dieses Problem weiter zu untersuchen, versammelten wir uns ein anderes Experiment, bei dem das Blattgold
16 wurde zwischen zwei groRen Metallplatten 18 und 24 aufgehéngt platziert 20 cm voneinander entfernt, und
das Blatt wurde nicht elektrisch mit ihnen oder einem anderen Stromkreis verbunden ist, wahrend auf die
beigefligten dielektrischen Stab eingesetzt, um es Uber die elektronische Waage zu suspendieren. Da das Blatt in
geeigneter Weise und gleichmafig von den beiden Platten angeordnet sind, gibt es keine Lichtbogenbildung
zwischen dieser und jeder Platte. Die naheliegende Erwartung ist, dass, da das elektrische Feld Baden der Blatt
wechselt mit hoher Frequenz (in Hunderten von Kilohertz) und die Korona von beiden Elektroden sollte leichen
und das Gleichgewicht jede elektrische Wind sollte kein Aufzug beobachtet werden. In der Tat gibt keinen Aufzug
offensichtlich, aber eine merkwirdigsten Beobachtungen gemacht: je nachdem, welche Ausrichtung fir die
Platten verwendet werden, die mit Blattgold entweder gewinnt oder verliert 4-6% seines Gewichts. Dieser Gewinn
oder Verlust wird so lange, wie die Spule auf registriert. Wenn die obere Platte wird geerdet und die untere der
unterschiedlichen Anschlul3 der Sekundar verbunden ist, wird eine Gewichtszunahme beobachtet (Fig.3). Wenn
die Anschlisse vertauscht werden, wird ein Gleichgewichtsverlust registriert (Fig.4).

Ferner wird in diesem letzten Beispiel, wenn die geerdete Platte 24 vollstandig entfernt (Fig.5), und nur die obere
Platte bleibt mit dem AuRenanschlul der Sekundéar die beobachtete Gewichtsverlust auftritt weiterhin, daf? in der
Tat diese Reaktion kann mit unipolaren elektrischen Feldern von Hochfrequenz erhalten werden kann, und es ist
eine unidirektionale Kraft, die, einmal auf metallische Gegenstdnde von seinem Gebiet gebadet ausgetbt wird,
dazu gebracht werden, zu widersetzen oder zu erganzen die Schwerkraft werden zur Verfiigung stellt.

Nun koénnen diese Effekte stark vergroRert werden, in der GréRenordnung von 10-fach, wenn das gleiche
Blattgold ist Teil einer einfachen Reihen schwebenden elektrischen Schaltung, wo die Blattfunktionen wie eine
groRRe Flache Platte und ist in Serie mit einer Spule geschaltet gemacht 26, die, fiir die besten Ergebnisse sollte
so gewickelt, dass eine Lange in Resonanz mit der Sekundarwicklung des Tesla-Spule verwendet werden kann;
und diese Spule ist wiederum an einem Punkt Antenne 28 aufwérts orientierten (Fig.6) verbunden ist. Die
gesamte schwimmende Schaltung ist auf der Stange 20 montiert ist und dieser wiederum ist Uber die
empfindliche Waage montiert. Wenn beide Platten sind, wie in Fig.3 und Fig.4 gehalten, der beobachtete
Gewichtsverlust und Gewichtszunahme sowohl variieren zwischen 30% und 95% des Gesamtgewichts des
Blattes. Auch hier wird der Gewinn oder Verlust von Gewicht, so lange registriert, wie die Spule auf.

Diese anomale Befunde legen nahe, dass, unabhangig von der Art des fir die in dieser Hochfrequenz-
Wechselstromliicke beobachtet Kraft verantwortlich Energie ist, wird ein Metallgegenstand in dieser Licke
platziert eine Kraft abstof3en es von der elektrischen Erde zu erleben. Diese Kraft wird maximiert, wenn der Spalt
Frequenz auf die elementare oder molekularen Struktur des metallischen Objekts abgestimmt ist. Wenn die
elektrische Masse ist gegentber der tatsadchlichen Ebene der Erde gelegt, wird diese Kraft in Richtung der
Schwerkraft wirken. Wenn stattdessen die elektrische Masse und die Masse gemacht werden, um in der gleichen
Ebene zusammenfallen, wird die Kraft entgegengesetzt der Richtung der Schwerkraft wirken, dh das Metallobjekt
vom Boden abzustol3en.

Keine solche Gewichtsanderung wurde mit festem Dielektrikum beobachtet, beispielsweise mit Polyethylen und
anderen thermoplastischen Folien.

Diese Tatsachen aus, die Mdglichkeit einer verborgenen elektrostatische Anziehungskraft, die zwischen der an
den anderen Anschluss des sekundaren und des Blattgold verbunden Platte. Erstens, wie eine Attraktion der
Lage ware, die Goldblatt vollstandig anzuheben, so lasst sich mit dem Unipol jeder elektrostatischen Generator,
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der mit einem paar Milliwatt Ausgangs entweder negative oder positive Polaritat beobachtet; zweitens die gleiche
Anziehungskraft, wenn es existierten und das Produkt einer elektrischen Kraft, wéare sicherlich unabhangig davon,
ob die experimentelle Blatt war eine metallische oder dielektrische (wie wiederum mit Elektrisiermaschinen
beobachtet) manifestieren.

Die Ergebnisse lassen vermuten daher, dass, wenn eine grof3e Platte ist mit einer Teslaspule verbunden sind, in
umgebenden Materie, die nicht Teil der eigenen Kreislauf einer Richt Schub, der in einer Richtung, die
entgegengesetzt zu der elektrischen Masse ist und so orientiert wird induziert er wenn die elektrische Masse ist
auf der gleichen Seite wie die Oberflache der Erde, wird eine Schubkraft erzeugt wird, die der Schwerkraft
entgegen.

Wenn dieser Schub wird gemacht, um die Schwerkraft zu widersetzen, sind wir der Meinung, dass seine Wirkung
auf die Goldblatt kann an der Hebekraft auf das Wassermolekul vermittelt verglichen werden, wenn sie Durchfuhr
von der Flussigkeit in den Dampfzustand und die mit dem Anstieg des inneren (zugeordnet ist oder intrinsisch)
Potenzial "thermische" Energie & (Sehen Halliday D & ResnickR (1978) "Physics", Vol. 1, section 22-8, p. 489).
Die "spezifische latente Warme" Wasser enthélt in der Tat sowohl einen Ausdruck fur die sinnvolle Strahlungs-
Warme Arbeiten mit Volumen und Druck Beziehungen:

W = P(Vy-VL) wobei P = ein Druck von 1 Atmosphére, und Vy und V| die molaren Mengen in der dampfférmigen
und fliissigen Phasen sind, und ein Ausdruck fiir eine Menge von "latenten” Energie (&U)die mit dem Molekiil in
der mehr verdiinnten Zustand verbunden ist. Daher ist die Beziehung fiir die letztere in bezug auf Wasserdampf:
AU =mL - P(Vy-V0)

Wir schlagen vor, auch wenn ein sehr kleiner Teil der Energie der elektrischen Masse freien Wellen indirekt durch
Massengebundene Ladungstrager auf dieser Platte in Schwarz Photonen verwandelt (sobald diese
Ladungstrager werfen ihre elektrokinetischen Energie), den gréReren Teil diese Wellen sind direkt in dem Raum
angrenzend an dieser Platte in die latente Energie aquivalent transformierten AU fir die Atome der umgebenden
Luft, und so weiter, bis der Vorgang selbst ist ebenfalls fur die Atome dieser Goldblatt eintreten kdnnen und so
ihre nichtelektrischen Gewichtsverlust induzieren und was auf die Existenz eines nicht thermischen
"antigravitokinetic" Energieterm zuvor nicht bekannt, um die Menschheit anders als "latente Warme" oder "interne
potentielle Energie".

Von diesem Standpunkt aus wird die Energie von einem Tesla-Spule an die Umgebung freigesetzt wird, ware
gleichbedeutend mit einem strahlenden Injektion von "inneren potentiellen Energie”, die auf lokale Gas verleihen
wirde Molekile ein Gewicht Stornierung (Rickgangigmachung des schweren Masse in Abwesenheit auftreten
Uber den Widerruf einer tragen Masse - ein Verfahren, das die Erfinder theoretisieren wird durch die
Neutralisation von elementaren Gravitonen erklart), und der gleiche Vorgang wére ebenso bei der Arbeit fir
metallische Feststoffe, jedoch nicht dielektrische Feststoffe sein.

Golddampf fuhrt zudem auch eine erhebliche Eigen potentielle Energie. Mit einer Verdampfungsenthalpie in der
GréRenordnung von Hy = 324 kJ mol'l, das molare Volumenarbeit durch Golddampf bei Atmosphérendruck bei
der Temperatur der Verdampfung durchgefiihrt wird Ty (2,8560C., d.h. 3.129 Grad Kelvin) ist:

W = PéaVy. = 23.58 kJ mol.™" wobei £y, = 0.2327m°. Die intrinsische Potentialgolddampf ist dann gegeben
durch:

AU = Hy - W = 300.4 kJ mol.? dh 12,74 mal groRer als die Volumenarbeit beim Phasenltbergang durchgefihrt
wird.

Wir behaupten, dass diese Eigenpotentialenergie mit Molekilen als "latente Warme", zugeordnet hat feine
Struktur, die wiederum geandert werden, wenn diese Energie von dieser Molekile freigesetzt werden, keine
"sensible" Warmeform zu gewinnen. Vorgeschlagen wird, dass die Feinstruktur "latente Warme" keine
elektromagnetischen und gehorcht stattdessen die molekulare Funktion:

MI/ Np = }-.nzzc fnz wobei Np ist Avogadro-Zahl, die Wellenlange bezeichnet als }'-nz die Wellenlange-
Aquivalent der Masse des Molekiils, an die die "latente Warme" zugeordnet ist, von einem in diesen Erfindern

vorgeschlagene Theorie Umwandlungsverfahren erhalten, und die Frequenzterm I ist eine nicht-
elektromagnetischen Frequenzperiode, und zwar in diesem Fall eine Gravitationsfrequenzfunktion.

Der Einsatz der Umwandlung von Joule in m® sec™ durch diese Erfinder als genau vorgeschlagen:

1J = 10 Np m> sec'z, und setzen die Wellenlange }'-nZ nach unten, wenn die Wellenlange-Aquivalent der Masse
des Goldatom, ]‘-..Au, bei 1,9698 m, dass Frequenzterm fnz kann als gleich zu erhalten 2.6 x 103 sec™.
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Nach der Theorie der Erfinder, die Wellenfunktion ¢ konstitutiv fir die Feinstruktur der "latente Wéarme" mit
Molekilen der Materie verbunden sind, tragt die gleiche Wellenlange }'-Au und seine Frequenz wird in Ublicher

Weise gegeben durch c/}-..Au = 1.52 x 103 sec. Die resultierende Frequenz fur den nicht-Planckeinheit Quant
"latente Energie" mit jeder Goldatom an der Verdampfungstemperatur assoziiert wird dann durch das

geometrische Mittel der beiden Synchronfrequenzterme erhalten: [(c/}-.Au) fnz]o'S = 624 Hz. Dies ist jedoch die
Signatur dieser intrinsischen potentielle Energie, wenn sie mit diesem Goldatom an seinem
Verdampfungstemperatur. Es ist nicht der Signatur des Energiequantum selbst wenn es von diesem Molekall,
bevor es aufgenommen hat, nicht (dh im Transit), bei der gleichen Temperatur.

Die Feinstruktur des gleichen nichtPlanck "latent" Energiequantum variiert, um verschiedene Bestimmungen der
Bestand Wellenlange und Frequenz Funktionen zu umfassen. Die grundlegende Beziehung fur die Bestimmung
der Wellenlange eines "latent thermisch" Energiequantum nicht mit Materie verbunden, aber entsprechend eines,
das ist:

Font = [ (AU 7 Na) 7 ¢1°°% meters 332 seconds®°%°

die 0.046478 m gibt fur die ungebundenen Aquivalent der "latente Warme" Einheit Quantenverdampfungs mit
dem Goldatom mit einem Druck von einer Atmosphéare verbunden. Die Feinstruktur der freien Quanten noch
parallel, wie angegeben:

AT/ Na = }'.nlzc.fnl

aber jetzt merken, wie die Frequenz Begriffe Wert geandert, mit der .fnl Funktion mit dem Wert 4.65 sec™> und ¢ /
}-..nl nachgiebig 6.48 x 10° sect. Das geometrische Mittel der Uberlagerung der zwei Frequenzen wird dann:

[(c / A2 n11®® = 173.7 KHz
Wir behaupten, dass es sich bei dieser Frequenz, die die Atome des Golddampf aufnehmen "latente Warme".

Dies ist jedoch nur der Gesamtszenario von dem, was bei der Temperatur der Verdampfung von Gold passiert.
Aber bei Raumtemperatur (zB 293 Grad Kelvin), und im Hinblick auf Prozesse, bei denen es keine Sublimation
der Atome dieser Blattgold Gange (und in der Tat, wenn die Spule abgeschaltet ist, die Blatt kehrt in seine
Normalgewicht), man muf3 auf eine andere Phase abzuleiten egal welcher Teil "latente Warme" Energie, wenn
Uberhaupt, gehen die Goldatome Halt in der Festphasengitter. Unter der Annahme, die gleiche Proportionalitéat
zwischen den "sinnvoll" und "latent" thermische Energie Geschéaftsbedingungen fir Atome von Gold bei
Raumtemperatur, in dem die Wéarmeeinheit Energie NaAkT = 2.436 kJ mol'l, Wir spekulieren, dass der Goldatom

kénnte absorbieren, um 12,74-fachen Wert dieser "sinnvolle" thermische Energie und damit halten NakT = 31.053
kJ mehr Energie in ihre eigene Mikro-Atmosphére.

Wenn diese Spekulation richtig ist, und unter Verwendung der obigen neuen Methodik ist, dann ist die mittlere
geometrische Frequenz des maximalen "latente Warme" Energiequantum einer Goldatom bei Raumtemperatur
wirde 538 KHz (im Vergleich zu 174 kHz bei der Verdampfungstemperatur), und wenn absorbiert seine mittlere
Frequenz-Modus wirde 201,5 Hz zu reduzieren (im Vergleich zu 630 Hz, wenn das Atom verdampft).

Um diese Hypothese zu testen, verwendeten wir zwei verschiedene Tesla Laufspulen mit Ausgangsfrequenzen
von 200 kHz und 394 kHz. Die Schaltung wurde getestet, dass in Fig.6 gezeigt ist, und beide Spulen wurden bei
50 KV Ausgénge betrieben. Wahrend erstere Spule, ndher an die 174 KHz Marker konnten nur systematisch 10
mg bis 11 mg Gewicht Stornierung produzieren im Blattgold des schwimmenden Schaltung, die zweite Spule
naher an der spekuliert 538 KHz Marker konnten 15 mg bis 35 mg produzieren Gewicht Stornierung in der
gleichen Blattgold. Die empirischen Ergebnisse werden daher darauf hin, dass unsere Spekulation durchaus ein
gultiger sein.

Die oben erwahnte Vollwellenteiler (siehe Fig.1) kann leicht auf unserer autogenen Pulsed Abnormal Glow
Discharge-Technologie verbunden werden, wie in unserem US-Patent Nr. No. 5.416.391 eine alternative
Gleichstromquelle, letztlich durch Tesla Wellen angetrieben zu bilden, und ein solcher Antrieb kann auch auf jede
andere Druckvorrichtung, die endogene oszillierende Entladung aufrecht erhalten kann, auch in PAGD Regelung
oder einer anderen impulsRegime angewendet werden. Fir die Zwecke der experimentellen und visuelle
Bestimmung der Leistungsabgabe von dem Teiler in Frage, haben wir entweder 2 Torr Vakuumréhren im Bereich
der Hochstrom PAGD Regimes oder 20-100 Torr Funkenréhren erfordern hohe Spannungen verwendet (2 bis 10
KV) flr ihre Funkendurchbruch. Wie in der obigen US-Patent gelehrt wird, kann die Ausgabe von der Vollwellen-
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Spannungsteiler, der durch die Energie in den Antrieb des Rohres und der Motor, dessen Drehgeschwindigkeit
proportional ist, innerhalb der gewahlten Grenzen, mit dem Leistungseingang ausgegeben beurteilt.

Zwei getrennte Satze von Experimenten in Tabelle 1 dargestellt, zeigte, dass die direkte Verbindung des
Wellenteiler an den auf3eren Anschlul des (konstant bei 6 Klicks auf dem Vibrator Stufe in Fig.1 gesetzt) Spule
oder an die gleiche Klemme sondern Uber eine gro3e (2 oder 3 Quadratmeter) Platte 30, die die Kapazitat der
Sekundarwicklung (Fig.7) erhohte, stellte die gleiche Leistung in beiden Fallen (der Effekt der Platte ist, um die
Spannung des Ausgangssignals proportional zu der Zunahme des Stroms abzusenken). Eine erhebliche
Steigerung der Leistungsabgabe durch den Teiler wird nur beobachtet, wenn ein identisch gewickelten Tesla
Spule rickwarts (Fig.8) mit der nicht-gemeinsamen Ende der Wicklung 4 nicht verbunden ist, um eine
Resonanzbedingung zu erhalten, und diese Zunahme geht weiter durch jetzt zwischen entweder der Metallplatten
18, 24 zwischen den beiden chiral verbunden und identische Spulen (Fig.9) ergénzt. Die Zunahme der
Plattenflache anscheinend die Wirkung der Erhéhung der Ausgangsleistung, solange die Platte zwischen den
beiden chiralen Bildspulen isoliert sind. Der in diesen Versuchen wurde die Eingangsleistung des Vibrators an
festen 14W (60 Hz AC). [Anmerkung: "Chiralitat" oder "Handigkeit", ist eine Eigenschaft der Objekte, die nicht
symmetrisch sind. Chirale Objekte eine eindeutige dreidimensionale Form und als Ergebnis eine chirale Objekt
und seinem Spiegelbild nicht vollkommen identisch sind - PJK ].

TABLE 1

Pulse rate  Motor mtation
Status (PPS)  (BPM), M + SEM
Expt A
Tesla coil (TC) to divider 26 5825239 (n=4)
TC to inverted TC, to divider 4.4 621 76 nm= 4
TC to 2 f° plate, to inverted TC, 3 T753.25 £ 23.6 (n = 4}
to divider
Expt B
Tesla coil (TC) to divider 2.2 613 =56 (n=12)
TC to 3 ft° plate, to divider 23 605 + 2.6 (n =12}
TC to inverted TC, to divider 23 72257 (n=12)
TC to 3 £ plate, to inverted TC, 4.2 8776205 m=12)

to divider

In unserem Verlust vorhergehend beschriebenen Gewichts Experimenten stellten wir fest, dal} das Phanomen der
Gewichtsverlust durch einen metallischen Kérper in der Nahe des Spulenausgang platziert weiterhin beobachtet
werden, wenn nur das an dem distalen Pol der Sekundarplatte verbunden wurde beibehalten. Das Blatt, die aber
nicht Teil der Schaltung der Sekundar konnte jedoch als Teil einer Schaltung zur Erfassung von
Umgebungsstrahlungsenergie gesehen werden kann, insbesondere, dass die durch die Spule erzeugt wird, und
auch, der mdglicherweise auch abgeholt, in dem Verfahren, von anderen Umgebungsquellen. Um zu bestimmen,
ob die letzte Uberlegung ist die Mdglichkeit tiberhaupt, oder ob die Energie, aufgenommen durch ein analoges
der Karosserie oder Blattgold in den oben beschriebenen Experimenten ist vollstdndig ein Nebenprodukt der
Ubertragenen Energie von der Platte, um die angeschlossenen Auf3enpol des sekundaren, neben haben wir
festgestellt, was passieren wirde, wenn die Pick-up fur die Vollwellenteiler platziert wurden, nicht am Ausgang
der Sekundérspule, sondern von einem, in jeder Hinsicht identisch, Platte (die Empfangerplatte R im Gegensatz
zu dem Transmitter Platte T) angeordnet in einem Abstand von und oberhalb der ersten. Mit anderen Worten wird
die Blattgold mit einer Empfangerplatte ersetzt wird, und dies tragt eine angefiigte Testschaltung identisch mit der
Testschaltung verwendet werden, um direkt die Spulenausgangs.
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TABLE 2

T Pulse rate Motor motation
Status E. distance (FPS)  (RPM}, M = SEM
2 ft® plates
K plate to inverted TC, 3" 6.7 882 £ 175 (n=4)
to divider
4" 8 206 £12.1 (n=4)
6" 10 936 £ 46.1l (n= 9%

3 ft° plates

TC to T plate, to divider 0 23 605 = 2.6 (nw= 12)
R plate to divider 6" 3.3 901 £3.8 (n=12)
R plate to iwverted TC, 6" 50 10092 £4 (n=12)
to divider

B plate to divider B 4.0 T3 =113 (n=12)
R plate to inverted TC, 8" 31 100576 (m=12)
to divider

Wie in Tabelle 2 oben gezeigt, die Ergebnisse des Versuchs zeigen, dass es keinen Verlust von Energie bis zum
R Platte (Fig.10) nahm im Vergleich zum glinstigsten Situation, die die Platte 30 (Fig.9) zwischen der zwischen
chiral geschalteten Spulen. Diese Beobachtung ist jedoch nicht immer der Fall. Fir optimale Ergebnisse sollte
man Eisen, Gold oder Silber Platten parallel zum Horizont gesetzt, mit dem T Platte unter dem R Platte zu
verwenden. In der Tat, wenn man setzt stattdessen Aluminiumplatten und unterbricht diese vertikal, eine
konsistent Register einen Verlust an Leistung bei dem Teiler bei Anderung des Teiler Eingabe von der T auf die
R-Platten.

Wenn jedoch die Platte R ist wiederum mit einer zweiten identischen Spulen verbunden, auch umgekehrt
geschaltet und diese zweite Spule dient wiederum als Eingabe fur den Vollwellen-Teiler (Fig.11), wird ein barsten
Auftreten erfolgt - dem Ausgangsleistung stark ansteigt (siehe Tabelle 2), wenn die Teilerschaltung war eine
Energiezufiihrung, der nicht an der Quelle vorhanden erfahren. Man beachte, dal3 die Schaltungen in der Tat
Resonanz, aber die Energie Injektion beitrdgt annahernd 60-66% (bei beiden Plattenbereiche in dem vorherigen
Experiment) des Eingangs auf die wir verweisen, nicht durch induktive Resonanz verursacht, da die Wirkung der
Resonanz zu der in Fig.9 beschriebenen Aufbau zuzuschreiben. Der Abstand zwischen den Platten, sowie deren
Ausrichtung in Bezug auf den lokalen Horizont System des Betrachters scheinen auch nichts, dass die besten
Ergebnisse in optimalen Abstéanden (zB fur 2 Quadratmeter Platten die beste Liicke, bei 43% relativer Feuchte
und Raum erreicht Temperatur, war mindestens 150 mm).

Wir testeten die Moglichkeit, dass Umgebungswarme durch den Betrieb der Spule erzeugt wird, kann die Ursache
der injizierten Energie, die Platte der zweiten wirkenden moglicherweise als Sammler in den Spalt der Warme
vorliegenden Systems. Wie sich herausstellte, zeigten Experimente wiederholt, dass in den Spalt zwischen den T-
und R-Platten gibt es keine signifikante Warmestrahlung zwischen einem und dem anderen ausbreitet. Die
anschaulicher Experimente, bei denen wir festgestellt, wo die Warmeenergie sinnvoll erscheint, und die Kopplung
von zwei HohlrAumen beteiligt: der Sender-Empfanger-Abstand zwischen den Platten T und R, und einem
Faradayschen Kafig Gehduse 34 (siehe Fig.12). Der erste Hohlraum scheint &hnlich derjenigen eines
Kondensators sein: Die beiden identischen parallelen Platten durch eine dicke dielektrische Isolator 32 umgeben
ist, und einem Thermometer, T2 liegt auf halbem Wege durch sie eingefuhrt. Ein Thermometer T1 ist ebenfalls mit
dem T Platte befestigt, um zu messen, es ist Temperatur. Der zweite Hohlraum ist eine einfache isolierte
Metallk&afig mit einem Thermometer T3 eingefiigt 2 cm in ihrer Oberseite. Einige 2-4 cm uber dem oberen Ende
des Kéfigs angeordnet ist eine vierte Thermometer T4 innerhalb eines isolierten Zylinders.

Wenn der Tesla ist eine Warmeenergiequelle (zB IR-Strahlung, Mikrowellen, etc.) wirden wir erwarten, dass die
T Platte an der hei3esten Element aus der durch Strahlung, Warmeenergie wirde die Mitte der ersten Hohlraum
Herstellung des nachsten zu erreichen Thermometer T2 zweiten heilesten, und dal die dritte Thermometer T3
innerhalb des zweiten Hohlraums, auch wenn es vielleicht zunéchst etwas wéarmer als die beiden anderen, wirde
im Laufe der Zeit zu vergleichsweise kihler als entweder einen der anderen zwei Thermometer, trotz der
Tatsache, dass die steigende Hitze ware noch zu sehen, um es aufzuwarmen im Laufe der Zeit. Man wiirde ein
ahnliches Ergebnis fir das vierte Thermometer T4 erwarten, Uber dem Kéfig. Wie Fig.13, in der nur der

Temperaturunterschiede gezeigt (.ﬁ.T0 - Tco) zwischen den experimentellen Thermometer und der
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Kontrollthermometer Lesen der Lufttemperatur Tco der Labor gezeigt, die Oberflache der T-Platte erwdrmt sich
durch 0.1°C. 3 Minuten nach Beginn des Durchlaufs (geschlossene Quadrate), wahrend in dem Raum des T/ R
Spalt eine Verkleinerungs Erwadrmung durch 0.050C., wird nach 10 Minuten (offene Kreise) registriert. Umgekehrt

kann die Temperatur im Inneren des Kafigs an der Spitze (schraffierte Kreise) steigt um 0.1°C. auch von der
dritten Minute, und die Temperatur oberhalb der Kabine selbst (schraffierte Quadrate) steigt um eine viel gré3ere

Abweichung von 0.350C., was bleibt nach der achten Minute stabil.

Diese Ergebnisse zeigen, dass es nicht sinnvoll, Warme, die von der T Platte strahlt. Stattdessen eine andere
Form der Strahlung durchquert diese Hohlrdume fuhlbare Warme in ihrem metallischen Grenzen, so dass mehr
Warme Uber dem R Platte erzeugt wird (im K&fig) wieder Uber der dritten Platte, dh oberhalb der Oberseite des
Kafigs, als generieren in der T / R Spalt, dh nahe der T Platte erzeugt. Dies zeigt deutlich, dass die Tesla-Spule
ist eine bedeutende Quelle fur Warmestrahlung und die fuhlbare Warme im Inneren und auf der Oberseite des
Faradayschen Kafigs nur als eine weitere Umwandlung der Strahlungsenergie tUber die T / R Ubertragen
Hohlraum erkannt.

Das gleiche Experiment veranschaulicht auch, dass unabhangig von der Natur der zusatzlichen Umweltenergie
an der Oberflache der Platte R injiziert (wie in Tabelle 2 oben gezeigten Ergebnisse), ist es sehr wahrscheinlich
nicht die Warmestrahlung, zumindest nicht von Energie in Form von Eigenwarme. Und was auch immer die Natur
dieser Umgebungsstrahlungsenergie von der Elektrostrahlungsenergie von dem T Platte Ubertragen mobilisiert,
kann sie grof3e Hitze in einem Geh&duse neben R Platte zu produzieren

Da wir wissen auch experimentell, dass diese Beobachtung von einer Umgebungsenergie-Injektion an der R
Platte oder R Kafig héngt relative Luftfeuchtigkeit stehen, die Uberwiegend leichter zu beobachten, wenn die
letztere gering ist (<50% relative Luftfeuchtigkeit), und zwar nahezu unmdglich zu beobachten, wenn Luft mit
Wasserdampf gesattigt ist, konnen wir schlieRen, dall Wasserdampf ist ein guter Absorber des Elektromassefreie
Strahlungsenergie von dem T Platte emittiert. Dies spricht stark dafiir, dass diese Absorption ist gleichbedeutend
mit der Steigerung des Potenzials Eigenenergie AU der Wasserdampfmolekille neben der T Platte. In
Abwesenheit von signifikanten Mengen an Wasserdampf, wenn die Atmosphare ist trocken, kann man
spekulieren, dass diese Absorptionsprozess wird durch das, was man annimmt, ist ein paralleler Prozess, der die
verschiedenen gasformigen Molekille der Luft ersetzt. Allerdings sei es, weil die Luftmolekile beinhalten
molekularen Spezies, die leicht abgeben, die diese potentielle Energie, wie man vielleicht vermuten, ist der Fall
mit molekularem Sauerstoff, Wasserstoff und Stickstoff, oder weil die Luftmolekiile absorbieren weit weniger
"latente” Energie (wie zu sein scheint, der Fall mit inerten Gasen), und deshalb gibt es mehr davon in der
molekular ungebundenen Zustand (wie wir ausdriuicklich als Mdglichkeit vorgeschlagen) und damit zur Absorption
durch den entsprechend abgestimmten Empfanger verfiigbar ist, der erhohte AU der Luftmolekiile durch die
Absorption der elektrischen Masse freie Strahlung im T / R Spalt Ubertragen wird an die R Leiter zusammen mit
dem latenten Energie Ubertragen, die die Molekiile schon vor dem Eintritt in diese Liicke besal3. Daher der
Energieeinkopplung und seine Abhé&ngigkeit von der Partialdruck von Wasserdampf, die stattdessen mit dieser
"latent" Energie fliichtig und gelingt die Verweigerung von Ubertragung an den R Platte.

Wenn der T / R Spalt Umgebungsenergie, die weder elektromagnetische noch thermischer Natur ist, aber welche
zu mobilisieren "latent” Energie wird in die Teilerschaltung in elektrischer Form eingespritzt wird, die Warme (dh
verniunftige thermische Energie) in und auf der das hergestellte Ké&fig, auch elektrisch als Eingabe in die
Teilerschaltung mobilisiert werden. Die offensichtliche Ort, um fiir die Positionierung des kiihlen Ubergang, der
fuhlbare Wéarme in elektrokinetische Energie der Masse gebundenen Abgaben zu konvertieren aussehen kdnnte,
ist an der Oberseite des Kafigs, wo es am warmsten (siehe obere Kurve von Fig.13 in schattige Platze). Dies wird
deutlich aus den in Tabelle 3 unten, wobei die anféngliche Temperaturdifferenz zwischen der Oberseite des
Kastens und dem T Plattenoberfliche war gezeigten Ergebnisse beobachtet 0.50C., und die Spitze der Box
Temperatur stieg von 0.2°C. nach 2,5 Minuten, wenn der Teiler wurde an der Kreuzung, gegeniber verbunden

0.35°C. wenn es nicht (und der Sendespule eingeschaltet war).
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TABLE 3

Mpotor rotation
TR distance Pulse rate  RPM, M = 5EM

Status inches PPS n=12)

3 £ plates

TC to T plate, to divider NA 4,2 B77.6 = 6.5
B plate to inverted TC, a" 5.1 1009.2 £ 4
to divider

Top of naked R plate/ &' 54 1047.1 = 5.7
cage to divider

Top of insulated R &' 6.1 10724 = 8.7
plate/cage

exposed fo sun. to divider

Fur den Lauf mit dem bloRBen R Kafig durchgefihrt, die Temperatur direkt Gber der Oberseite des Kafigs war
24.3°C., Von Anfang an, gegentuber der Kontrollraumtemperatur von 23.9°C. Bei der Flucht mit dem isolierten R
Kafig um die Mittagszeit direkt der Sonne ausgesetzt durchgefuhrt, an einem kiihlen und klaren Tag im August,
die Temperatur direkt Gber der Oberseite des Kafigs war 33°C., Gegenuber der Kontrolllufttemperatur von 18.4°C.
Die Temperatur des kiihlen Ubergang an der Spitze des Kéfigs war 31.9°C. wahrend der Durchlauf wurde
durchgefiihrt.

Es ist aus den Daten der Tabelle 3, wie eine zweite Injektion von Energie in der Vorrichtung aufgetreten ist
offensichtlich. Wenn innerhalb der T / R-Abstand, wird die injizierte Energie in der Gré3enordnung von Absorption
von "latente Warme" zu sein, an der Spitze des Kéfigs Hohle, am kiihlen Ubergang, ist die Injektion einer der
strahlenden "sinnvolle” Warme. Auf3erdem konnte diese Sekundéarenergie zusatzlich weitere indem starke
Isolierung um die gesamte Vorrichtung oder den Kéfig selbst verbessert werden, und weiterhin so, indem die
gesamte Vorrichtung um die Sonnenstrahlung.

Als néchstes wandten wir unsere Aufmerksamkeit auf die T / R Spalthohlraum mit der Absicht der Bestimmung,
ob atmosphérischen Bedingungen oder Vakuum die gleiche oder unterschiedliche Ergebnisse liefern. Wir
konnten natirlich nicht, testen Sie die gleiche grol3e Flache Platten, wie sie fur die Untersuchungen bei
Atmosphéarendruck durchgefiihrt eingesetzt. Fiur den vorliegenden Zweck beschaftigten wir anstatt
GrofRflachenelektroden (ca. 0,2 ft?) aus hochwertigem Edelstahl oder Aluminium. Vorlaufige Ergebnisse zeigten,
dass diese T / R Spaltrohren, wenn sie auf die Teilerschaltung gekoppelt ist, ergab schneller Pulsraten im
Sekundéarkreis beim Evakuieren als bei Atmospharendruck. Die Stéarke der Koronaentladung auch verstarkt, da es
schlieBBlich unter einem normalen Glimmentladung ersetzt. Zum Zwecke der Verbesserung der rdumlichen
Erfassung von (1) der elektrischen Masse freie Energie aus der T-Elektrode und (2) der nicht-strahlende latente
Warmeenergie von ihr mobilisierten ausgestrahlt, um elektrisch an der R Platte gesammelt werden, war eine
axiale zylindrische T Elektrode innerhalb eines grof3eren konzentrischen Zylinders oder zwischen zwei
gemeinsamen Platten mit groBer Oberflache (zB> 100 cmz), die als die R-Elektrode(n), die in einem
dielektrischen Behélter geeignet fiir die Evakuierung (Glas, Polycarbonat), eingesetzt in einem typischen Abstand
von mindestens 3 cm zwischen den Elektroden, und die gesamte Vorrichtung wurde bei unterschiedlichen
Dricken getestet.

Der Sekundarkreislauf stromabwarts von der Vollwellenteiler wurde wie in Fig.14 bei 10 Torr (in Anbetracht des
Hoch dargestellt (unter Verwendung eines autogenen gepulsten abnormale Glimmentladung oder PAGD,
Wandlerschaltung), mit dem PAGD Reaktor 36 eingestellten Spannungseingang, die zwischen 1500V und 3,200V
variiert) und ergab die in Tabelle 4 unten dargestellt. Wir sollten auch bemerken, dass diese Impulse berechnet
der Ladepackung CP durch die Koppelkondensatoren 38, Briickengleichrichter 40 und Speicherkondensatoren 42
und Sperrdioden 44, wie aus dem Stand der Technik durch unsere Patente im Zusammenhang mit Geraten
PAGD vertreten erwartet.
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TABLE 4

TR tube Pressure Pulse rate
iTorr) (PPE)
Te0 0.378
0,025 0.513

Die Wirkung des Vakuums in der T / R Spaltrohr scheint dual sein. Durch die Umwandlung von der Korona-
Entladung in einem normalen Glimmentladung, erhdht sich die lokale Produktion von Photonen (wahrscheinlich
zu der Bildung und Entladung von metastabilen Zustanden in dem Plasma assoziiert), und zur gleichen Zeit,
erhoht die Impulsrate in der Ausgangsschaltung und damit, aller Wahrscheinlichkeit nach die Energie indem T/ R
Spalthohlraum eingespritzt. Aber das hat noch nicht erlauben uns zu bestétigen, ob es "latente Warme" Energie
der Plasmamolekile, die derzeit auf der Aufnahmeplatte abgegriffen wird, auch wenn es plausibel, im Prinzip,
dass Plasmen kann effizienter Transfer von "latenter Warme zu bewirken "an die Empfanger als atmospharische
Gase abgestimmt.

Die Vakuum Abhangigkeit der Pulsrate des als Beispiel in den Sekundarkreis vom Teiler eingesetzt abwarts
PAGD Reaktor ist auch ziemlich gut markiert, mit der schnellsten Pulsfrequenzen wobei bei 1 Torr fir die in
Tabelle 5 unten gezeigt Probenlauf eingetragenen.

TABLE 5
TR tube Fulse rate PAGD Reactor Voltage
Pressure (Tor) {FPS) Pressure (Tesr) {across divider)

0025 0115 Rl 45 kV
0025 0.1553 75 JARV
0,025 0.183 60 JIkV
0025 0.291 30
0,025 0.513 15 1.6 kV
0,025 0,602 10 1.4 kV
0025 2.9 2 0.53 kV
0,025 4.1 1 0,45 kv

Es ist erwdhnenswert, dal3 die dargestellte Polaritdt der Verdrahtung des PAGD Reaktorrohr, wie in Fig.14
gezeigt ist, ist am besten fur die Zwecke der Aufrechterhaltung regelmaRige automatische elektronische Emission
bei hoher Spannung. Die umgekehrte Konfiguration, mit der Mittelelektrode negativ, und die Platten positive
Bevorzugungen statt Heizen der Kathode und einem Ablauf zu einem normalen Glimmentladung.

Wir testeten eine dhnliche Anordnung wie die in Fig.14 oben gezeigt, aber mit einem PAGD Motorkreis (siehe
unsere US-Patent Nr. 5.416.391). Ein Spaltphasenmotor 44 ersetzt den Gleichrichter und Ladeteil, und das
PAGD Reaktor wird bei dem gleichen Druck von 15 Torr betrieben wird, wie in Fig.15 gezeigt. Die T / R-Spaltrohr
getestet hatte eine langere Plattendistanz (50 mm), mit einer Platte, die als jetzt Sender und der andere als
Empfanger. Beachten Sie auch die andere Verdrahtung der PAGD Reaktor. Die Ergebnisse, wie nachstehend in
Tabelle 6 gezeigt ist, vorliegende Puls pro Sekunde (PPS) und Motorumdrehungen pro Minute (RPM)
Kurvenverlaufe, die analog und parallel zu den bekannten Paschen-Kurven fiir die Durchbruchsspannung im
Vakuum zu sein scheinen - derart, dass die T / R Spalt eine bessere Leistung, entweder in dem atmospharischen
Glimmentladung Modus oder im Hochvakuum normalen Glimmentladung Modus, als im niedrigen
Durchbruchspannungsbereich der Kurve, wo die Entladung bildet einen engen Kanal und nimmt das Aussehen
eines "aurora" Ubergangsbereich Entladung.
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TABLE 6

T/R tube Pressure Pulse rate Motor rotation Discharge
(Tor) (PPS)  (RPM)L M £ SEM (n=17) Type
TG0 2.8 7512 =71 Corona
100 2.1 611.5 = 5.1 TRD
20 24 TOLE = 4.6 TRD
0.006 28 7484 = 93 WNGD
0.003 3.0 8194 = 6.3 NGD

Diese Ergebnisse legen nahe, dafl3 Plasmen mit hoher lateraler Dispersion, dh tber grof3e Elektrodenflachen (zB
Korona und NGD Plasmen) und damit ohne Quetschung ausgebildet sind eher elektrisch zu mobilisieren, die
intrinsische potentielle Energie der molekularen Ladungen als Klemm Plasmen zu sein scheinen, in der Lage, (zB
TRD Plasmen) zu tun. Offenbar auch, je gréRer das Vakuum aus dem T / R Spalthohlraum gezogen wird, desto
effizienter funktioniert die Ubertragung dieser intrinsischen potentielle Energie zu werden, dh die latente Masse
gebundenen Wéarme zur elektrokinetischen Energie der Ladungen, die in der Empfangerschaltung. Bei ungeféhr
0,06 Torr, ist diese Ubertragung im Vakuum vergleichbar unter atmosphéarischen Bedingungen und somit fiir eine
viel grofl3ere Dichte von Molekiilen beobachtet.

Wir untersuchten, ob es moglich ist, um die latente Warmeenergie von Wassermolekilen zu erschliel3en. Es ist
mdglich, dass in der Dampfphase sie effektiv halten Sie sich an ihren latente Energie - konnte aber geben sie
etwas von ihm einmal eng in flissiger Phase gepackt? Um diese Hypothese zu testen, haben wir eingetaucht das
T / R-Lucke in einem Glaswassertank. Der fur diese Tests verwendete Motor war ein Hochgeschwindigkeits 2-
Phasen-Drag-cup Motors (siehe Fig.18 und zugehdrige Beschreibung), in Spaltphasen mit zwei identischen
Phasenwicklungen kapazitiv ausgewogene verdrahtet, und die galvanisierte Eisenplatten hatten jeweils eine
Flache von einem Quadratmeter. Die Ergebnisse sind in Tabelle 7 dargestellt und zeigen deutlich, dass es
maoglich ist, zu erschlieBen - im Rahmen des T / R-Hohle - der “latente heat” Wasser in der flissigen Phase. Wie
festgestellt, das Eintauchen des T / R-Hohlraum in Wasser erhdht die Motorausgangsdrehzahl 22% (12.117 /
9.888) x 100). Dies entspricht einer Steigerung um 50% der Ausgangsleistung von 18 W bei 9888 Umdrehungen
pro Minute zu 27W bei 12.117 Umdrehungen pro Minute:

TABLE 7
Pulse rate Motor rotation T/R distance
PPE RPM M = SEM cm
Direct from TC 0.3 BOTH + 85,3 NA
TC o T plate 0.5 ORER £ TR NA
R plate 2.75 12117 = 29K 30
R plate 2.9 12203 = 55,8 a0l

So ist die Verwendung von ionenhaltigen Wasser oder anderen lonen enthaltenden walrigen Flissigkeit in dem
Hohlraum férdert Fernausbreitung und eine groRere Injektion von latenten und thermischen Energien in der
Empfangerschaltung. Ein solches Ergebnis wird nicht erreicht, wenn der Hohlraum mit entionisiertem Wasser
gefillt.

Die vorstehenden Ergebnissen fuhren daher zur Konstruktion eines derzeit bevorzugten Vorrichtung, basierend
auf diesen Erkenntnissen, die Umstellung der massefreie elektrische Energie "latente Warme" Energie "sensible"
Warmeenergie in herkdmmlicher elektrischer Energie, wie in Fig.16, die alle einzelnen Befunde und
Verbesserungen integriert. Die Wicklung 6 des Tesla-Spule an der Unterseite ist in Ublicher Weise unter
Verwendung einer Vibratorstufe 2 um die Priméarspule 4. Der &uf3ere Pol des Sekundar 6 wird dann zu einem
kreisformigen Metallplatte T, die ein Ende eines verbunden Puls getrieben evakuierten zylindrischen Hohlraum,
mit einer Vakuumpumpe bei einem gewtnschten Druck verbunden oder versiegelt, oder die eine noch
enthaltende Wasser oder einer anderen wassrigen Losung oder Flussigkeit bildet. Dieser Hohlraum stellt der
Sender / Empfanger Spalt und wird daher durch eine dielektrische Hille und Wandstruktur 32 begrenzt wird, mit
der kreisférmigen Aufnahmeplatte R als ihre Oberseite. Dient wiederum diese Platte R als Basis eines konischen
Faradayschen Kafig 34, vorzugsweise luftdicht und bei Normaldruck, aber auch unter der Evakuierung, die
konische Struktur tragt an seiner Spitze Bestimmungen fiir eine Kaltstelle 45 und eine mdgliche sein kdnnte
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Verbesserung der gleichen Ubergang durch Auftragen auf die Oberflaiche von verschiedenen metallischen
Leitern, die den Peltier-Seebeck-Effekt optimieren kann. Das Ausgangssignal von der Vergleichsstelle, wo
sensible Warmeenergie wird dem elektrokinetischen Energie der Ladungstrager aufgenommen ist auch der
Eingang zu dem distalen Ende der Wicklung 6 des chiralen Spulenanordnung, die Resonanz Erfassung aller drei
Energiestrome tragt ((1) Massenfreie elektrische Wellen eines Langs Natur (2) true "latente Warme" oder die
intrinsische (thermisch) potentielle Energie, und (3) die thermokinetischen Energie der Molekule, (dh "sinnvolle"
Warme) und, in Reihe platziert der Eingang des Vollweg-Teiler 8, 10, speist den Schaltungsausgang von den in
Reihe geschalteten Kondensatoren 12, 14 an ihren gemeinsamen Abgriff geerdet ist. In dem T / R Spalt wird das
Ubertragene elektrische Longitudinalwelle Energie zusammen mit allfélligen inneren Potential Schuppen fangen
von Molekulen auf dem Gebiet gefangen. Innerhalb des R-Element, in ein Gehause, das "verninftige"
Strahlungswéarme fluhrt ausgebaut wird dieser erzeugt und dann an der Vergleichsstelle wieder eingefangen.

Die Vorrichtung, bestehend aus dem zylindrischen T / R Spalthohlraum und dem angrenzenden konischen Kéfig
wird dann vorzugsweise in glanzend weil3 und zylindrisch innerhalb einer matten schwarzen Behélter 46 durch
effektive Warmedammung 48, letztere endet auf der Hohe der unteren Platte T. hillt Vorrichtung (nicht gezeigt)
vorgesehen, um die Platte T vertikal bewegen, um das T / R Spalt einzustellen.

Eine weitere alternative Ausfiihrungsform der Vorrichtung ist in Fig.17 gezeigt. Hier die Schaltung Antrieb der
Vorrichtung ist, wie wir die in unseren friheren Patenten, die eine autogene gepulsten abnormale
Glimmentladung Rohr 50 in der gezeigten Konfiguration beschéaftigt, von einem Akku DP geliefert durch
Sperrdioden 52 und eine RC-Schaltung durch den Widerstand 54 gebildet ist und den Kondensator 56, um die
primare 2 eines ersten Tesla Spulenantrieb zu dem distalen Pol der sekundar 6 die Energie zu erhalten, die
injiziert werden, um T in der Form einer zentralen Elektrode einer koaxialen Vakuumkammerplatte (versiegelt ist
oder nicht), der die der zylindrischen Metallhille bildet die Aufnahmeplatte R, wobei die letztere zentral innerhalb
des konischen Kafig 34 und angrenzend an seine Wande und Boden platziert. Die Ober- und Unterseite der
koaxialen Kammer tragt geeigneten Isolationsscheiben, vorzugsweise mit O-Ring-Fittings. Wieder wird das Geréat
in der Isolation in einem zylindrischen Behalter 46 eingeschlossen ist, und die Eingabe in die
Erfassungsschaltung aus der Vollwellenteiler angesteuert wird von der Vergleichsstelle 45 an der Spitze des
luftdichten Kéfigs. Die Ausgangsschaltung ist &hnlich der der Fig.15.

Wir haben jedoch festgestellt, dass auch dann, wenn die Komponentenwerte in den Motortreiber und
Motorschaltkreise sind sorgfaltig ausgewahlt, so dass diese Schaltungen Co-Resonanz mit der gedampften Welle
(DW) Bestandteil der Motortreiberimpulse, weit hinter der Motorleistung dass die theoretisch erreichbar sein
sollte. In dem Bestreben, diesem Problem zu begegnen, die Kéafiglauferinduktionsmotor 44 ersetzten wir durch
eine Drag Tasse Motor vom Typ KS 8624 von Western Electric in der Erwartung, dass die geringer Tragheit nicht-
magnetischen Rotor wére besser, als Reaktion auf die gedampfte Wellen erméglichen Komponente. Dieser Motor
ist ahnlich zu einer der von Reich in seinen Experimenten verwendeten Typen. Obwohl die Ergebnisse waren viel
besser sie immer noch hinter den Erwartungen zuriick. Ersatz dieses Motors von einer inertial gedampften Motor
vom Typ KS 9303, ebenfalls von Western Electric, vorausgesetzt, viel bessere Ergebnisse, wie unten diskutiert.

Grundsatzlich werden die Schwierigkeiten, denen wir zu tun ergab sich aus der Unfahigkeit der Motorkupplungen,
um effizient und reibungslos zu reagieren, und zur gleichen Zeit, zu der Pulswellenkomponenten und der
gedampfte Wellen Impulse: das heif3t, gleichzeitig mit den hochintensiven Spitzenstromimpulse (die Front-End-
Ereignis), die Gleichstrom-ahnliche Komponente und auf die angefeuchteten Wellenziige diese Ursache, dh die
Impulsenden (oder Back-End-Ereignis) -oder Wechselstrom artige Komponente. Diese Schwierigkeit ist
vorhanden, auch wenn wir nur versuchen, Asynchronmotoren aus den DW Impulse einer Tesla-Spule, die sehr
schwer, die Tesla fuhrte zu seinem Projekt der Fahrt in einem auf einem Eisenkern bar Stator mit gedampften
Wellen montiert nichtferromagnetischen Scheibenrotor aufgeben laufen.

Wir glauben, dass der Schlissel fur die Eroberung des Massenfreien Energiefluss Ausgang in elektrischer Form
von Tesla-Sender, einschlieSlich aller injiziert latente oder thermische Energie, die durchgemacht haben
Umwandlung in elektrische Energie ist, die abgestimmt ist, unipolar, Y-fed, PAGD beschaftigen-Plasma-
Impulsgeber angetrieben Spaltphasen-Motorantrieb wir erfunden haben (US Patent Nr. 5.416.391) in Verbindung
mit einer inertial gedampft Wechselstrom-Servomotor-Generator (siehe Fig.18): dies hat eine Motorwelle 64, die
Paare eine Drag-cup Motor Rotor 60, vorzugsweise aus Aluminium, Silber, Gold oder Molybdan, direkt an ein
Schleppschale Generatorrotor 62, der einen Permanentmagneten (PM) Schwungrad 66, die in Lagern 67 frei
drehbar antreibt, die Tragheitsdampfung bereitstellt. Die Welle 64, die durch Lager 61 in dem Gehause des
Motors 44 gelagert ist, bietet eine Leistung durch optionale Verzahnung 68. Die Phasenwicklungen des Motors 44
sind an einem Statorkern 70 mit konzentrischen Elementen gewickelt, zwischen denen der Rotor 60 dreht oder
Tasse. Diese Struktur macht es ideal fur die Erfassung der DW Impulse, ob im Sender stammen, in der T / R-
Hohlraum verstarkt oder in der Plasma Impulsgeber bezogen, alle synchron. Effektiv den Motor koppelt die
Dampfungswirkung des Drag-Becherhiilse Motorrotor, die Aktion, wie sie bereits fiur die KS-8624 Motoren
gefunden wird, ist sehr effektiv bei der Absorption der Front-End-Gleichstrom-ahnlichen Fall mit der
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Tragheitsdampfung die Uhr Schwungrad auf die Drag-Becherhillse Generatorlaufer, die wiederum ist sehr
effizient bei Aufnahme der Back-End-Wechselstrom-ahnlichen Wellenzuges Ereignis.

Der KS-9154 Motor von Reich verwendet wurde, war nicht eine Tragheits gedampft Wechselstrom Drag-cup-
Servomotor-Generator. Hatte Reich gelang bei der Uberwindung der Grenzen seiner 2-Phasen-Motor ODER
Lésung, wie wir gezeigt haben, ist es mdglich, (durch Anwendung der Funktion Y-Schaltung an die PAGD
Spaltphasen-Motorantrieb, die wir erfunden) zu tun, wirde seine Motor haben litten unter den gleichen
Beschrankungen, die wir mit dem KS 8624 Motor angetroffen.

Jeder Motor, von selbst, verfugt Uber einen internen oder Eigendampfung wodurch die Beschleunigung nur
verschwindet, wenn der Rotor mit konstanter Drehzahl lauft. Bei Motoren, die auf der Grundlage der
Widerstandsprinzip, bei dem der asynchrone Schlupf tatsachlich konstitutive der Aktion Motor durch Induzieren
von Wirbelstromen in dem Rotor zu betreiben, ist die inharente Dampfung immer ausgepragter als fur andere
Asynchronmotoren. Die Dampfungs- oder Bremsmoment erzeugt wird, wenn durch einen rotierenden
Widerstandsscheibe oder Tasse flie3t ein konstanter Strom.

Abgesehen von dieser inhdrenten Brems kdnnen Dampfer auch Servomotoren angewendet werden, um ihre
Drehung weiter zu stabilisieren. Sie Energie absorbieren, und die Leistung und das Drehmoment des Motors wird
dadurch reduziert. Der optimale Betrieb von Servomotoren erfordert sowohl eine schnelle Reaktion auf den Teil
des Rotors, um Anderungen in der variablen oder Regelphase und eine stabile Reaktion, die frei von
Schwingungen ist, und ein Rastschwingen. Die rasche Reaktion durch Verwenden geringer Tragheit Rotoren, wie
Drag-Tassen oder GuRlegierung Eichhoérnchenkéfig sichergestellt ist und das Uberschwingen und Schwingungen
auf ein Minimum durch eine Dampfung oder ein Bremsmoment, das bei steigender Motordrehzahl erhoht
reduziert. Typischerweise wird in einem viskosen gedampfte Servomotor ist der Dampfer ein Drag-cup Generator
montiert starr auf der Welle des Rotors des Motors, und der Generator Drag-cup dreht gegen Statorfeld eines
statischen Permanentmagnetfeld. Der Generator entwickelt sich eine verzégernde Drehmoment direkt
proportional zur Drehzahl und die durch den Dampfer absorbierte Energie ist proportional zur Geschwindigkeit im
Quadrat. Die Dampfung eingestellt werden kann und, wie es zu, die gleiche Menge an Eingangsleistung
ermoglicht niedrigere Drehmoment und Motordrehzahlen. Inertial gedampfte Servomotoren unterscheiden sich
von viskosen gedampft Motoren, dass der Permanentmagnet Stator des Drag-cup Generator in einem eigenen
Lager eingebaut, entweder in der Motorwelle oder auf einer separaten Welle ausgerichtet und bildet eine hoch
Tragheitsrad.

Das bedeutet, dass, wahrend der Motorrotor immer erfahrt eine viskose Dampfung in viskosen gedampfte
Servomotoren, in Tragheitsgedampfte Servomotoren der Ziehen Tasse Motorrotor nur erlebt eine viskose
Dampfung, wahrend die Beschleunigung der Schwungscheibe, mit dem Dampfungsdrehmoment immer gegen
jede Anderung Rotordrehzahl. Sobald sich das Schwungrad sich synchron mit dem Rotor, alle Dampfungs
aufhort. Man beachte, dald dies eine viskose Dampfung aus wird Uber die Kupplung der Drag-cup
Generatorrotors, fest mit dem Motorrotor angebracht seien, um die PM-Schwungrad, so dal3 ihre relative
Bewegung erzeugt das viskose Drehmoment proportional der Relativgeschwindigkeit. Die Verwendung von Drag-
Becherhilse Rotoren in Tragheit angefeuchteten Servomotoren wurde im Wesentlichen durch Kurzschlusslaufer
ersetzt, wenn dieser wurde als Gusslegierung Rotoren produziert. Seit Tragheit angefeuchteten Motoren kénnen
in offenen und geschlossenen Regelkreis Servoanwendungen verwendet werden, und Gegenwart eine bessere
Stabilitat - auch in Gegenwart von Nichtlinearitaten - und hodhere Geschwindigkeit als andere Merkmale
Asynchronmotoren tun (Diamond, A (1965) "Tragheit gedampft Servo Motoren, Leistungsanalyse ",
Elektrotechnik,. 7: 28-32), haben sie in der Antenne-Tracking-Systeme, stabile Tragheitsfuhrung Plattformen,
analog-Digital-Wandler, Drehzahlmesser und Drehmoment Tabellen eingesetzt.

Der typische Betrieb einer inertial angefeuchteten Servomotors ist wie folgt: mit der Referenzphase voll erregt, der
Motorrotor -fixedly dem Generator-Rotor, sowie dem Schwungrad verbunden - unbeweglich bleiben; sobald die
Stromversorgung ist mit der Steuerphase aufgebracht, sofort reagiert der Motorrotor jedoch das Schwungrad in
Ruhe bleibt. Da jedoch die Drag-cup-Generator 62 wird gezwungen, durch den permanenten Magnetfeld des
Schwungrades bewegen, ein Schleppmoment, das nach unten proportional verlangsamt die beigefligten
Motorrotors auf die Beschleunigung, die es auf das Schwungrad, die sie nun in Bewegung setzt verleiht schafft
sie, wodurch die viskose Dampfer. Da das Schwungrad beschleunigt wird die relative Geschwindigkeit des
Motors in bezug auf die Schwungscheibe sowie dem Dampfungsdrehmoment zu verringern, bis der Motor und
der Schwungmasse synchron drehen und kein Bremsmoment ausgelbt wird - an diesem Punkt der Widerstand
auf die Motorbecher ausgelibten der Generator Tasse vernachlassigbar.

Die KS-9303 Motor ein Tragheits gedampft Servomotor ist jedoch mit Bezug auf andere inertial angefeuchteten

Motoren unterscheiden, daf3 sie (1) verwendet einen Drag-Becherhiilse Motorrotors aus Aluminium, sehr &hnlich

wie die des KS-8624, aber mit leicht verédnderten Abmessungen und mit einem Wellenende, das Schleppschale

Kupfergeneratorrotors, und (2) das sich bewegende Schwungrad Struktur wurde auf einem separaten, festen

Welle gelagert ist, wie bereits unter Bezugnahme auf Fig.18 beschrieben. Nun, im Prinzip, auch Anwendung

minimaler Dampfung abnimmt Motorwirkungsgrad, was zu einer verminderten Drehmoment und Drehzahl. Egal,
A -488



ob die Tragheitsgedampfte Motor eine Drag-Schalenstern, eine Hilse Rotor oder eine Kurzschlusslaufer, erhoht
die Dampfung der Rotorschlupf. Laithwaite halt Drag-cup-Motoren als "dynamisch schlechter als ihre
Gegensticke Kafig" (Laithwaite, ER (1957) "Induktionsmaschinen fiir besondere Zwecke", London, England, p.
323). Wenn wir nun eine viskose Dampfung und Verzégerungsmoment hinzuzufiigen, sollten wir nicht in der
Lage, viel mehr als ein Wirkungsgrad 55% in den besten Bedingungen zu erhalten. Andererseits werden die
beschriebenen Tragheitsdampfungsanordnung nur abstrakt oder Versorgungsenergie, wenn der Rotor des
Motors beschleunigt oder verzégert relativ zu dem Schwungrad.

Diese Drag-cup-Motoren, ob Tragheit gedampft oder nicht, entwickeln ein konstantes Drehmoment mit konstanter
Drehzahl fiur einen bestimmten Netzfrequenz und eine geeignete Phasenverschiebung Kapazitat. Fir jede
Frequenz die Motoren zu antworten, gibt es eine optimale Resonanzspaltphasen -Kapazitat, aber auch andere
Werte in der Nahe noch betriebs geeignet und fiir jeden Wert der Kapazitat, gibt es eine optimale Frequenz, auf
die die Motoren reagieren. Zum Beispiel kann die KS-8624 Motor reagiert am besten bei 450 Hz, wenn eine 1
Mikrofarad Kapazitat verwendet wird, reagiert am besten bei 250 Hz, wenn eine Kapazitat von 10 uF verwendet
wird, und reagiert am besten bei 60 Hz, wenn eine Kapazitat von 100 uF verwendet. Mit erhéhter Kapazitat wird
die Resonanz CW Frequenz des Motors zu niedrigeren Werten verschoben wird. Halten wir die Kapazitat auf
einem Wert (beispielsweise 10 Mikrofarad), geeignet fir die Prifung der Frequenzgang bei einer festen
Spannung von 12 VAC, das beobachtete Ergebnis sowohl fir das KS-8624 und KS-9303 Motoren zeigen eine
Verteilung von Antworten des Motordrehgeschwindigkeits dass eine identische Peak bei 250 Hz fir beide
Motoren, mit der Reaktion abnimmt, um problemlos auf beiden Seiten der Spitzen Null.

Diese Ergebnisse zeigen, dass, wenn sie als eine Spaltphasenmotors geschaltet, variiert die
Motordrehgeschwindigkeit nicht in Abhangigkeit von Spannung oder Strom, aber als Funktion der Frequenz,
wenn der Phasenteiler-Kapazitat wird in einem geeigneten Bereich festgelegt ist, wobei ein optimale
Frequenzmodus fur jeden Wert von geeigneten Kapazitat, mit geringeren Kapazitatswerten beglinstigende
hohere Frequenzmoden. Fir eine gegebene Frequenz und Kapazitat bleibt die Motordrehgeschwindigkeit im
wesentlichen konstant und unabhangig von Spannungs- und Stromeingang und damit auf einem Plateau.
Drehmoment in der gleichen Schaltungsanordnung folgt exakt demselben Muster wie Rotationsgeschwindigkeit,
in Abhangigkeit von der Eingangsfrequenz auf einem festen Potential. Drehmoment ist linear proportional zur
Drehzahl in dieser Motoren, wenn sie Spaltphasen verdrahtet, und die Drehzahl linear proportional zur CW-
Frequenz, was sie ideal fur Experimente und Bestimmung der Ausgangsleistung Berechnungen macht. Da
dariiber hinaus diese Schleppmaschinen, der Schlupf selbst bestimmt die Rotorstréme und diese anfallig
Abstimmung derart, dal3 ihre Verzogerung und die relative Position in dem Feld kdnnen Resonanzmoden zum
Variieren CW Frequenz und Kapazitat zu finden sind.

In der Schaltung von Fig.17 bei der Verwendung des KS 9303 Motors die Tragheitsdampfung der
Schwungradkupplung verzdgert die Motorrotorstrome ausreichend, damit sie Drehmoment aufbauen, wobei der
gesamte Motorbaugruppe der bevorzugten Enke fiir die gesamte Energie dien Massenfrei und Masse-
gebundenen, von der empfangenden Spulenschaltung mit einem Ziehvorgang durch den Motor auf der Leiterfest
erfasst und eine zufriedenstellende Absorption durch einen Tragheitsdampfer der kombinierten, synchronisiert
gedampft Wellenimpulse bei einer niedrigen diejenigen auftretenden Frequenz als Ergebnis des Brennens des
PAGD Reaktor, und diejenigen mit einer hdheren lagerten Frequenz im Senderschaltung und abgeholt von der
Aufnahmeplatte und Spulen -sourced auftritt. Die Aktion jedes DW Impulsfolge erzeugt selbst zwei verschiedene
Ereignisse: die Gleichstrom-wie Auto-Elektronik-ahnliche Diskontinuitat, die den Motor in Bewegung setzt und
leitet die Rotorstrome und die Wechselstrom-like gedampft Wellenzuges, der die Ubereinstinmung dieser
Rotoren unterstiitzt. Die Konzentration der Strom benétigt, um Kick-Start des Motors wird durch die DW Impulse
des PAGD Reaktors vorgesehen, wahrend, sobald der Motor in Bewegung ist, und insbesondere, wenn es durch
das Schwungrad, die kumulative Wirkung der hoheren Frequenz DW stabilisiert Impulse macht sich durch eine
Beschleunigung des Rotors auf eine optimale Drehgeschwindigkeit gefuhlt.

Fur die nachste Reihe von Tests verwendet man das Prinzipschaltbild des in 19 gezeigten Motors verbessert. Die
Ubergabestation ist die typische Tesla-Sender mit einer Linie ernahrt, 60 Hz Vibrators Bilhne. Am Line-Eingang
an die erste Stufe, legen wir einen kalibrierten AC Wattmeter (Weston Modell 432), und ein Beckman 330B rms
Amperemeter in Reihe mit dem heil3en Blei, setzen wir den Vibrator Biihne fiir 41 Klicks raub zwischen 28.5W
und 35W, je nach den Umstanden, die noch beschrieben werden. Dieser Verbrauch wurde durch Antreiben der
Spule von einem Umrichter gespeist von einem 12-Volt-Batterie bestétigt. Der Wechselrichter verbraucht 2,16
Watt und ist mit 90% Wirkungsgrad. Der Gesamtverbrauch von der Batterie bei 42 Watt (12 V bei 3,5 A); sobald
die 2,16 Watt abgezogen und die Effizienz zu bericksichtigen, so erhalten wir die gleiche 36W (Vibrator Bihne
bei max., dh 47 Kilicks, die in diesem Experiment). Die T / R-Abstand auf 75 mm eingestellt, und 2 Quadratmeter
groRen Platten verwendet werden. Sende- und Empfangsspulen so abgestimmt sind, und so sind die
Plattenkapazitaten zu 250 kHz, die auch die Kapazitaten der Funktion Y-Schaltung an dem Ausgang der
Empfangsspule verbunden ist.

Die gleichgerichtete Spannung und Strom vom Sender sekundare und vom Sender Platte erzeugt wurde, mit
einer Spule abgestimmten Wellenteiler (Funktion Y-Schaltung), indem Sie sie mit unterschiedlichen
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Widerstandswerten ermittelt. Die Ergebnisse sind ein Mal fiir die Masse gebundenen elektrischen Leistung direkt
von der Sendevorrichtung. Das gleiche Verfahren wurde eingesetzt, um festzustellen, die Spannung, Strom und
Leistung der Massen gebundenen Ladungen, die in der Aufnahmeplatte und der Spulenstromkreis. Die
Ergebnisse sind in Tabelle 8 unten gezeigt:

TABLE 8

Massbound currents rectified by Function Y at the cutput of the Tesla
transmitter, transmitter plate and receiver plate, as a function of the
bleeding resistance employed in each of the function Y arms

VDC ADC WDC Rfarm

ikilovolts) {amp) [watts) {Mohm)
Direct from 2° 42-50 3% 107° 1.26-1.5 500
From 2° (T) plate 26 2107 0.52 500
From 2° (R) plate 15.1 1.25 * 1073 0189 500
Direct from 2° 20.4 34107 6.936 30
From 2° (T) plate 15.2 24 * 107 3,648 30
From 2° (R) plate 9 1.2 %107 L.O% S0
Direct from 2° 3.3 1.75 * 1073 5,775 1
From 2° (T) plate 3.5 2 %1073 7.0 1
From 2° (R) plate 2.95 1.6 * 1073 4.72 1

Die Ergebnisse zeigen, dass die hdchsten Massegebundenes Trieb durch die sekundére Sendeschaltung
zusammengebaut wird 7 Watt nicht Uberschreitet - und dies ist direkt von der sekundaren 26 ausgegeben, wenn
die Last 50 Megohm oder vom Sender Platte bei einer Belastung von 1 Megohm. Die elektrische Masse
Gebundenes Trieb durch die Empfangsschaltung (Platte, Spule und Funktion Y ohne die
Plasmaimpulsgeberschaltung) emuliert Gberschreitet niemals den elektrischen Masse-gebundene Energie direkt
von dem Sender ausgegeben wird, und die Spitzen, wenn der ohmsche Lastwert (1 Megaohm) néahert die Pre-
Durchschlagsfestigkeit Bereich der Vakuumréhre, bei 4.72W. Diese Ergebnisse zeigen, dass dann, wenn die
Sendeschaltung verbraucht maximal 35W, ist ein typisches Ausgangssignal von der Sekundarseite des Senders
7W und bei 75 mm der Abstand in dem proximalen Bereich des letzteren, der Pick-up nach einem abgestimmten
Empfanger in der GroRenordnung von 5 W Massengebundenen Strom innerhalb der Empfangsspule dupliziert.
Der Verlust in der ersten Stufe ist daher in der GroRenordnung von Siebenfache.

Fortsetzung der Beschreibung der Schaltung der Fig.19, eine 128 cm2 Plattenbereich ist 6 cm Abstand PAGD
Reaktor verwendet wird, verbunden ist, wie in unserem Stand der Technik zu einer Hochvakuum-
Drehkolbenpumpe (Correa, P & Correa A beschrieben (1995 ) "Energieumwandlungssystem”, US-Patent Nr.
5.449.989). Druckmessungen wurden mit einem Thermoelement-Messgerat wahrend der Betriebslaufen erhalten.
Die KS-9303 Motoren zu prifenden werden dann dem PAGD Reaktor in Ublicher kapazitiv gekoppelten, im Stand
der Technik (Correa, P & Correa, A (1995) "Elektro Transduktion Plasmaimpulse"”, US-Patent Inverter Weise
verbunden. Kein 5,416.391). Deren Drehzahl wird durch eine stroboskopische Tacho erfaldt und einem Mac
Performa 6400 gespeist Ausfihren eines Motoralgorithmusprogramm der Berechnung der Leistung. Motor
Messungen wurden bei 5 Minuten in jedem Durchlauf fir den unbelasteten Motoren fiir die Tragheit
angefeuchteten Motoren hergestellt, und 10 Minuten.

Alle Versuche wurden in der gleichen Arbeitssitzung durchgefuhrt. Die experimentelle Bestimmung der
Dauerdrehausgangsleistung in Abhangigkeit von der Reaktor Pulsfrequenz bestatigt, dass die verbesserte
Schaltung entwickelt Maximaldreh Eroberung der Massen-freie Energie in der Empfangerschaltung zu den
niedrigsten Preise der Pulsation, wie wir vorher gefunden das Umwandlungssystem des US-Patents. No.
5.449.989. Weiterhin zeigten die Daten, dass auch Motoren des Typs KS-8624 in der Lage, Leistung mechanisch
Uber der Masse-gebundenen Leistungsabgabe durch den Sender (7W) oder erfasst durch den Empfanger (5 bis
max. 7 W), nachdem die PAGD Rate sinkt auf 1,5 PPS. Eine solche Anomalie kann nur vom System erlautert
werden, die sich in der Lage der Erfassung der massefreie Energieflusses in der Empfangerschaltung, die wir
kennen bereits von der Sendeschaltung ausgegeben zu beginnen. Aber das iberschiissige mechanische Energie
ist immer noch weniger als die Eingangsleistung in den Sender und eindeutig so. Es stellt ein Leistungsgewinn in
Bezug auf die sekundaren, aber einen Verlust in Bezug auf die primare. Die volle Breite der Eroberung des
Massenfreien elektrischen Energiefluss, die in der Empféangerschaltung wird nicht gesehen, bis die Motoren
resonant geladen, weil sie durch Tragheit gedampft.
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Die KS-9303-Motoren, einmal Tragheit gedampft und somit geladen, in der Lage, geniigend Energie aus dem
Energiefeld Massenfrei erholen, um eine mechanische Leistung, die Uber die Massengebundenen Macht des
Sekundar zu entwickeln, nicht nur stark, sondern auch deutlich Gber der Masse gebundenen Eingangsleistung
des Vibrators Stufe und der priméren, bei 28 bis 35W. Sobald die Pulsrate erreicht den gleichen 1,5 PPS Marker
wird mechanische Leistung, die Uber die Masse-gebundenen elektrische Eingangsleistung zu der Primér evident
Spitze bei anndhernd dreimal so Eingang. In der Tat war die hdchste Ausgangs erfasst auch mit der niedrigsten in
den Sender eingegeben Schaltung erhalten wird, die hochste genauen Koeffizienten in diesem Versuch als
100.8W / 28W = 3,6 beobachtet. Weiterhin in Bezug auf die Sekundarmasse gebundenen Ausgang stellt die
gleichen mechanischen Drehausgang einen viel grof3eren Overunity Leistungskoeffizient in der GréRenordnung
von 14,4 mal groRRer. Dies ist zumindest teilweise das Ergebnis von dem Empfanger und Motor Erfassung des
Massenfreien Elektroenergieabgabe durch den Sender, und teilweise eine Folge der Massen freie Energie vom
PAGD Regime im PAGD Reaktor eingepflanzt werden.

Die Uberpriifung der mechanischen Leistung Ergebnisse als eine Funktion der zunehmenden Vakuums im PAGD
Reaktors und bei verschiedenen Ausgangsleistungspegeln, jedes Motorleistung unterhalb des 5-7W Grenze des
traditionellen Massengebundenen Ausgangsleistung der Sekundar stellt eine Ausgabe Verlust mechanischer
Energie mit sowohl hinsichtlich des Massen gebundenen sekundaren Ausgang und der Masse-gebundene
primare Eingabe. Alle Ergebnisse fir Dricke bis auf 0,03 Torr fallen in diese Kategorie, und somit eine sehr
ineffizient Kopplung an die PAGD Regimes. Jede Motorleistung von 7W bis 28-35W einen Verlust in Bezug auf
die elektrische Leistungsaufnahme der Sendeanlage, aber einen Nettogewinn von Macht in Bezug auf die
Massen gebundenen sekundaren Ausgangsleistung. Keiner der nicht inertial angefeuchteten Motoren getestet
konnten auRerhalb dieses Bereichs unter den Testbedingungen durchzufiihren. Mit effizienter primaren zum
sekundaren Kupplungen in der Sendestation jedoch eine in vorteilhafter Weise kdnnten diese Motoren nur einen
Teil der Massenfreie Strom des sekundaren oder sie in geschlossenen Behéltern zu betreiben, ohne
herkdmmliche externe elektrische Verbindungen zu extrahieren.

Um in ausreichendem Umfang zur Wiederherstellung von Massen freie Energie zu erreichen, muss man die
lagert DW Impulse zu dampfen. Daher wurden alle Ergebnisse zeigen Leistungen Uber 35W unter Verwendung
der Tragheit angefeuchteten KS-9303 Motoren und einem Nettooverunity Leistungsverstarkung sowohl Giber den
Leistungseingang zu dem primaren und dem Massengebundene Leistung von der sekundaren oder der Masse -
gebundenen Leistung durch den Empfangerschaltkreis emuliert. Dies geschieht, wenn die PAGD Pulsfrequenz
sinkt auf 2 PPS, mit der Drehausgangsleistung steil ansteigt, wenn die Rate sinkt auf 1 PPS.

Eine der interessanten Eigenschaften des Motorschaltung wir vorgeschlagen haben, ist, dass es mit gepulsten
Plasmen in beiden TRD und AGD Regionen, die am wenigsten effiziente Reaktion im NGD Bereich nahe der
Paschen minimalen vorkommenden arbeiten. Man kdnnte meinen, dass die Spannung Depression wirde erhéht,
um die Motoren versorgt Stromstarke erlauben, aber in Wirklichkeit, die nicht eingehalten, mit dem Blinken der
NGD was erratische Schwankungen und geringen Stromwerten. Im Einklang mit der Vorstellung, dass die TRD
Plasma ist hauptsachlich aus nacheilenden positiven lonen zusammengesetzt, wahrend die PAGD Plasma
zumeist ein Elektronenplasma, der beobachtete Drehrichtung der Motoren ist entgegengesetzt in der TRD-Region
zu der des Bereichs AGD. Die Region NGD markiert damit den Tiefstand, wo die Geschwindigkeitsvektoren ihre
Richtung andern. In der zweiten oder PAGD Region, ist Motorbetrieb sehr ruhig, im Gegensatz zu, was in der
Region TRD beobachtet.

Bestandteil der Abstimmung der Schaltkreiskomponenten ist die Auswahl der zu koppeln beschéaftigt die PAGD
Reaktor in den Motorkreis optimale Kapazitaten und teilen Sie die Phase der Hilfswicklung des Motors zu futtern.
Wir haben mit Kapazitaten im Bereich von 0,5 bis 100 Mikrofarad experimentiert, und fanden heraus, dass die
besten Ergebnisse (fiir die spezielle Schaltung in Frage - darunter auch die Merkmale der Ubertragung), waren
so, dal3 der optimale Wert des PAGD Kopplungskapazitat lag in der Nahe von 4 Mikrofarad, und die phasenteil
Kapazitat, in der Ndhe von 1 bis 4 Mikrofarad, je nach Wetterbedingungen. Bei schénem Wetter Tagen kdnnen
niedrigere Kapazitatswerte verwendet werden, wahrend in Schlechtwettertage hdhere Kapazitdten benétigt
werden. Zur besseren Vergleichbarkeit in fir die Notwendigkeit einer Abstimmung der Schaltung durch den
Einsatz optimaler Kapazitaten in diesen beiden Kupplungen (Reaktor, um Motor und Motorphasenkopplung)
beschéftigten wir die gleichen Kapazitaten in beiden Kreis Standorten.

Ein Vergleich der Tests mit 1 und 4 Mikrofarad Werte zeigt die Differenz durch eine Anderung dieser Kapazitaten
von ihrem optimalen Wert verursacht: in allen Entladungsbereichen der Druckbereich, der untersucht wurde, die
vier Motoren getestet, mit grof3erer Motor betrieben wird beschleunigt, wenn die Kapazitaten festgelegt sind bis 4
Mikrofarad anstatt 1 Mikrofarad. Je weniger effiziente Leistung mit 1 Mikrofarad Kapazitat erhalten passt die
inverse Korrelation der Pulsleistung mit zunehmender Pulsfrequenz, wie wir fir die PAGD Regime gefunden zu
haben. Dies wird durch einen Vergleich der Drehzahl gegenuber Pulsfrequenz deutlich gemacht, dass die beiden
Kapazitéatswerte in Betracht gezogen. Sie zeigen die mit der niedrigeren Kapazitéts beobachtete hohere
Pulsraten, die mit den niedrigeren Motordrehzahlen zu korrelieren und zu geringeren Wirkungsgrad des Motors
Antwort. Die Ergebnisse zeigen, dass ebenso niedrige Kapazitatswerte die Impulsfrequenz, aber wenn dieser
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Anstieg aus der Melodie mit dem Rest der Schaltungswerte, kommt es zu Leistungsabfall, weil es erlegt eine
Rate, die nicht optimal ist.

Wir haben experimentell bestimmt, dal? die Effizienz des Systems wird von den &uf3eren Witterungsbedingungen
beeinflu3t, wobei hdhere Effizienz auf einem feinen hellen Tag als bei schlechten Wetterbedingungen, auch wenn
die Vorrichtung nicht auf solche Bedingungen ausgesetzt vermerkt. Dies kann eine Verringerung unter schlechten
Wetterbedingungen latenter Massen freie Energie, die durch das System aufgenommen werden kénnen
reflektieren.

Die beobachtete hohe Wirksamkeit der Schaltungen einschlieflich inertial angefeuchteten Motoren anzeigt, dass
das Phanomen nicht auf eine bloRe optimale Erfassung der Gleichstrom-like Impulsen durch den Reaktor, was im
wesentlichen eine Wechselstrommotor-Schaltung erzeugten reduzieren. Tatsachlich setzt der gepulsten
Plasmaentladung ein Frontend, Gleichstrom artigen Impuls oder Diskontinuitat, aber dies wird durch eine
Wechselstrom-like gedampft Welle einer charakteristischen Frequenz folgen (mit einer Halbperiode Periodizitat
identisch mit der von dem Front-End Puls), dem das Motorstromkreis reagiert auch. Darlber hinaus ist die
elektrische Masse freie Strahlung von der Sendeschaltung selbst induziert, in der Empfangsantenne, die Spule
und die Schaltung, und in den Reaktor Entladung selbst, der Zug von feineren gedampft Wellenimpulsen
verantwortlich nach Umwandlung durch den Wellenteiler, fur die Massengebundenen gleichgerichteten Strom, die
eingesetzt wird, um den Plasmareaktor zu beginnen aufzuladen. Die als Trigger der Plasmaentladungen in den
Reaktor werden die DW Impulse, die in der Empfangerschaltung, so dass die beiden verschiedenen Leitungen
DW Impulse in der Empfangerschaltung (zum Beispiel 120 PPS fiir die Impulse und 154 kHz fur die Wellen) und
aus dem Reaktor, durch interpolierte Koinzidenzen synchronisiert, da deren Puls- und Wellenfrequenzen
unterschiedlich sind. Idealerweise sind diese zwei Ubereinander DW Frequenzen Oberschwingungen oder
identisch gemacht. Der Empfanger Phase beinhaltet Erfassung des vom Sender empfangenen Massenfreie
elektrische Energie, Doppel die Masse gebundenen Strom in der Empfangsspule und Injektion von fuhlbarer und
latenter Warmeenergie in der T / R-Liicke Hohlraum, der das emulierte Massen erweitert gebundenen Strom.

Der Massenstrom gebunden eingesetzt wird, um die Wellenteiler Kapazitatsbriicke und damit die Reaktor
aufzuladen. Im Gegenzug werden die Plasmaimpulse von dem Reaktor mit den DW Impulse von der
Empfangerspule tberlagert und zusammen werden sie in die Spaltphasenmotorantrieb gekoppelt ist. Die erste
Empfangsstufe beschéftigt daher die Gesamtheit der in der T / R-Spalthohlraum eingefangene Energie - Masse
freie elektrische Energie Ubermittelt durch die T Platte, latente und sensible an der Oberflaiche der Platte R
injiziert thermische Energie - und erzeugt in der Empfangs Spule eine Masse gebundenen Strom vergleichbar mit
der in der Sendespule durch die Wirkung des primdren montiert. Die Masse-gebundenen Strom in der
Wellenteilerbriicke gelagert und verwendet, um den Plasmareaktor im Bereich PAGD fahren. Anschlieend wird
das autogene Schlagsentladung, die eine erhebliche Elektronenplasma beschéftigt erzeugt sowohl eine
konzentrierte, starke Fluss des Massen gebundenen Ladungen in der Ausgangsschaltung, und eine Masse-freie
Schwingung seiner eigenen. Die gedampften Motor wird deshalb direkt mit (1) der intensiven Massengebundenen
Strom von der Reaktorleistung zugefihrt wird; (2) die Impulswellen und Komponenten der elektrischen Masse-
freien Energie von der Aufnahmeplatte und Spule erfasst (und durch Leitung durch die Erde abgestimmt), und die
durch den Wellenteiler und dem Reaktor fiir die Dauer des PAGD Gated Kanal; und (3) eine latente Massen freie
Energie aus dem Vakuum, das der PAGD Veranstaltung Gilbernommen. Sobald der Motor in Gang gesetzt wird,
und ist in Resonanz mit einem Tragheitsdampfer geladen, glauben wir, dass es auch auf die viel schwéacher DW
Impulse vom Empfanger erfasst reagieren, da diese Impulse umfassen sowohl eine Gleichstrom-like Frontend -
weiter verbessert analytische Trennung durch den Wellenteiler - und gedampft Welle bei 154 kHz.

Im Wesentlichen werden die DW Impulse, die letztlich im Sender bezogen werden - und erhielt unipolar durch das
T / R-Abstand - Uber ausreichende Gleichstrom-like Potential (sowie alle anderen erforderlichen physikalischen
Eigenschaften, wie zB Frequenz) direkt mit dem Motorreaktion beitragen sobald der Motor Geschwindigkeit
erlangt hat erhebliche (da sie nicht Gber die aktuelle, um sie in Bewegung zu setzen, einer der Beitrdge aus dem
Plasma Pulser). Dies ist der Fall, wenn der Motor selbst ist geeignet zur Absorption beider Gleichstrom artigen
Impulse und Wechselstrom artigen gedampft Wellen, die mit Motoren des Typs in Fig.18, da die Tragheit des
Schwungrades gezeigt der Fall Gberwunden genauer ist durch gleichpoligen Absorption der Schwingungen
gedampft gleichzeitig in der Motorschlepp-Schalenstern und im Generator Drag-Schalenstern.

Wir testeten auch diese Tragheit angefeuchteten Motoren im herkdmmlichen Gleichstrom-Netzteil-Schaltung
angetrieben PAGD wir in unseren friheren Patenten gelehrt haben, das heif3t, Schaltungen mit einem offenen HV
Gleichstrom-Stromquelle, und somit in Ermangelung einer Funktion Y-Schaltung oder Sendeschaltung. Hier dann
kénnen nur die DW Impulse durch die PAGD Reaktor erzeugt fur die motorische Reaktion Rechnung zu tragen.
Das eingesetzte Rohr (A31) hatte eine Flache von 256 cm® und einem Spaltabstand von 4 cm. Eingesetzten
Koppelkapazitaten waren 4 Mikrofarad fir den Wechselrichter-Kupplung und 1 Mikrofarad fur den Split-Phasen-
Motorkupplung. Die Gleichstromversorgung von bis zu 1 Ampere Strom zwischen 150 und 1.000 V Gleichstrom
geliefert, und der Ballastwiderstand auf 215 Ohm eingestellt. Dabei bestimmt, die grundlegenden physikalischen
Eigenschaften des Verhaltens des Reaktors in der Schaltung unter Berlcksichtigung flihrten wir unser
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Experiment in der Region PAGD. Wir haben uns fir einen Druck von 0,6 Torr, direkt an der Paschen Mindest, wie
wir sollen von der unteren Haltespannung, die es sich leisten kénnen profitierens.

Das Experiment bestand im Wesentlichen aus der Erh6hung der Haltespannung an diesem festen Druck in der
PAGD Regelung und Messung der verschiedenen physikalischen Parameter der Schaltung und motorische
Reaktion, um schlie3lich festzustellen, die Differenz zwischen dem elektrischen Eingangsgleichstrom und dem
Ausgang mechanischer Rotationsenergie. Zunachst untersucht, wie die Motordrehzahl Antwort als eine Funktion
der Haltespannung (Vs) variiert: Die Ergebnisse zeigen die Bedeutung der Ausgangs nahe der Paschen Minimum
in der Druckwaage, da die KS-9303 Motoren erreichen Plateau Antwort (bei 17.000 rpm), wenn der Reaktor-
Ausgangsspannung nahert 450V. Jede weitere Erhdhung des Potentials wird einfach verschwendet. Ebenso
kann die gleiche passiert, wenn wir gemessene Motordrehzahl als eine Funktion des zunehmenden
Spitzengleichstrom Strom, wobei Plateau Reaktion bei 0,1 A Gleichstrom erreicht. Wiederum wird eine weitere
Zunahme des Stroms verschwendet. Im wesentlichen dann der optimale Leistungseingang zu dem Reaktor, wenn
der Ausgang des letzteren ist mit dem Motor gekoppelt ist, ist etwa 45 Watt. Dies ist eine typische Ausgaben im
Fahren eines PAGD Reaktor. Was die Pulsfrequenz wir eine motorische Reaktion, die Frequenz, die proportional
im Niederfrequenzbereich liegt zwischen 10 und 40 PPS (alle Pulsfrequenzen jetzt ausschlie3lich siehe PAGDs
pro Sekunde), aber noch einmal zu finden, sobald Raten von> 40 PPS erreicht werden, die Reaktion des Motors
erreicht auch ein Plateau.

Die beobachtete Zunahme in der Geschwindigkeit von 40 bis 60 PPS lbersetzt nur in einer Steigerung von 1.000
RPM von 16.000 bis 17.000 RPM. So kénnen wir die optimale PAGD Rate bei ca. 40 PPS zu platzieren. Der
Gleichstrom die elektrische Eingangsleistung, um den Reaktor zu fahren PAGD néachstes wurde im Vergleich zu
der Drehabtriebsleistung von der tragheits belasteten Motors, die wiederum durch den Reaktor gefahren. Dieser
Vergleich wurde zunéchst in Bezug auf die PAGD Kursen. Die Motorreaktion weit Uber die herkémmliche
Eingangsleistung, was anzeigt, dass das gesamte System kann auf Resonanz abgestimmt, dass eine optimale
Leistungserfassung innerhalb des Reaktors stattfindet, der kritische Grenzrate liegen bei etwa 60 PPS, wenn die
Motorantwort ist fest innerhalb der Impuls werden Antwort Plateau. An dieser Stelle ist die Break-Even-Effizienz
fur die Messraten von Energiefluss im Laufe der Zeit zu erreichen 700% (Overunity Koeffizienten von 7), in
Ubereinstimmung mit den Beobachtungen und der Werte, die wir in der PAGD Umwandlungssystem gemacht
haben. In der proportionalen Teil der Kurve, bevor die Hochebene erreicht wird, noch gré3ere Raten von Break-
Even-Effizienz - bis> 1.000% registriert.

Diese Ergebnisse stellen die erste Mal, dass wir in der Lage, das Vorhandensein einer Ausgangsenergie von
mehr als ausgeglichenes (ber herkbmmlichen Massengebundenen Energieeintrag im PAGD
Wechselrichtersystem zu bestéatigen, und die Ergebnisse sind vergleichbar, was wir beobachtet haben, und die
zuvor fur gemeldet die PAGD Konvertersystem. Bei Impulsraten von mehr als 60 PPS eine hoéhere
Eingangsleistung fuhrt zu einer verringerten Effizienz, auch in einer deutlichen Erwarmung des Reaktors und des
Motors umgerechnet. Und das ist umso bemerkenswerter, als Versuche, die wir mit induktiven Abstimmung
PAGD Reaktoren oder Einsatz PAGD Reaktoren als Ersatz fur den Vorwahlen der Tesla Spulenanordnungen und
noch in jingster Zeit mit den PAGD Inverterschaltung Antriebsmotoren durchgefiihrt wurde, haben alle gezeigt,
dal3 es moglich ist, diese Reaktoren mit minimalen Spiegeln und Heizung betrieben, Konservierungs wesentlichen
die Kaltkathoden-Bedingungen und noch Fokussieren der Plasmasaule, so dass die Abscheidung auf der Isolator
vernachlassigbar. Es scheint, daR Uber einer bestimmten Schwelle des optimalen Wirkungsgrad, Uberschiissige
Eingangsenergie wird nur thermisch sowohl durch den Reaktor und den Motoren abgefihrt.

Es sollte verstanden werden, dass die oben beschriebenen Ausfihrungsformen lediglich beispielhaft fur unsere
Erfindung und sind, mit Ausnahme der Ausfihrungsformen der Figuren werden. Fig.16 bis Fig.19 in erster Linie
entwickelt, um Aspekte der Basis der Erfindung zu verifizieren. Es sollte auch verstanden werden, dass in jeder
dieser Ausfuihrungsformen kann der Sendeteil verzichtet werden, wenn ein externes oder natirliche Quelle von
Tesla Wellen vorhanden ist, vorausgesetzt, dass der Empfanger an die massefreie Strahlungsmodus von der
Quelle eingestellt werden. Zum Beispiel, wenn die Sonneneinstrahlung zur Verfiigung, in dem die Masse freien
Komponente nicht mit der Erdatmosphére (in Raumfahrtanwendungen als) interagiert, der Empféanger ist mit der
Spannungswelle der massefreie Strahlung der Sonne stammen, beispielsweise abgestimmt unter Verwendung
einer Tesla-Spule in dem Empféanger ausgebildet, um eine geeignete Spannungswelle nahe dem 51,1 kV
Merkmal solcher Strahlung aufweisen.
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PAULO und ALEXANDRA CORREA : ENERGIEUMWANDLUNGSSYSTEM
US Patent 5.449.989 12. September 1995 Erfinder: Correa, Paulo and Alexandra

ENERGIEUMWANDLUNGSSYSTEM

Dieses Patent zeigt ein Verfahren zur Extraktion von Umweltenergie flr die praktische Verwendung. In der
umfangreichen Versuchsreihen, ein Eingang 58 Watt erzeugt eine Leistung von 400 Watt (COP = 6,9). Dieses
Dokument ist eine sehr leicht umformuliert Kopie des Originals.

ZUSAMMENFASSUNG

Energieumwandlungseinrichtung einen Entladungsrohre, die in einem gepulsten abnormale Glimmentladung
Regime im Doppelport -Kreislauf betrieben wird. Ein an einen EingangsanschluR angeschlossen
Gleichspannungsquelle liefert elektrische Energie, um Sendeimpulse zu initiieren, und eine Stromsenke in Form
von einem elektrischen Energiespeicher bzw. Verwertungseinrichtung an den Ausgangsanschluss angeschlossen
erfasst zumindest einen wesentlichen Anteil der Energie durch den Einsturz der frei Sendeimpulse.
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1. Gebiet der Erfindung:

Diese Erfindung betrifft Energieumwandlungsschaltungen unter Verwendung von Entladungsréhren, die in der
gepulsten abnormale Glimmentladung (PAGD) Regimes.

2. Uberpriifung der Technologie:

Solche Entladungsrohren und Schaltungen, die sie in unserer ebenfalls anhéngigen US-Patentanmeldung Ser.
Nr. 07 / 922.863 und 07 / 961.531. Die erste dieser Anmeldungen offenbart Entladungsrohrkonstruktionen
besonders fur PAGD Betrieb ist und der zweite offenbart bestimmte praktische Anwendungen solcher Rohre,
insbesondere im Elektromotor-Steuerschaltungen. Die Uberpriifung der in diesen Anwendungen enthalten Kunst
ist hier Bezug genommen wird, so ist ihre Verbreitung und Zeichnungen.

Es ist bekannt, dass es mit den anomalen kathodischen Emissionen fir die Vakuumlichtbogenentladungen, den
Ursprung und die Erklarung davon waren Gegenstand intensiver Diskussion in der wissenschaftlichen Literatur,
wobei zustandig verbundenen Kathodenreaktionskrafte, wie es ist, um die laufende Diskussion Uber die
jeweiligen Vorteile der Gesetze der Elektro als abwechslungsreich von Ampere, Biot-Savart und Lorentz
formuliert. Beispiele flr Literatur zu diesem Thema werden spater in dieser Anmeldung Bezug genommen wird.

ZUSAMMENFASSUNG DER ERFINDUNG

Die besonderen Bedingungen, die in einer Entladungsréhre im PAGD Regime betrieben, bei dem ein Plasma
Ausbruch vom Kathoden selbstbegrenzend ist und bricht vor Beendigung eines Plasmakanal auf der
Anodensetzen verursacht transiente Bedingungen, die die Nutzung der anomalen Kathode beglnstigt
Reaktionskrafte.

Wir haben gezeigt, dass Vorrichtung unter Verwendung von Entladungsréhren in einer sich selbst erhaltenden
gepulsten abnormale Glimmentladung betrieben, so kénnen in einem Doppelport -Schaltkreis ausgebildet
gefunden, daf Energiezufuhr zu der verwendet wird, um eine Glimmentladung zu initiieren Pulsrohr ist durch eine
Eingangsschaltung gehandhabt wesentlichen aus einem zu trennen Ausgangsschaltung, die Energie aus dem
Rohr wéhrend des Kollabierens eines Impulses, liefert wertvolle Energieumwandlungsfahigkeiten.

Die Erfindung erstreckt sich auf ein Verfahren zur Energieumwandlung, umfassend einleitenden Plasmas
Ausbriiche von der Kathode einer Entladungsrohre, die in einem gepulsten abnormale Glimmentladung Regime
unter Verwendung von elektrischer Energie aus einer Quelle in einer ersten Schaltung verbunden ist, um die
Entladungsréhre, und die Erfassung von elektrischer Energie erzeugt wird durch den Zusammenbruch solcher
Ausbriche in einem zweiten Kreislauf an der Entladungsréhre verbunden sind.

KURZE BESCHREIBUNG DER ZEICHNUNGEN
Die Erfindung wird weiter unter Bezugnahme auf die beigefugten Zeichnungen beschrieben, in denen:
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Fig.1 zeigt die Anderung der angelegten Gleichstrom und Impuls Wechselstrom rms Stréme charakteristisch fiir
eine niedrige Strom PAGD Regime in Abhangigkeit von abnehmendem Druck, fir eine 128 cm® H34
Aluminiumplatte Impulsgenerator mit einer 5,5 cm Spaltlange und in der einzigen oder der Platte Diode
betriebenen Konfiguration von Fig.11A, bei etwa 600 V Gleichstrom.
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Fig.2 zeigt die Anderung der angelegten Gleichstrom und Wechselstrom-Effektivstrome hoher Strom PAGD
Regime, in Abhangigkeit von dem abnehmenden Druck, fur eine Vorrichtung identisch zu der von Fig.1,
und auf dem gleichen Potential betrieben.
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Fig.3 zeigt PAGD Geschwindigkeit vs Impulsgeber Kathodentemperatur als Funktion der Zeit der kontinuierlichen
PAGD Betrieb fir einen Impulsgeber mit 64 cm? Platten mit 4 cm Spaltabstand bei einer Gleichspannung
von 555 (Durchschnitt) betrieben und R1 = 600 Ohm (siehe Fig.9).
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Fig.4 zeigt PAGD Frequenzanderung mit der Zeit, fir 18 aufeinander folgenden Abstédnden von einer Minute
PAGD lauft fiir einen Impulsgeber mit 128 cm” Platten und einem 5,5 cm Spaltabstand, bei V Gleichstrom
betrieben = 560 (Durchschnitt) und R1 = 300 Ohm.
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Fig.5 zeigt Variation des PAGD Frequenz in Schlagen pro Minute (PPM) mit zunehmender Ladung einer PAGD
Verzdgerungsladung Pack (siehe Fig.9), wie in Bezug auf die Leerlaufspannung nach 15 Minuten der
Entspannung nach jeweils einer Minute lang PAGD Lauf gemessen wiederholt 18 Mal hintereinander, unter
ahnlichen Bedingungen wie in Fig.4.
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Fig.6 zeigt Volt Amplitudenvariation der kontinuierlichen PAGD bei niedrigen angelegten Stroms als Funktion der
abnehmenden Luftdruck, die fir eine 128 cm? Plattenflache Vorrichtung Spaltlange = 5 cm; (Gleichstrom V
bei Zusammenbruch = 860).
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Fig.7 Messen Volt Amplitudenvariation der kontinuierlichen PAGD bei hohen angelegten Stroms als Funktion der
abnehmenden Luftdruck, die fur eine 128 cm? Plattenflache Vorrichtung Spaltlange = 5 cm; (Gleichstrom V
bei Zusammenbruch = 860).
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Fig.8 ist ein schematisches Diagramm einer ersten Versuchs Diode (ohne C6) oder Triode PAGD Schaltung.
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ist ein schematisches Diagramm einer bevorzugten Diode oder Triode PAGD Schaltung in
Ubereinstimmung mit der Erfindung.
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Fig.10A, Fig.10B und Fig.10C sind schematische Diagramme, die Variationen in der Konfiguration der Schaltung
der Fig.9.

AFAS

Fig.11 ist eine Modifikation der Fig.9, in der sich eine elekiromagnetische Maschine, die in Form eines
Elektromotors, in den Kreislauf als Zubehor elektro Arm verbunden ist.
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Fig.12 zeigt eine Weiterbildung der Schaltung von Fig.9 und erméglicht Austausch des Treiberpaket und die
Gebihrensatz-Funktionen.
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Fig.13 zeigt die Leerlaufspannung Relaxationskurven fur Tests in der Erfindung bzw. nach vorge PAGD resistive
Entladung beschéftigt Akkus (DPT1 und CPT1) nach einer PAGD Lauf (DPT2 und CPT2) und nach dem
Post-PAGD resistive Entladung (DPT3 und CPT3).

A -502



160 0 DRIVE PACK, AFTER

® DRIVE PACK, BEFORE
® CHARGE PACK, AFTER
o CHARGE PACK, BEFORE

WATTS DC
E

ml.ul.uilrn.
0 W 20 3¢ & N 80 T B W

TIME N SECONDS

Fig.14 zeigt ein Beispiel fir vernachlassigbar tatsachlichen Leistungsmessungen unmittelbar vor oder nach einer
PAGD Lauf genommen, in denen sowohl die Antriebspaket Verlust und die Ladung Pack Gewinn
Gleichstrom Watts; DP Widerstand = 2083 Ohm; CP Widerstand = 833 Ohm.
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Fig.15A und Fig.15B zeigen Widerstandsspannungsentladungskurven fiir zwei getrennte jeweils als Antrieb und
den Ladungspaketen verwendet blei Null Gelzelle Packungen; eingesetzten Lastwiderstdande waren 2083
Ohm Uber den Antriebsteil (Fig.15A) und 833 Ohm Uber den Gebuhrensatz (Fig.15B).
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Fig.16 zeigt resistiven Entlastung Pisten fur ein Antriebspaket vor und nach einer sehr geringen Kraftaufwand bei
der Bereitstellung von Energieeintrag zu einer PAGD Lauf; R = 2083 Ohm.
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Fig.17 zeigt resistiven Entlastung Pisten fiir eine Gebiihr Packung vor und nach der Aufnahme von Energie aus
dem Zusammenbruch der PAGD Impulse im gleichen Test, wie Fig.15; R = 833 Ohm.
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Fig.18 zeigt resistiven Entlastung Pisten fur ein Antriebspaket vor und nach einer sehr geringen Kraftaufwand bei
der Bereitstellung von Energieeintrag zu einer PAGD Lauf in einem weiteren Experiment; R = 2083 Ohm.
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Fig.19 zeigt resistiven Entlastung Pisten fiir eine Gebiihr Packung vor und nach der Aufnahme von Energie aus
dem PAGD Lauf von Fig.18; R = 833 Ohm.
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Fig.20 zeigt ein Beispiel fiir Betriebsmessungen videografisch wahrend einer zweiten Periode 10 sowohl fiir den
Energieverbrauch des Antriebspaket (PAGD Eingang) und die Stromproduktion durch die Ladung Pack
(PAGD Ausgang) gefangen genommen; Die beiden Werte werden ebenfalls durch die Expression
Prozent ausgeglichenes Effizienz.
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Fig.21 zeigt eine Veranderung PAGD geladen Spannung eines Antriebspaket (in Quadrate) im Vergleich zu der
PAGD Ladespannung der Ladepackung (im Kreis), wahrend mehr als 1 Stunde Dauerbetrieb PAGD.

BESCHREIBUNG DER BEVORZUGTEN AUSFUHRUNGSFORMEN

Die Grund PAGD Funktion und der Aufbau der Entladungsréhren, die speziell flir PAGD Betrieb ausgelegt sind in
unserer entsprechenden anhangigen Anmeldungen Nrn. 07 / 922.863 (der "863" Anwendung) und 07 / 961.531
(der "531" Anwendung). Fir die Zwecke der folgenden vier Aluminium H34 Platteneinrichtungen (eine mit 64 und
drei mit 128 cm? Plattenbereiche) und drei Aluminium (H200) Platteneinrichtungen (eine mit 64 und zwei mit 128
cm? Plattenbereiche) beschriebenen Versuchen mit Zwischenelektrodenspalt Langen von 3 cm bis 5,5 cm,
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wurden bei dem angegebenen Vakuum unter Abpumpen Bedingungen und mit Luft oder Argon (ultrahochreinen,
spektroskopische Grad 99,9996% rein), die das Restgasgemisch genutzt. Die Pump-Down-Bedingungen waren
wie in der "863" Anmeldung beschrieben. Einige Experimente wurden mit den Rohren unter aktiver Evakuierung
bei stationdren Bedingungen durchgefuhrt werden, wahrend andere ausgenutzt versiegelten Geraten Beifiigung
der gewlinschten Restgasdriicken.

Die in den verschiedenen Experimenten verwendet Schaltungsentwirfe zu beschreiben werden weiter unten
gesetzt und stellen Weiterentwicklungen und Erweiterungen der den in der "531" Anwendung eingestellt
Schaltungen.

Prifmittel eingesetzt war wie folgt:

Ein Edwards (Warenzeichen) Thermomesser (TC-7) wurde fur die Bestimmung von Druck bis zu 1 Mikron
Quecksilber verwendet (0,001 Torr).

Banken von Beckman (Marke) rms Multimeter 225 und 330 (30 und 100 kHz Bandbreite), wurden fir alle
Strommessungen verwendet.

Die Frequenzmesser in der Lage, anspruchsvolle Veranstaltungen mit bis zu 0,1 Nanosekunden auseinander,
und mit einstellbarer Amplitude Fenster, wurden verwendet. Direkte Analyse auf einem Tektronix (Marke) Dual-
Trace, Speicherumfang (Modell 549) wurde auch fiir beide Parameter durchgefihrt.

Spaltphasen, einphasige und zweiphasige Motoren verwendet wurde, wobei der synchrone, Induktions- und
Universaltypen, wie zuvor in der "531" Anmeldung beschrieben ist, auf der Zubehor elektro Arm, der mit dem in
beschriebenen Energieerzeugungsschaltung gekoppelt werden kann, Gegenstand der vorliegenden Anmeldung.

Grol3banken von 12 V, 6 Ah Blei-Saure-Gel-Zellen (Sonnenschein (Marke) A212 / 6S) genutzt wurden entweder
als Stromquelle oder als Akkumulatoren der Energie (als Laufwerk Packs bezeichnet) (die als Ladung Packs
genannt) durch eingefangen die Testschaltungen. Aufzuladen Packungen aufladbar 9V NiCad oder nominell nicht
wiederaufladbare C-Zn oder alkalische Batterien wurden ebenfalls verwendet werden.

PAGD Emissionsbereiche wurden durch metallographische Untersuchung einer Reihe von Kratern von PAGDs in
Rein H34 Kathoden produziert unter einem metallurgischen Zeiss (Marke) Standard 18 Mikroskop mit einem Epi-
Fluoreszenz-Kondensator, eine sehr hohe Leistung apochromatischen Objektiven und einer 100 W Quecksilber
ausgestattet ermittelt, Lampe. Die besten Ergebnisse erzielen eine fokussierbare schrage Lichtquelle (12V
Halogen) wurde ebenfalls zum einfallenden Licht aufgenommen.

Nach unserer tiefen und hohen angelegten Strom Studien Gber PAGD Produktion wie in der "863" Anwendung
festgelegt, bemerkten wir, dass der Wechselstrom Effektivwert der Komponente mit jeder anormale
Glimmentladung Pulsabwechslungs nicht linear mit der GréRe des angelegten Stroms verbunden. Urspriinglich
haben wir darauf hingewiesen, die Existenz eines strominduzierte Verschiebung des gesamten PAGD Region
nach oben in der Druckskala: wahrend die PAGD Regime wurde deutlicher, wenn die angelegte konstante Gleich
definiert wurde erhoht, den erforderlichen Druck zu beobachten, die PAGD erhdhte zwei bis drei GréRen von
GroéRenordnung. Im Verlauf dieser Studien rarefaction fanden wir, dass, bei angelegten Strémen von 1 mA oder
weniger, der Effektivwert der verschiedenen Wechselstrom-Wellenformen mit den aufeinander folgenden Regime
der Entladung zugeordnet (TRD -> NGDm -> AGD + PAGD) war, um mehr als die Halfte Protokoll inferior auf den
Wert des angelegten Gleichstroms, wahrend der ersten zwei Regimen (TRD und NGD) und erreichte einen Wert
aquivalent zu dem angelegten Strom mit dem Beginn der spontanen PAGD bei Driicken <0,1 Torr (siehe Fig.1);
jedoch in Abwarts Schwanz des PAGD Regime (bis hinunter zu 3 x 10° Torr), die AC Effektivstromkomponente
jedes PAGD wieder um mehr als die Halfte verringert Protokoll der Intensitat des angelegten Gleichstromwert in
einer Weise proportional das Protokoll des abnehmenden Drucks. Im krassen Gegensatz dazu bei hohen
angelegten Strome von etwa 500 mA, und abgesehen von den hohen Strom-induzierte Aufwértsverschiebung
Druck des PAGD Regime (bis zu dem Punkt, dass die Kompression der friiheren Regimen auf die Druckskala
fuhrt zu ihrer Unterdrickung, wie wurde im vorliegenden Beispiel der Fall ist), der Wechselstrom rms Komponente
mit jedem Impuls (siehe geschlossene Kreise, Fig.2) zugeordnet ist, vom Beginn der Entladung bei etwa 8 Torr,
betragsmaRig groRer ist als der Wert des angelegten Stroms (open Kreise, Fig.2). Beschrieben unter
Bedingungen, die Verteilung der Feldstrom mit jedem gepulsten abnormale Glimmentladung zugeordnet fahren
(auf einer linearen Y-Achse; nicht gezeigt) eine unimodale GaufRverteilung mit dem Druck-Peak bei etwa 1 Torr
und eine entsprechende maximale beobachtete von 7,5-fache. hohere Wechselstrom-Effektivwerte als die
angelegte Gleichwerte.

Wir haben bereits in der "863", wie sich die Anwendung PAGD Frequenz wird durch mehrere Faktoren, namlich
beeintrachtigt beschrieben:
die GroRRe der parallel Ableitkapazitét,
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der Wert des Unterdrucks fir die entsprechende Vakuum PAGD Bereich,

die GroRRe des angelegten Potentials, die Starke des angelegten Gleichstroms,
die Interelektrodenabstand und

die Flache der parallelen Plattenelektroden.

In der "531" Anwendung haben wir auch beschrieben, wie die Verdrahtung (Platte Diode gegen Triode) wirkt sich
auf die PAGD Frequenz, indem Wolfram Auto-Elektronik-Emissionen aus der axialen Elektrode, auf diese
Emissionen aus der Platte. Es gibt andere Faktoren, die die PAGD Regime der Entladung zu begrenzen und sind
auch in der "863" Anwendung diskutiert. Folgende Daten zeigt ihre spezifische Wirkung auf PAGD Frequenz.

In den in Tabelle 1 dargestellten Daten, ist die Steuerung der Frequenzparameter fir den in Fig.9 gezeigten
Schaltung durch einen Ballastwiderstand R1 in einen spezifischen Bereich von Interesse (etwa 800-150 Ohm, flr
Tabelle 1 Versuchsbedingungen), und das in wiederum den angelegten Strom, die bei "Hochstrom" Werte (dh>
100 mA, wie fur Tabelle 1 Bedingungen), die PAGD Frequenz fahren, wie zuvor in der "863" Anwendung
berichtet.

Tabelle 2 zeigt die Wirkung der progressiven Verschiebung einer gegebenen Frequenz, gewahlt als 200 PPS, mit
der kumulativen Impulsanzahl von der gleichen Vorrichtung, in der Platte Diodenkonfiguration. Diese
Verschiebung von der gleichen Frequenz (vgl Gruppennummern 1-3 in Tabelle 2) auf den hdheren
Druckbereichen gezeigt, die von der Anderung der Arbeitsfunktion der PAGD emittierende Kathode, wie dies von
der kumulativen Impuls verursacht geférdert zu zahlen und daraus resultierende Kraterbildung auf der
Elektrodenoberflache. Nach den ersten Millionen Pulsen, die Anode Kathodenoberflache zugewandt ist,
vollstandig von Emissionsstellen gedreht wird, und dies entspricht auch dem Schwellenwert von der Gruppe 2 der
Tabelle 2 gekreuzt Sobald die Kathodenoberflachen sind gestrichelt in den Gruppen 3 und 4 gezeigt, sind die
Raten von Tabelle 2 sind in der Regel konstant bleibt.

Urspriinglich hatten wir die Frage, ob dies durch die Veranderung der elektrostatischen Profil der Plasmahiillen
an der Peripherie der Hille verursacht werden, durch die Spiegelung Ablagerungen, die aus der Sputter-lonen
fuhren und gefangen neutrale Atome (von Luftgasen oder Metalldampf) mit der automatischen elektronischen
Emissionsmechanismus verbunden (und von weiteren Emissionen ausgelést wiederum durch
Sekundarionenbeschuss der Kathode mit der Plasmakugel (ber den primaren Emissionsstelle gebildet
vorhanden Molekilarten). Jedoch Umkehrung der Polaritat Platte (Brennen der ex-Anode als kraterfreie Kathode)
fur mehr als eine Million zahlt, gefolgt von einer erneuten Umkehr zu der urspringlichen Polaritat, die gesamte
Operation in Luft als Restgas Substrat durchgefihrt wird, angefuhrt zur teilweisen Wiederherstellung der
ursprunglichen Arbeitsfunktion solange der Test wurde durchgefihrt (1,5 x 104 Impulse), wie durch einen
Vergleich der Gruppen 2, 4 und 5 gezeigt ist, in Tabelle 2. Aus metallographische Untersuchung der Oberflachen
der Platten ausschlieB3lich als Anoden verwendet werden, haben wir auch festgestellt, dass langere PAGD
Vorgang hat die Wirkung, nicht nur fir die Reinigung des Anodenoberfliche von Oberflachenfiimen und
adsorbierten Gasen, wie lonenbeschuss durch elektromagnetische Induktionsspulen tut geférdert, aber es hat
auch: es poliert die Zielflache und glattet sie durch ein Molekular Erosion. Beobachtungen der Oberflache
umgekehrt Kathoden zeigt denselben Glattungs und in exklusiven Anoden beobachtet Poliereffekte. Somit ist die
Riickgewinnung der PAGD Raten durch Umpolung der Platten gefordert wird, nicht eine Funktion der Sputter-
vermittelte Spiegelungs Ablagerungen an der Kolbenwand, sondern eine Funktion der tatsachlichen
Austrittsarbeit des emittierenden Kathoden.

Eine andere Variable, die mit dem PAGD Frequenz in Wechselwirkung tritt, die molekulare Natur des Restgases:
Tabelle 3 zeigt die Differenzfrequenzgang von Luft mit einer Halogen Quencher, Argon, fir die gleiche
Impulsgenerator in den Tests der Tabelle 2 eingesetzt Es ist offensichtlich, da? Argon erhalt viel h6here Raten
von AGD Pulsation fur den gleichen Bereich der Unterdruck, fir die Kathode derselben "in gebrochen", als die
Luft-Gemisch. Alle Messungen wurden bei Kathodenhalter-Schaft Temperaturen von 35°C entnommen.

Betriebszeit ist auch eine Variable, die die Frequenz und die Betriebseigenschaften der Kathode, so wird es durch
die passive Heizung der Kathode, ein Effekt, der umso starker ausgepragt ist, bei héheren Driicken und bei den
héheren Frequenzen untersucht, ausgedrickt. Unter Verwendung der Triodenschaltung im néchsten Abschnitt
diskutiert wird, kann die Pulsrate eines PAGD Generator mit 64 cm” Platten gesehen werden (siehe Fig.3) in den
Betriebsplateau 6 zu verringern, bei einem Unterdruck von 0,8 Torr, von 41 PPS PPS innerhalb 15 Minuten
Dauerbetrieb, wenn die Temperatur des Kathodenstitz stieg von 19°C bis 44°C. Wenn die Temperatur Plateaus
bei etwa 51°C +/- 1°C., So auch die Pulsfrequenz bei 6 PPS, fiir die restlichen 48 Minuten Dauerbetrieb.

Jedoch, um diese zeitabhangige Heizeffekt Schwellen bestédtigen, haben wir auch fast doppelt so fuhrte das
gleiche Experiment unter Verwendung der gleichen Schaltung und den gleichen negativen Luftdruck, mit zweimal
so groRen Kathodenbereich (128 cm?, die zu nehmen ist lang zu erhitzen), wobei fir 18 einminiitige lange
kontinuierliche Perioden zu gleichen Teilen von 15 Minuten der passiven Kihlung beabstandet zu Beginn jeder
Periode betrieben wird, mit dem Kathodenschaft immer in 19.7°C bis 21°C., Raumtemperatur. Das Ergebnis

A -508



Uberraschte uns, weil sie zeigten, dass fir einen grof3eren Bereich Rohr, das langer dauert, um zu den gleichen
Temperaturen bei vergleichbaren PAGD Auslésung erhitzen, kénnte man ein viel friher Frequenzreduktion
innerhalb der ersten 5 Minuten oder Zeitraume zu beobachten (um die Halfte, unterbrochener Funktionieren) in
Abwesenheit jeder wesentlichen Heizwirkung (<1.5°C) der Kathode (siehe Fig.4). Wiederholung dieser Versuche
hat uns zu dem Schluss geflhrt, dass, wie in Fig.5 gezeigt, fur dieses wiederholt beobachtet Verringerung der
PAGD Frequenz, wenn die PAGD Betriebssequenz systematisch unterbrochen wird die Variable verantwortlich,
ist der Zustand der Ladung / Entladung der Batterie Pack (die Ladepaket) am Ausgang des Triodenschaltung in
Frage: die PPM-Raten in Fig.5 schnell abnehmen mit der steilsten Rate der Aufladung des Ladepaket und die
schnellste Recovery Rate der Leerlaufspannung; oberhalb einer bestimmten Ladezustand, wenn die
Leerlaufspannung des Ladepaket steigt langsamer (> 340 V), in einer Log-Mode, stabilisiert sich der PPM Rate
seiner Plateauwerte.

Bestéatigung der Bedeutung der Ladungspaket im PAGD Funktion der vorliegenden Schaltung hier betrachteten,
kommt von der Tatsache, dass die GroRe (die Anzahl der Zellen) und die Eigenkapazitat der Ladungspaket
beeinflussen PAGD Frequenz drastisch (siehe Tabelle 4) : Erhéhen der Ladungs Packmalf’ des 29-Zellen bis 31,
7% fuhrt zu einer 10-fachen Reduktion der Frequenz; weitere Erhdéhungen in der Anzahl der Ladepackung Zellen
I6scht das Phanomen. Am oberen Ende der Skala wird dieser Effekt in den Beschrankungen gebunden werden,
dass sie auf der Fahigkeit der groReren Ladung platziert packt, um die Entladungsleistung zu akzeptieren, wenn
die Ladespannung des Packs die PAGD Amplitudenpotential Gbersteigt. All diese Messungen wurden mit dem
gleichen 128 cm” Platte PAGD Generator bei einem Druck von 0,8 Torr und der Trioden-Konfiguration (siehe
Fig.9), durchgefihrt.

Andere Faktoren kénnen auch die Frequenz beeinflussen: die Bewegung des externen Permanentmagnetfeldern
in Langsrichtung mit dem Zwischenelektrodenspalt, externen gepulsten oder orientiert alternierende
Magnetfelder, elektrostatische oder elektromagnetische Felder, bestimmte Verbindungen der Erde, und das
Vorhandensein einer parallelen kapazitiven, induktiven oder kapazitiven-Selbstinduktions Arm in der Schaltung,
wie wir fiir unsere elektro PAGD Ubertragungsverfahren nach dem "531" Anwendung beschrieben wird.

Analyse der Modulation PAGD Amplitude ist einfacher als die von seiner Frequenz, da weniger Faktoren
beeinflussen diese Parameter:

(1) Betrag des angelegten Potentials,
(2) Zwischen-Elektrodenabstand und
(3) der Unterdruck, wie in der "863" Anwendung gezeigt, fir die "low" angelegten Strome.

Da die GroRe des angelegten Potentials selbst wird durch den Spalt und der Druck begrenzt ist, den
gewiinschten Bedingungen von Pannen, ist der wichtige Steuerparameter fir die PAGD Amplitude der
Druckfaktor. Dies ist in Fig.6 und Fig.7 gezeigt, jeweils fur "niedrig" (5 mA) und "hoch" (ca. 500 mA) zugefiihrten
Stréme und fur die gleiche Plattendiodenkonfiguration eines H34 Al 128 cm2 Platte PAGD Generator (5 cm
Abstand), in der einfachen Schaltung im "863" Antrag beschrieben werden; es ist offensichtlich, dass die positiven
und negativen Komponenten der Amplitude dieser Impulse in dem Oszillographen, sind eine Funktion des
Drucks, sondern die maximale Grenz-Grenze unserer Ausristung, fur die negative Komponente (bei 240 Volt fir
den "Low" aktuelle Experiment und bei 120 Volt fir die "hohen" aktuellen), ausgeschlossen uns von Messen des
Spitzen negative Spannung dieser Impulse.

Jedoch Effektivmessungen der Impulsamplitude an den Platten und Gleichstrommessungen am Ausgang der
Schaltung zur Ladungspaket anzugeben, dass die negative Komponente mit abnehmendem Druck zu einem
Maximum bei einer gegebenen Anordnung von Potential und Spaltabstand; keine druckabhéngigen Glockenform
Variation der Impulsamplitude, so daf fur die positive Komponente gesehen auf "high" angelegten Stréme (Fig.7)
ist mit dem negativen Amplitudenkomponente beobachtet. Fir den typischen Bereich von 0,8 bis 0,5 Torr, der
Effektivwert fir die Impulsamplitude variiert von 320 bis 480 Volt, bei einer 5,5 cm Schlagweite und angelegten
Gleichspannungen von 540 bis 580 Volt. PAGD Amplitude ist ein kritischer Faktor fir die Konstruktion der
entsprechenden Gréf3e der Ladungspaket in die optimale Schaltung verwendet werden.

Die Entwicklung der Schaltungen zu beschreiben ergab sich aus grundlegenden Anderungen der Grundsatze
vorbehaltlos unserem bisherigen Methoden der elektromechanische Transduktion AGD Plasmaimpulse, wie in
der "531" Anmeldung beschrieben. In Anbetracht der elektromechanischen Kopplung (kapazitive und
Selbstinduktions), die direkt genutzt wird, zieht das AGD Impulse von der Gleichstrom-Eingang von dem
Vakuumgenerator invertiert, das Ziel der Entwicklung, die zu der gegenwartig beschriebenen Experimente fiihrten
war, effizient zu erfassen, in den einfachsten Méglichkeiten, die meisten der Pulsenergie in einem geschlossenen
Kreislauf, so dass die Leistungsmessungen fiir die Energielibertragungseffizienz des beobachteten endogenen
Pulsation durchgefiihrt werden konnte. Im Idealfall wiirde Vergleichsgleichstrommessungen sowohl am Eingang
und Ausgang des Systems durchgefiihrt werden, unter Beriicksichtigung der in den Komponenten generierten
Verluste; dies wirde die Messprobleme durch die Vielzahl von Transformationen implizit in den variabler
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Frequenz, Amplitude, Crest-Faktor und Einschaltdauer-Werte der PAGD Regime gestellt zu Gberwinden, und
erforderte eine Form der Beseitigung des invertierten Rohrausgang.
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Von Anfang an war es unser Ziel, um so einfach wie mdglich zu tun. Friilhe Schaltungen Verwendung
Einweggleich Methoden in Serie mit einem kapazitiven Arm (zur galvanischen Trennung der beiden Akku-Packs)
gekoppelt ist, mit dem Ladungspaket auch in Reihe geschaltet, zeigte Randriickforderungen der Energie an der
PAGD Gebereingang verbracht. Versuche beim Einstecken eines polaren Vollweggleichrichtung Briicke gefuhrt,
wie in Fig.8 gezeigt ist, um die Aufteilung des Kondensators in Kondensatoren C3 und C5, bei der
Gleichrichterbriickeneingang, und der Kondensator C4 in Reihe mit den beiden Kondensatoren, die alle drei sind
in eine Serienschaltung parallel zu dem PAGD Generator. Unter diesen Bedingungen ist ein Gleichstrom-Motor /
Generator kann kontinuierlich in der gleichen Richtung mit der transversalen Ausgang (U1 und U2) der Briicke
durchgefiihrt werden; aber wenn diese induktive Last mit einem Batteriepack CP (Fillungsriick pack), entweder
des parallelen Kondensators ersetzt C4 musste in der Schaltung fur die Diodenanordnung zu bleiben, oder,
weniger erwunscht, ein weiterer Kondensator C6 kodnnte C4 ersetzen und eine Verbindung einer Elektrode
vorzugsweise die Kathode C, zum Axialteil der Entladungsréhre T, was zu einem ersten Triodenkonfiguration als
tatsachlich in Fig.8 gezeigt. Energieriickgewinnungswirkungsgrade in der Grf3enordnung von 15% bis 60%
wurden erhalten unter Verwendung von C6 in dieser Weise, obwohl Messungen des Potenzials und der am
Ausgang der Gleichrichterbriicke vorhanden Strome waren wesentlich niedriger als diejenigen, mit optimalen
Werten von C4 erhalten. Effektiv, unter diesen Bedingungen, ein grof3er Teil der Leistung, die von der Réhre
wurde nie von der Ausgangsschaltung von der zweiten, rechten Arm des Systems gebildet und erfasst, wobei die
Ruckkehr als Gegenstrémungen an der Antriebs packen DP durch Dioden D1 verhindert und D4 wurde abgefihrt
und die inter-Elektroden-Plasmaelektrodenheizung und parasitdre Schwingungen absorbiert.
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Losungen fir dieses Problem wurden unter Verwendung der in Fig.9, die noch die notwendige
Kommunikationsverbindung fur die quasi-sinusférmige Schwingung der kapazitiv gespeicherten Ladungen am
Eingang und Ausgange der Gleichrichterbriicke zu erkennen gezeigten Schaltung erforscht, aber integriert die
Funktionen der Kondensator C4 in die einzelne Gleichrichterschaltung in Form eines asymmetrischen kapazitiven
Bricken C7a und C7b angeordnet quer zu der kapazitiven Bricke von C3 und C5 und parallel mit dem
Ladepackung CP am Ausgang der Gleichrichterbriicke D5, D6, D2, D3 gebildet.

Diese zweite kapazitive Briicke, um haben ihren Mittelpunkt an die Anode A lber den Kondensator C5 verbunden
ist, angeordnet. Wenn das axiale Element der Réhre T waren, um zu der Verbindungsstelle von D2 und D3, statt
an der Verbindung D5 und D6 zu verbinden, wiirde die Funktion der Briicken C7a und C7b zur Kathode C tber
den Kondensator C3 angeschlossen. Der kapazitive Briicke wird aus dem Gebuhrensatz, dessen Spannung
stabilisiert, durch Gleichrichter D7 und D8, die auch verhindern Austreten von Ladung tUber C7a und C7b isoliert.

Die Anoden- und Kathoden Schwingungen durch die elektrostatische Ladung Transduktion bis C3 und C5 in den
Polen des Ladungspaket erzeugt werden, durch die transversale Transduktion des C7-Briicke von der
Gleichricht-Briicken, dessen Schwingung zu Aufteilung zwischen eingeklemmt, die an den Ausgangen die
Bruckeneingaben in Halbwellen zur elektro Transduktion und Vollweggleichrichtung auftreten. In der Tat, unter
diesen Bedingungen, Entfernen des C7 Briicke wird die PAGD Phanomen zu unterdriicken, wenn keine anderen
Schaltungsvariablen werden ebenfalls verandert. Die Querbriicke ist somit ein wesentliches Stiick der neuartigen
Schaltung. Variationen in der Schaltung wie in Fig.10 gezeigt wurden dann untersucht, wobei die ersten beiden
wahlbaren Verwendung Schalter S2 (Fig.9).

Das Vorhandensein der kapazitiven Briicke reduziert effektiv die dynamische Impedanz der Ladepackung CP, so
dal3 die Ausgangsschaltung annahernd durch ein Merkmal, mit dem es stellt eine sehr hohe Impedanz zu dem
Rohr T bei Potentialen unter ein bestimmtes Niveau, und eine sehr geringe Impedanz an Potenziale Uber diesem
Niveau.

Mit dieser modifizierten Schaltung, ist effektiver Erholung der durch Zusammenbruch der PAGD Impulse
erzeugten Energie mdglich ist, mit effektiver Isolierung von der Eingangsschaltung verwendet, um die Pulse
triggern kann. Unter diesen Bedingungen wird das durch diese Schaltung am Ausgang fangene Energie wird
nicht direkt an, dass bei der Auslosung der Pulse von dem Eingangs genutzt bezogen. Das Erreichen dieses
Zustandes hangt entscheidend von der grol3en Kapazitat der Querbriicke in der Lage ist, die Ausgangsenergie
von dem Rohr T in die Ladepackung CP ubertragen. Unter diesen Bedingungen haben wir festgestellt, wie weiter
unten gezeigt werden, dass die vom Zusammenbruch der PAGD Impulse freigegeben groR3en
Spitzenimpulsstrome freigesetzt mehr Energie, als verwendet wird, um sie auszulésen, und diese Ergebnisse
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schien mit anderen Beobachtungen (berein (anormale Spannungs Ampere-Charakteristiken und anomale
Pulsstrome, etc.) mit den anomalen Kathodenreaktionskréfte, die die Auto-Elektronikemissions ausgelost PAGD
Regime begleiten verbunden. Bisherigen Versuchen zeigen, dass die Leistungsabgabe proportional zur
Reihenwert C3, C5 und C7 zwei identische Kondensatoren erhéht werden.
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Die Schaltung von Fig.10 kann mit einem Schaltkreis integriert sein, wie es in dem "863" Anmeldung offenbart,
wie in Fig.11 gezeigt, in dem ein Teil der Energie zuriickgewonnen durch den Schalter S4 in einem
Induktionsmotor M1 mit rangiert werden Rotor R, zu einem gewissen Grad durch die Einstellung des
Potentiometers R4 und C4 fiur ausgewdahlte Wert bestimmt.

Die Schaltung von Fig.11 weiterentwickelt wie in Fig.12 veranschaulicht, um die Schaltkonfigurationen bieten
erlauben Austausch der Funktionen der Ladungspakete und den Antriebs Packs enthalten sein, wobei darauf
hinzuweisen, dass die Sollpotential des Antriebspaket muss wesentlich héher ist als die der Gebihrensatz, der
frGhere bendtigen, um die Durchschlagspannung des Rohrs am Anfang einer PAGD Zyklus tberschreitet, und die
letztere geringer als die Extinktion Potenzial.
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Fig.12 stellt im wesentlichen eine Verdoppelung der Schaltung von Fig.11, die zwei Schaltungen jedoch teilen
sich zwei identische Akkus BP1 und BP2, und mit einem sechspoligen Zweiwegeschalter vorgesehen, die
Kontaktsatze davon als S1, S2, S3, S4, S5 und S6 fest. Wenn die Kontakte in der Position A, wie dargestellt,
wirkt Akku BP1 als Antriebsteil flr beide Kreislaufe, wobei die obere Halfte (wie gezeigt) des Batteriepakets BP2
Bildung der Ladungspaket fur die obere Schaltung, und die untere Halfte bildet der laden Pack fur die untere
Schaltung. Wenn die Packung BP1 ist zumindest teilweise entladen wird, wird der Schalter umgelegt, so dass die
Kontakte zu bewegen, um die Position B, die die Funktion der Batterie kehrt Packs somit jedes Mal, wenn der
Schalter ausgeldst wird so die Betriebsdauer der Motoren in jeder Schaltung.

Basierend auf den Herstellerangaben und unter Verwendung von Stromwerten im Bereich von unseren
Experimenten, wie in den folgenden Abschnitten besprochen, eine optimale Entladungszyklus fur einen voll
aufgeladenen 6,0 AHr Akku bei 0.300 Ein Unentschieden ist 20 Stunden, wie vom Hersteller behauptet, und dies
entspricht einer Fahrrad zwischen 100% (12,83 V / Zelle Leerlauf und Laststartspannung) und <1% (10,3 V / Zelle
Ladespannung ) des absoluten Ladekapazitat der Batterie. Auch wenn der Abgabemechanismus ist eine Zeit
kumulativer Prozess mit einer Log-Funktion, die Entladung, innerhalb von 4 bis 5 Stunden Zeitsegmente (oder
Perioden mit 20% bis 25% des gesamten Spektrums), angesehen werden, da praktisch mit der Zeit linear. Dieser
Zug oder Linearisierung der Ablaufschrage, wird mehr mit dem Alter und abnehmende absolute Speicherkapazitat
der Zellen markiert.

Die Proportionalitat zwischen der Leerlaufspannung und der Anteil der Rest relative Kapazitat fir diese Zellen,
wenn neue (uncycled und noch nicht gealtert) einheitlich tber 98% der zulassigen Ladekapazitat Riickzug. In der
Praxis wird sich dies in einem Hang, der steiler mit der Zeit wird, wahrend die absolute Speicherkapazitat
abnimmt. Dies wiederum verringert absolute Kapazitét der Zellen fuhrt zu kiirzeren Lade Entladezeiten und deren
weitere Linearisierung.

Ein Schaltkreis im allgemeinen gemaR Fig.9, in den Studien in dieser ausgewiesen und den folgenden
Abschnitten verwendet, verwendet eine Antriebs Packung von 46 12 V Blei-Gel-Zellen mit jeweils einem 6,0 Ah-
Rating, und ein Ladungspaket mit 28 oder 29 12 V identischen Zellen. Der Gebihrensatz wurde tberall von 11,2
V bis 12,8 V / Zelle (Leerlaufspannungen) gefahren, in der Region proportional der relativen Kapazitat Hang, um
eine Kapazitatszuwachs in der Gréf3enordnung von 50% zu erhalten (zum Beispiel von 20% bis 70%) und Gberall
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im Bereich von 2% bis 100% der Gesamtladekapazitat, iUbernahm vorerst als invariant. Der Ladevorgang, im
folgenden als PAGD Lauf bezeichnet, dauerte etwa 20-30 Minuten unter optimalen Bedingungen. Das
Antriebspaket in der Regel verbraucht wird, im gleichen Zeitraum um 4% auf 11% ihrer urspriinglichen Kapazitét,
seine Leerlaufspannung in der Regel fallen 0,1 V bis 0,2 V pro Zelle nach einem PAGD Lauf, in der
Leerlaufbereich von 12,8 V / Zelle (100% relative Kapazitat) und 11,2 V / Zelle (etwa 2%). Zu 100% Kapazitat
Benchmark wére die Antriebspaket theoretisch 20 hx 46 Zellen x 12,83 V / Zelle x 0,3 A = 3,5 kWh, und die
Ladepaket, beispielsweise 20 hx 29 x 12,83 V / Zelle x 0,3 A = 2,2 kWh. Da die Kapazitat pro Zelle ist linear mit
der Leerlaufspannung in der Proportionalbereich, wie vom Hersteller behauptet, projizierten wir die
Leerlaufspannung fangt an Proportionalkurve des Herstellers, um die restliche Prozentsatz der gesamten
relativen Kapazitdt und der Standard bestimmen Betriebsstunden verlassen, von allen experimentellen
Spannungsmessungen.

Drei Impulsgeneratoren (eine 64 cm 2 und zwei 128 cm?® Plattenbereiche) wurden in diesen Studien beschéftigt;
sie PAGD betrieben wurden lauft 1-120 Impulse / Sekunde Raten innerhalb einer Unterdruckbereich von 0,2 bis
0,8 Torr, und mit der angelegten Gleichspannungen von 0,2 bis 0,6 A.

Sowohl der Antrieb und die verwendeten Zellen, die zur gleichen Zeit neu gekauft wurden und hatte
Ausgabeaufschlag Werte von 12,4 bis 12,55 Volt pro Zelle (Leerlauf) Ladung Akkupacks. Diese Batterien sind in
der Lage, Energiedichten von 33 bis 35 Wh / kg. Jedoch sind die in Tabelle 5 gezeigten Experimente ausgewahlt
aus einer Serie, die fast 12 Monate Uberspannt, beginnend 6 Monate nach Erwerb; folglich Verlust absoluten
Speicherkapazitat durch die Batterien in der Zwischenzeit als Funktion sowohl Alter und Ladungs- /
Entladungszykluslebensdauer stattgefunden hatte.

Messungen der Leerlaufspannung von jedem Laufwerk (D) oder der Ladung (C) (siehe Spalte 2, Tabelle 5)
Verpackungen fir 8 verschiedenen Experimenten, die alle unter Verwendung der Triodenkonfiguration, wurden
vor (b) und nach (a) einer PAGD Lauf (siehe Spalten 3 und 4), entweder 15 oder 30 Minuten (siehe Spalte 26) der
Leerlaufspannung Entspannung nach einem PAGD Lauf wurde abgebrochen. Entsprechende
Leerlaufspannungen pro Zelle in Spalte 5. Entspricht Maxima fur die theoretische Betriebsstunden links
angezeigt, und die Prozentsatze der vorhergesagten relativen Gesamtladekapazitat der Abschnitte auf
Proportionalkurve des Herstellers resultieren, werden in Spalte 6, Tabelle 5 in Spalte 7 gezeigt, wird die
prozentuale Veranderung der relativen Kapazitat, die als Folge von entweder Ladung Ladezustand Erfassung
(Kapazitat gewonnen) oder von Antriebspaket Ausgang (Kapazitat verloren) wird in Spalte 8 Ubersetzen der
Abschnitte in Leistungseinheiten dargestellt ergeben sich die angegebenen Werte in Spalte 9, Tabelle 5, fur
insgesamt kWh in jedem Satz links vor und nach PAGD Produktion, die in Spalte 10 fur die eigentliche Macht
gewonnen und wahrend der Betriebszeiten verloren gezeigt (in Spalte 12 dargestellt) und in Spalte 13 fir
diejenigen gezeigt die Macht vorausgesagt gewonnen oder verloren in der Stunde der PAGD Produktion werden.

Auf der Grundlage der experimentellen offenen Spannungswerte und deren Abschnitte, die vorhergesagten
Netto-kWh-Werte pro Stunde PAGD Energieproduktion (nach Abzug der Verluste gemessen) und die
entsprechenden Versuchs ausgeglichenes Wirkungsgrade (wo Gewinnschwelle = 100%) werden vorgestellt bzw.
die in den Spalten 14 und 15. Der PAGD Frequenz pro Sekunde ist in Spalte 11 dargestellt ist; die Anzahl der 12-
V-Zellen in Spalte 16; der Schlauch-ID, in Spalte 17; die Kathode (und Anode) Bereich(e), in Spalte 18; das
Plattenmaterial, in Spalte 19; die Eingangs Vorschaltgerat verwendet (R1, Fig. 9), in Spalte 20; die Grol3e jedes
Kondensators (C3 oder C5) des Rohres Ausgangsbriicke, in Spalte 21; die Gré3e jedes Kondensators (C7a oder
C7b) der transversalen kapazitiven Briicke, die in Spalte 22; der Zustand S4 und damit des parallel und
Hilfselektro Arm (siehe Fig.11), in Spalte 23; der Unterdruck in Spalte 24; der Spaltabstand zwischen den Platten,
in Spalte 25; und Spalten 27,28 und 29 zeigen den Zustand der Elemente der auf parallelen elektro Arm der
Schaltung geschaltet - die parallel C4 Kondensator, der Motoreingangswiderstand R4 und die Motorumdrehungen
pro Minute (stroboskopisch gemessen), jeweils.

Aus diesen Figuren ist der Tabelle 5 und unter Verwendung der Daten fir die beiden ersten Beispiele zeigen,
berechneten wir die vorhergesagte Leistung des Systems auf Basis der offenen Spannungsmessungen. Im ersten
Beispiel, in dem das System kontinuierlich ohne Unterbrechung laufen, erhéht die Ladepaket den Prozentsatz der
die Gesamtkapazitat um 43% (eine zweifache Erhéhung der Kapazitat) und, im gleichen Zeitraum verringerte sich
die Treiberpaket der Anteil der die Gesamtkapazitat von 7% (eine etwa 10% ige Abnahme in der Kapazitat
gegeniiber dem Prozentsatz der Restgesamtkapazitat zu Beginn, das heildt 77%) (vgl. Spalten 6 und 8, Tabelle
5). Subtraktion der vorhergesagte Anfangs- Gesamtenergie (0,835 kWh) zur Verfigung mit der Ladungspaket vor
dem Versuchslauf (erste Zeile der Spalte 9, Tabelle 5) von der vorhergesagten Gesamtenergie (1,823 kWh,
zweite Zeile der Spalte 9) zur Verfiigung, um den Gebiihrensatz nach die PAGD Ladung laufen, haben wir die
Gesamtenergie durch den Ladungspaket gewonnen: 0,988 kWh (Spalte 10) in 21,5 Minuten (Spalte 12) des
kontinuierlichen PAGD Leistung.

Umgekehrt Subtraktion der vorhergesagte endgultige Gesamtenergie (2,4 kWh) zur Verfigung, um den Fahrer
nach dem Versuchslauf (vierte Zeile von Spalte 9, Tabelle 5) von der vorhergesagten Gesamtenergie (2,66 kWh,
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dritte Zeile) zur Verfugung, um den Fahrer vor der Ladung PAGD Lauf, gibt uns die Gesamtenergie verloren
durch das Antriebspaket: 0,26 kWh in 21,5 Minuten. Wenn wir den gesamten Brenn durch den Ladungspaket
gewonnen, durch die Gesamtenergie vom Antriebspaket verloren geht, erhalten wir einen Uberschuss Faktor 3.9.
Oder 388% der Break-even (Spalte 15). Die gleichen Werte ergeben sich aus der Division der Gebiihrensatz%
der Gesamtkapazitat Gewinn vom Antriebspaket% der Gesamtkapazitat verloren, und dann nach unten-
Skalierung diesen Wert durch Multiplikation mit dem typischen Skalenfaktor fir die beiden Packungen, 29/46 =
0,63 mal.

In analoger Weise analysierten wir die Ergebnisse fir das zweite Beispiel in Tabelle 5 gezeigt, hier stieg das
Ladegerat den Prozentsatz seiner Gesamtkapazitat von 45,5% (eine 22,75 fachen Anstieg der geschéatzten
Gesamt relative Kapazitat) und, im gleichen Zeitraum, der Fahrer verringert den Prozentsatz des prognostizierten
Gesamtkapazitdét von 7% (etwa 17,5% ige Abnahme in der Kapazitdt gegenliber dem Prozentsatz der
Restgesamtkapazitéat zu Beginn, das heif3t 40%). Durch die Aufteilung der prognostizierten gesamten verfiigbaren
Energie durch den Ladungspaket gewonnen (0.962 kWh / 18 Minuten) von der zu erwartenden Gesamtenergie
vom Treiberpaket verloren (0.246 kWh / 18 Minuten) erhalten wir einen Uberschuss Faktor 3,9 mal oder 391%
des Break-even-Punkt. Dies entspricht einer Unterbrechung Gesamt sequentiellen Durchlauf von 18 Minuten wird
jede Minute lang laufen durch eine Kiihlung und Spannungsentspannungsperiode von 15 Minuten getrennt, bevor
der nachste Durchlauf wird durchgefiihrt, bei einer mittleren PAGD Frequenz von 61 PPS.

Die Analyse der restlichen Ergebnisse zeigt, wie eine Reihe von PAGD Steuerungsgréfien zusammen, um
Bedingungen fir eine wirksame Erhaltung einer PAGD Regime zu bestimmen. Die geringere Verstarkung und
hoherer Verlust pro Zeiteinheit fur die dritte Auflage von Tabelle 5, die in der unteren ausgeglichenes Effizienz
von 230% und eine kleinere Nettoleistung Produktionsrate als zuvor (Strom Schéatzungen 1,396 kwWh / h PAGD
Betrieb fuhrt registriert vs 2,387 kWh / h, fir den zweiten Durchlauf, Tabelle 5) zeigen, zum Beispiel die
kombinierte Wirkung der Druckabsenkung (0,8 bis 0,7 Torr) und Ausfiihren der PAGD kontinuierlich (der
Warmeeffekt), die beide die PAGD Frequenzdricken. Der vierte Durchlauf von Tabelle 5 identifiziert die
kontinuierliche Durchfihrung weichere Aluminium (Spalte 19) ein "eingebrochen”, mit einer niedrigeren
Austrittsarbeit (von der héheren PAGD Frequenzspektrums bestimmt wird), als die harteren H34 Platten der
vorhergehenden Beispiele und zeigt, dal trotz der Reihenwert der Gesamtkapazitat, die hoher (5,333 mF vs
4,030 mF fur Laufe eins bis drei), und trotz der héheren Vakuum (0,2 Torr), die untere Austrittsarbeit fiihrt zu einer
hoheren Frequenz; aber obwohl diese Lauf registriert eine vorhergesagte héhere ausgeglichenes Effizienz
(310%) als die bisherigen Versuche, in Folge diese Bedingungen ein 4/5-fach niedriger Schatzung der erzeugten
Nettoleistung im Vergleich zu den letzten drei Laufen PAGD.

PAGD lauft 5 und 6, Tabelle 5, zeigen die Wirkung des Einschaltens des elektro Hilfsarm der in Fig.11 gezeigten
Schaltung. Die Erhéhung der Ladungsmenge kapazitiv in die elektromechanischen Arm geschoben durch hdhere
C4 Werte (Spalte 27) und eine Erhéhung des Stroms, die die Kafiglaufermotor durch eine Senkung R4 (Spalte
28) genutzt wird, fihrt zu einer Leistungserfassung durch den Ladungspaket-Feeds, registriert einen
Energieverlust (vorhergesagt 96% effizient, Schreiten 4% der Break-Even-Recovery), da die meisten der
Rohrausgangsleistung wird in der elektromechanischen Arm und seine Motoreffekt verbracht. Weiterhin unter den
Bedingungen der hochsten elektro Aktion wird die Belastung fiir den Antriebspaket auferlegten betréchtlich (siehe
Verlust in den Spalten 10 und 13), auch wenn die C3 und C5-Werte verringert werden, Spalte 21, Tabelle 5).
Diese Versuche zeigen auch, wie der Motor wird als ein elektrisches Induktionsgenerator mit Drehzahlen viel
hoher als die von der Frequenz des PAGD (Spalte 29, Tabelle 5) vorgesehene Synchronwerte funktionieren.

Der extrem grofRe ausgeglichenes Effizienz PAGD Lauf 5, Tabelle 5, zeigt an, dass mit den ausgewahlten Werten
der C4 und R4, ist es mdglich, den Motor in der Hilfsarm betreiben und noch auflaufen Uberschissige Energie
aus dem PAGD Produktion im Ladungspaket.

Laufen 7 und 8 veranschaulichen Ergebnisse von 64 cm?® Platten erhalten wird, und einem Kkiirzeren
Interelektrodenabstand, fur zwei Driicke (0,8 und 0,5 Torr), offen fur eine Rotationspumpe Verteiler in der ersten
Instanz, und aus der Pumpenverschluf3 versehen, im zweiten Fall. Trotz der geringeren Unterdruck, desto hdher
Pulsfrequenz (32 vs 5 PPS) und Break-Even-Wirkungsgrad (906% gegenlber 289%) durch Lauf 8 registriert im
Vergleich zu laufen 7, sind eine Folge des Verfahrens zur Lauf 8, die unterbrochen wurde systematisch von 5
passive Kihlzeiten, wie im Falle von Lauf 2, wahrend laufen 7 kontinuierlich war. Dies wiederum in héheren
durchschnittlichen PAGD Frequenzen (bei niedrigeren Driicken) resultierte, eine vorhergesagte zweifach grofl3ere
Verstarkung und einen vorhergesagten zweifach geringeren Verlust (Spalten 13 und 14) zum Durchlauf 8.

Fig.13 zeigt Kurven, die die Hange der Leerlaufruhespannungen, die linear mit dem Logarithmus der Zeit ab
Beendigung der Entladung verstrichen sind, sowohl fiir Antrieb und Ladung Packs, im gleichen Durchlauf 8 in
Tabelle 5 Das Experiment in eingestellt vollstandig bestand aus vorlaufigen Widerstand belastete Mess
Entladungen und die entsprechenden Leerlaufspannungen ab dem Zeitpunkt der Beendigung des Widerstands
Entladung (dargestellt jeweils durch die offenen Quadrate DPTL1 fiir Antriebspaket Relaxationszeit 1 und durch die
offenen Kreise der CPT1 zur Ladungspaket Relaxationszeit 1), die durch ihre Relaxationsraten in der Folge der
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PAGD Produktion (die schraffierten Quadrate DPT2 fir Antriebspaket Relaxationszeit 2 gefolgt, und die
schraffierten Kreise CPT2 fir Gebihrensatz Relaxationszeit 2), und schlieBlich, der Relaxationsraten von den
Abschlusswiderstand belastete Mess Entladungen (die schwarzen Quadrate DPT3 fir Antriebspaket
Relaxationszeit 3, und die schwarzen Kreise CPT3 fiir Geblihrensatz Relaxationszeit 3). Entladungswiderstande
waren 833 Ohm fur die Ladungspaket und 2083 Ohm fir die Antriebspaket in allen Fallen entsprechend den R3
und R2, die Widerstdnde bzw. der Fig.9. Diese Methode wird im Folgenden naher erlautert werden. Es ist
offensichtlich, dass, nach jeder Belastungszeit, sei es resistive (CPT1, DPT1, CPT3 und DPT3) oder aufgrund
PAGD Betrieb (DPT2), ist die Entspannung Steigung positiv; ab Pisten CPT1 und DPT1 gezeigt, wird das
Protokoll Zeit VerhaltnismaRigkeit der Leerlaufspannung Entspannung, unter diesen Bedingungen neigt dazu,
Plateau nach ca. 30 Minuten. Die Ausnahme von dieser allgemeinen Verhalten liegt in der Spannung
Entspannung Hang CPT2, die negativ ist, und spiegelt die Ladungsansammlung in dem Ladungspaket auftreten
und durch Einnahme von wahrend PAGD Betrieb erzeugte Energie erhalten, die aus dem Antriebspaket wahrend
der Ladezeit entnommene Energie ausgelost 2.

Als eine erste Anndherung an elektrischer Energie erzeugt und von dem Energieumwandlungssystem nach der
vorliegenden Erfindung verbraucht wird, von Bedeutung ist die vorhergehende Leerlaufspannung Verfahren, das
die grundlegenden Trends in Zusammenwirken der Betriebsparameter einbezogen. Jedoch in aller
Wabhrscheinlichkeit schatzt es die Istwerte der elektrischen Leistung verbraucht und erzeugt werden, fir eine
Vielzahl von Griinden. Erstens geht sie davon, dass die relative Kapazitatsskala der Batterien in den Antrieb und
Ladung Packs ist eine absolute Ladekapazitat Skala mit einer invarianten maximale Ladeerhaltung, die es nicht;
in der Tat ist der absolute Ladekapazitat sich ein variabler unterliegt verschiedenen Faktoren, wie beispielsweise
die Lebensdauer, Uberladung oder wenig berechnet Bedingungen, Alter der Zellen, Restspeicher und die
Geschwindigkeit der Ladung und Entladung. Daher kann die Schluf3folgerung eines einheitlichen Zeitskala auf
der Grundlage der Leerlaufspannung / Kapazitat Abschnitte nicht gewéhrleistet werden. SchlieBlich ist es nicht
integrieren die Leerlaufspannung mit der Zeit ab, und verwendet die Daten Laststrom als den mittleren Strom
Uber die Zeit.

Um diese Probleme zu vermeiden, griffen wir auf eine Vielzahl anderer Messmethoden. Zuerst gingen wir um den
geschlossenen Kreislauf, Vor-, resistive Lastentladungsmessungen entweder kostenlos oder Antriebspaket, unter
Bedingungen mit geringem Leistungsverlust zu vergleichen, da diese Messungen waren statistischen Mittel (n =
9) aufgenommen, die in gleichen Abstanden, wahrend in den ersten 90 Sekunden der Lastentladung, und beide
kurz vor der PAGD Produktionslaufen erhalten (jedoch aus jedem getrennt PAGD von einer Leerlaufspannung
Entspannung von 30 Minuten laufen) und nur nachdem der Laufe (aber ebenso durch eine Entspannung von 30
Minuten abgetrennt ). Als ein Beispiel fur die von einem solchen Ansatz erzeugten Daten, zeigt Fig.14 die
Verschiebung der Pisten Angabe marginalen Verlustleistung fiir den Antrieb Pack (aus den geschlossenen
Quadraten auf die offene Quadrate) und solche Angabe Gewinn von Strom fir die Ladung Pack (aus den offenen
Kreise den geschlossene Kreise), in der tatsdchlichen Gesamtlast Leistungswerte.

Integration dieser Leistungsmessungen (ber die projizierte Lastentladungszeit, aus der Familie von Kurven auf
der Basis der Leerlaufspannung des Herstellers tber Entladungszeitangaben zu einem direkten Vergleich der
neuen Werte, erzeugt genommen, wie in Tabelle 6 gezeigt, mit der Werte in Tabelle 5 dargestellt, in den ersten
drei Fallen eingeleitet. Alle Werte der Tabelle 6 wurden durch Widerstandsmessungen der Kraft, die eine
vernachlassigbare Verlustleistung zur Folge gewonnen. Tabelle 6 bestatigt die grundlegenden Aquivalenz von
Laufen 1 bis 3 ist, wie bereits aus ihren entsprechenden Analyse unter Verwendung des offenen
Spannungsmethode (siehe Versuche 1 bis 3, Tabelle 5) angesehen. Das neue Kraftschatzmethode bestatigt
auch die geringeren Verlust in Lauf 2 begegnet Verwendung unterbrochen PAGD Betrieb. Wahrend die Break-
Even-Effizienz sinnvoll mit dieser Methode verdoppelt die Schatzungen der tatséchlichen Stromverbrauch
Erholung verringerte sich um 2 bis 3-fachen Faktor. Damit diese direkte Lastspannung / Strommessung Methode
zur Schéatzung tatsachliche Leistung Verluste oder Gewinne, ist eine Uberprifung auf die Leerlaufspannung
Methode bisher verwendeten.

Direct, momentane Messungen der Spannungs- und Stromeigenschaften der PAGD Produktion und Abscheidung
Phanomene besprochen wurden auch wahrend PAGD gefuhrt Laufe fur diverse Gruppen von Bedingungen,
einschliellich derer in den zwei vorhergehenden Abschnitten beschrieben. In Tabelle 7 zeigen wir diese
Ergebnisse fir zwei PAGD Generatoren mit einem identischen Elektrodenbereich (128 cm?) und die elektrische
Energieerfassungsschaltungen drei separate Konfigurationen wie in Fig.10A, Fig.10B und Fig.10C und die
Spalte 2 verbunden ist, Tabelle 7 In der Konfiguration von Fig.10C oder Doppeldiodenkonfiguration wirken die
beiden Elektrodenplatten als Kathoden und dem Achsenteil als Anodenkollektor (Versuche 1-4, die H220
Vorrichtung und 13-14, Tabelle 7, fir die H34-Gerat). In der Konfiguration von Fig.10B oder Triodenkonfiguration
wirkt einer Platte als Kathode, dem Achsenteil als Hilfskathode und die andere Platte als ein Kollektor (Versuche
5-9, Tabelle 7). In der Konfiguration von Fig.10A oder Einzel (Platte zu Platte) Diodenkonfiguration wird das
Achsenteil getrennt wird, und die Polaritat der Platten bleiben, wie in der Triodenkonfiguration (Versuche 10 - 12).
Alle Messungen wurden nach 1 Minute PAGD Betrieb der Vorrichtungen, die es bei Raumtemperatur
aufgenommen, zu Beginn jedes Laufs. Alle Kathoden hatte zuvor mit> 2 x 10° AGD Impulse gebrochen. Die
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Leerlaufspannung der Ladungspaket war, in allen Fallen, bei 359 bis 365 Volt, vor jedem Test. Die direkte
Messung des PAGD Eingang und Ausgang Gleichstrom Spannungen und Strome wurden als statistischen Mittel
10 Sekunden lang Messungen erhalten, und zu keinem Zeitpunkt die Standardfehler der Plattenspannung
bedeutet mehr als 35 Volt.

Der Luftdruck innerhalb der Rohre wahrend dieser Tests ist in Spalte 3, Tabelle 7, die Antriebs packen
Gleichspannung (X), in Spalte 5, die Gleichspannung an den Platten (Y), in Spalte 6, die Antriebspaket-
Ausgangsstrom (PAGD Eingangsstrom), in Spalte 7 und das Antriebspaket insgesamt Watt Ausgangsleistung
wird in Spalte 8 Spalten 9 und 10 zeigen die PAGD Spannung (PAGD V = (XY) / lav) und den Wert des PAGD
Aussterben Potenzial V / cm. Die Recovery-Koordinaten (dh die PAGD Ausgangsenergie) an der U1-U2-Ausgang
(Fig.9) gefunden werden, werden in den Spalten 11 bis 13 gezeigt, als E1-E2 Eingangsgleichspannung,
Stromstarke und Leistung Watt der Gebihrensatz der jeweils. Der berechnete Widerstand der gesamten
Schaltung ist in Spalte 14, die registrierten PAGD Frequenzen in Spalte 16 angegeben, und Betriebsbedingungen
in den Spalten 17 bis 18. Der Break-even-Effizienz durch direkten Vergleich der elektrischen Leistungszahlen fir
die Antriebs- und Lade Packs erhalten bzw. in der Spalte 15. Dies setzt fir die Zwecke der Verallgemeinerung der
Stromproduktionsraten mit der Zeit gegeben, dal die quasi-momentane, direkte Messungen hier erhalten werden,
kénnen die Ausgange pro Zeiteinheit erhalten wurde, in direktem Watt- Ubersetzt werden, und somit Stunde
Messungen.

Daten aus den Durchlaufen 1 bis 4 zeigen, dal3 bei diesen Frequenzen PAGD, gibt es keinen Unterschied
zwischen der Verwendung von schnellen Schalt (32 Nanosekunden) MUR 860 Dioden oder regularen 40HFR-
120 Silizium-Dioden in der Gleichrichterbriicke des elektrischen Energieerfassungsschaltung, und dass die PAGD
Frequenz variiert als eine Funktion der abnehmenden Luftdruck.

Lauft 5 bis 14 zeigen, daR im allgemeinen fiir den gleichen Schlauch, sind die Einzel- und
Doppeldiodenkonfigurationen am effizientesten fir den gleichen Druck, ergibt die Diodenkonfiguration in der
Regel etwa 1,5 bis 2 mal gré3ere ausgeglichenes Wirkungsgrade (cp Bahnen 10 -11 und 13-14, mit Laufen 5-9,
Tabelle 7). Die gréfiten Ansammlungen von Macht sind auch in der Dioden-Modus (n):. Dieser Trend scheint eine
Funktion des viel niedrigeren Kathodenaustrittsarbeit der Aluminiumplatten sein, als der Wolfram des axialen
Elements als Hilfskathode in Triodenkonfiguration verwendet. Ein Merkmal der Daten aus den 14 verschiedenen
Ansatzen ist die konsequente Uberschissige Leistungsausgange (Spalte 15, Tabelle 7), und ihre engere Bereich
(218 bis 563%), im Vergleich zu denjenigen mit den beiden vorhergehenden Verfahren der experimentellen
Analyse beobachtet.

Lauf 12, Tabelle 7 zeigt, dass die Einschaltung der elektromechanischen Arm kann ohne Uber einen
Leistungsverlust in dem PAGD Erfassungsschaltung durchgefiihrt werden, wie zuvor fur Lauf 5, Tabelle 5, unter
Verwendung der Leerlaufspannung Methode. In der Tat, mit C4 = 8 Mikrofarad und R4 = 500 Ohm, verhalt sich
der Wechselstrominduktionsmotor als elektrisches Schwungrad (zB 2800-3000 UpM fir 10 PPS-Eingange),
wahrend die elektrische Energieerfassungsschaltung noch registriert eine betrachtliche tberschissige elektrische
Leistungserzeugung (Vergleichslaufe 11 und 12, Tabelle 7). Lauft 13 und 14 zeigen, wie der Geblhrensatz der
Ladezustand und ihre Eigenkapazitat betrifft sowohl die PAGD Frequenz und die Energieerzeugungseffizienz des
gesamten Systems: die Gebihrensatz wird von 29 bis 19 Zellen reduziert, passt die PAGD Generator, indem sie
ihre Frequenz logarithmisch, und wéahrend der Ladepackung Eingangsstrom gréRer als zuvor ist, wird das
Laufwerk Packungsverlust noch gréf3er und die Break-Even-Effizienz deutlich niedriger (von> 2.1, von 563% bis
228%). Dies liegt daran, muRR die Schaltung die natiirlich groRer PAGD Amplitude in einen gréReren Uberschul
von Ausgangsstrom zu tibersetzen, und in diesem Verfahren weniger effizient wird.

Wenn der erste beschatftigt (die Leerlaufverfahren) Messverfahren mussten zu viele theoretische Annahmen tiber
die Leistung des Systems unter Last und damit zu seiner effektiven Ladekapazitdt zu machen, hatte immer noch
der zweite Ansatz, um eine unverédnderliche Entladezeit und damit eine unverénderliche absolute nehme
Ladekapazitdt seitens der Batteriesysteme (charge-Packs) fiur die Aufnahme verwendet, die sie durch eine
Operation der Integralrechnung angenéhert. Mit der vorstehend beschriebenen dritten Verfahren wurden
theoretische Annahmen auf3er dafl3 vermieden wird, bei diesen Messungen die tatséchliche Leistungsfahigkeit
einer gegebenen Batterie in Bezug auf die Zeit, die Zeit der Lieferung und Zeit der Aufnahme, wurde ebenfalls
ignoriert; Es wird nicht beriicksichtigt die zeitabhéngige Modulation der PAGD Frequenz genommen, von dem
einige der untersuchten Parametern erfolgen, nédmlich die Ladungspaket Ladezustand, das Verfahren der
Sequenzierung des PAGD lauft (kontinuierliche vs unterbrochen) und die damit einhergehende Warmeeffekten,
und der Ladezustand (Lastspannung und Strombelastbarkeit) des Antriebspaket. Eine einfache, nicht zu
vernachlassigender, resistive Messung der Leistung von dem Antriebspaket verloren, und ein gleich nicht zu
vernachlassigenden Messung der Leistung von der Gebihrensatz gewonnen, fir das gleiche Experiment und der
gleichen singularen Zeit PAGD Produktion, wurden wiederholt durchgefiihrt bestatigen die vorherigen drei
Ansétze. Zu diesem Zweck wurden alle Experimente, wie eine kontinuierliche Reihe von aufeinander folgenden
Phasen ausgebildet:
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1) Vor einer PAGD Lauf, eine Widerstands Entladung wurde in jeder Packung uber einen Zeitraum von 1 bis 3
Stunden (unter Verwendung der DP und CP Widerstande zuvor in der Leerlaufspannung Abschnitt ausgewiesen)
gemessen und anschlieBend 15 bis 30 Minuten Leerlaufspannung Entspannung;

2) Dann wurden die PAGD Laufe entweder kontinuierlich oder unterbrochen, Verbundsequenzen, durchgefihrt
und die entsprechenden offenen Schaltkreis Ruhespannungen wurden gemessen, nach der Einstellung des
Integral PAGD Lauf;

3) SchlielRlich Widerstandsentladungsmessungen unter den gleichen Bedingungen wie vor dem PAGD Lauf
aufgezeichnet erhalten, wurden fiur entweder Packung durchgefuihrt wird, gefolgt von einer gleichzeitigen
Batteriespannung Relaxationsrate Messungen.

Unter diesen experimentellen Bedingungen konnten genaue Leistungsmessungen aus einer Analyse der
aktuellen Batterieentladungskurven vor und nach der PAGD Lauf genommen werden. Basierend auf einem
Vergleich der Kurvenverlaufe der Vorlauf resistiven Entlastung der Antriebspaket mit denen der Nachlauf resistive
Entladung, die effektive Leistung gezogen (DeltaEc) vom Einschubleistungskapazitat der Antriebspaket wéhrend
einer PAGD Lauf entstehen wurde festgestellt. Dies ist der Stromverbrauch wahrend der Flucht, und die so
aufgezeichneten experimentellen Wert stellt den tatséchlichen Stromwert, der fiir Break-Even zu kommen
angepasst werden muss. Daher entspricht der Break-even-Wert per Definition die elektrische Energie in das
System eingegeben. Auch ein Vergleich der Ladung packen Vorlauf und Nachlauf ohmsche Entladungskurve

Trends identifiziert die Wirkleistung (DeltaErn) an den Einschubkapazitat der Ladung Pack hinzugefiigt. Diese
Menge stellt die elektrische Energie wahrend des Laufs riickgewonnen. Das Verhéltnis der beiden Grof3en wird
durch die Break-Even-Effizienz Gleichung:

% = DeltaEno / DeltaEc x 100

Wenn der Break-even Effizienz kleiner als 100% ist, dann registriert der Vorrichtung einen Verlust an elektrischer
Energie in der CP in Bezug auf den DP. Umgekehrt, wenn der Wirkungsgrad 100% Ubersteigt, dann gibt es einen
Nettogewinn an elektrischer Energie in den CP, im Vergleich zu derjenigen in der DP verloren. Fir die Zwecke
dieser Analyse wurde eine Grenze fir die Mindesteinschubkapazitat gelegt, aus dem Experiment und in
Ubereinstimmung mit den Laststromkurven des Herstellers bei 115 W fur das Treiberpaket (Durchschnittsstrom
von 0,250 A, Mindeststrom von 0,230 A) und bei 90 W fiir die Ladungspaket (durchschnittlicher Strom von 0,375
A, Mindeststrom von 0,334 A), als eine Funktion von sowohl der GesamtzellgroRe (jeweils 46:29) und der
Differenz der fur die Entladung verwendeten Widerstandslasten Messungen. Alle Kathoden eingebrochen wurde,
wie zuvor beschrieben.

Die Ergebnisse mit diesem vierten Verfahren erhaltenen sechs ausgewahlten Experimenten mit drei
verschiedenen Typen von Vorrichtungen (unter Verwendung verschiedener Elektrodenplattenbereiche,
Spaltlangen und Elektrodenwerkfunktionen ), sowohl in der Entladungsrohre oder dem (einzigen) Diode (zB
Fig.10B) Vereinbarungen, bei den angegebenen Belastungen, sind in Tabelle 8 dargestellt in allen Fallen ein
Netz von mehr als kombinierte Batterieladezustand, ausgedrickt als elektrische Wattstunden wird (Spalten 8 und
10, Tabelle 8) registriert und die Break-Even-Wirkungsgrade sind> 100% (Spalte 10). Versuchsgruppen 1 und 2
zeigen wiederum, dass fir die gleiche Kathode ergibt die unterbrochene PAGD Sequenzmethode der Gruppe 2 (1
Minute PAGD Funktion, gefolgt von einer 15-mindtigen Erholung, usw.) eine hdhere ausgeglichenes
Wirkungsgrad wegen der geringere Verluste mit diesem minimalen Plattenheizkdrper Methode (Spalte 10,
Tabelle 8) registriert. Gruppe 3 der Tabelle 8 zeigt, dal3 die Leistungsproduktionseffizienz PAGD ist auch héher
bei einem niedrigeren Austrittsarbeit Kathodenmaterial (H220 vs H34), wobei unterzogen, um die automatische
elektronische Bedingungen bei einer 4-fach niedrigeren Druck als die Kontrollgruppen 1 PAGD und 2; Allerdings
druckt die untere Druck die Frequenz und zusammen mit dem unterbrochenen PAGD Sequenzierungsverfahren,
es senkt auch den Verlust, was zu einer tatséchlich viel grof3er ausgeglichenes Wert als fur die vorherigen zwei
Gruppen registriert. Gruppen 4 und 5 veranschaulichen die doppelte Wirkung der Senkung sowohl der
Plattenflache und der Spaltabstand: Erstere betrifft die PAGD Ereignisfrequenz, wahrend die letztere wirkt sich
auf die PAGD Amplitude und damit die Fangeffizienz der Ladungspaket. Trotz einer Kathodenaustrittsarbeit
praktisch und operativ identisch mit der Gruppe 1 und 2, diese kleineren Plattenflache und kirzere
Streckeneinrichtungen in Gruppen 4 und 5 eingesetzt, wobei 3- bis 6-fach niedrigeren Nettoleistungsausgénge,
sowie niedrigere Pause -Sogar Effizienzen als die friilheren Gruppen auf dem gleichen Druck. SchlieRlich Gruppe
6 veranschaulicht die fur die Platte mit Diodenkonfiguration, wobei die Frequenz niedriger ist (keine Auslésung
Rolle fur die axiale Element) erhaltenen Ergebnisse, und ein hdherer Verlust fuhrt in die untere ausgeglichenes
Wirkungsgrad, vergleichbar mit dem des unteren Bereichs, und kiirzere Liicke Gruppen 4 und 5.

Um die in diesen Analysen verwendeten Entladungskurve Langen Uberprifen und experimentell zu etablieren die
tatsachliche Ladekapazitat der Akkus, Kalibrierung resistive Entladungen zwischen dem maximalen Ladezustand
und die Mindestgrenzen gewdahlt, wurden fur jede Packung durchgefihrt mit ihren jeweiligen
Entladungswiderstande R2 und R3 (siehe Fig.9). Diese Entladungskalibrierungskurven wurden fur die Halfte in
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Fig.15A und Fig.15B gezeigt, eine maximale Ladungswerte aufgetragen ist und von der erzeugten Kurve haben
wir die gesamte Halbladungskapazitaten der einzelnen Akkus entschlossen, 1,033 kWh (100% = 2,066 kwh ) fir
den Antriebsteil und 660 Wh (100% = 1.320 kwh) fir die Gebiuhrensatz. Basierend auf den entsprechenden
maximalen (100%) Kapazitatswerte bestimmten wir die tatsachlichen prozentualen Anteil der in Spalte 5
genannten relativen Ladungskapazitaten, Tabelle 8, die mit den experimentellen Werten Ubereinstimmen. Wir
auch festgestellt, dass die Kurven geplottet zeigte zwei ziemlich unterschiedliche Zeit linearen Steigungen, die
Steigung der Leistungsabgabe pro Zeit Versteilung sehr stark bei der Annédherung an die Grenze des zulassigen
Einschubkapazitat bei 115 W in R2, und 90 W vorkommenden in R3.

Die Pre-PAGD Lauf und Post PAGD Lauf, Antriebs- und Ladepaket Entladungskurven entsprechend den
Gruppen 3 bzw. 6 fur Triode und Platte Diodenkonfigurationen, die in Tabelle 8 werden in Fig.16 (Antriebspaket)
und Fig.17 (Belastungen ausgewiesen werden Pack) fir Gruppe 3, und in Fig.18 (Antriebspaket) und Fig.19
(Laden-Pack), fur Gruppen 6. in allen Fallen, die offenen Symbole stehen fir die vor-PAGD Lauf
Entladungskurven, wahrend die geschlossenen Symbole stellen die post-PAGD Lauf Entladekurven.

Als weitere Prifung dieser Werte einer videoMillisekunden Analyse der singuldren Strom Simultaneitaten an
beiden Enden des Systems (Antrieb und Ladungspakete) auftretenden wurde fiir verschiedene 10 Sekunden
Proben von verschiedenen PAGD Laufe durchgefiihrt. Ein typisches Beispiel ist in Fig.20, die eine Probe des in
Tabelle 8 als 6 bezeichnet PAGD Lauf ist Wahrend die Disk zu packen Gleichstrom Wattzahl als Eingabe
ausgegeben, um die Produktion von 36,6 bis 57,82 Watt variiert PAGD, um den Faktor 1,6 mal aufgerufen die
Gleichstrom Watt Eingabe der Ladungspaket als erfasst PAGD Ausgangs variiert ausgepragter um einen Faktor
von 2,7-fach, 146,4-399,6 Watt (alle m wurden auf die gleiche ausgewahlte Bereiche von Spannung und Strom)
mit der semi-periodische, intermittierende Charakter jedes singuldre Emission, obwohl in bestimmten,
feststellbaren Bereiche fir Amplitude und Stromausgange.

Assimilation des singuldaren Verhalten des PAGD in diesem Beispiel durch eine statistische Behandlung seiner
Variation (mit n = 64), zeigt, dass die operativen Break-even in diesem abgetastet Zeitraum beobachtet
Wirkungsgrad liegt bei 485,2% +/- 18% mit projizierten 48,3 Wh-Laufwerk Packungsverlust und 221.7Wh
Gebuhrensatz Zunahme. Dies entspricht ziemlich genau den beobachteten 483% Break-Even-Effizienz und die
37.7Wh Verlust sowie die 182,2 kWh Gewinn fur das Gesamt PAGD Lauf in der Gruppe 6 der Tabelle 8, und
zeigt an, wie in der Nahe werden die Werte von der operativen und erhalten umfangreiche nicht
vernachlassigbare ohmsche Entladungsleistungsmessmethoden.

SchlieBlich wird ein Beispiel fur die Korrelation zwischen dem Antriebspaket PAGD Lastspannung und der
Ladepackung PAGD Ladespannung, in Abhangigkeit von der Dauer der dazwischen PAGD Lauf zwischen
Widerstandsentladungs Messungen wird in Fig.21 gezeigt, fir die PAGD Lauf entspricht Gruppe 4 der Tabelle 8.

Unter Verwendung der gleichen Impulsgenerator mit H200 Al 128 cm® Platten, in einem
Doppeldiodenkonfiguration und die gleiche Schaltungswerte (aber mit CP = 23 Zellen), wurden drei Versuche bei
unterschiedlichen PAGD Frequenzen als eine Funktion der variierenden Luftdruck, durchgefiihrt. Die Analyse der
Treiberpaket Verluste und Geblhrensatz Gewinne durch die umfangreiche Lastentladungsmessung Verfahren,
wie oben beschrieben, flhrte zur Ermittlung der Brutto- und Nettogewinne (jeweils ohne und mit Verlusten im
Lieferumfang enthalten) pro Impuls, in Milliwatt-Stunden, fir jede Frequenz sowie der Brutto- und
Nettoenergiegewinne pro Sekunde PAGD Betrieb. Die Ergebnisse sind in Tabelle 9 Auch wenn die Brutto- und
Nettogewinne von Energie pro Puls wurde beobachtet, dass mit abnehmender Frequenz zu erhéhen gezeigt, die
Bruttostromzunahme pro Zeiteinheit erhdht mit zunehmender Frequenz. Doch diese letzte Trend nicht
notwendigerweise in eine hdhere Nettozunahme pro Zeiteinheit zu Ubersetzen, weil die Verluste in der Treiberteil
(nicht dargestellt) deutlich erhéhen auch PAGD Frequenz. Diese Verluste sind aller Wahrscheinlichkeit nach, um
mehr Energie Bindung durch das Plasma bei héheren Frequenzen im Zusammenhang, wenn Plasma Aussterben
unvollstandig. Wir erwarten, dass die Nettogewinne um optimale Schwellenwerte flir eine bestimmte Art der
Schaltungsanordnung eine Gruppe von Werten und Impulsgeber Abmessungen zu erreichen.

Bestimmte zusatzliche Beobachtungen wahrend der Experimente mit dem Doppeldiodenkonfiguration Fig.10A
darf in das Verstandnis der Erfindung zu unterstitzen.

1) Austausch von Restluft mit Argongas fuhrt zu einer héheren PAGD Frequenzen, die von uns festgestellt, wenn
die Verwendung eines 128 cm? H200 AC Platte Impulsgeber im Doppeldiodenkonfiguration (V = 575). Bei 1 Torr,
ging die Impulsrate von 20 PPS in Luft auf 1300 bis 1400 KKS in Argon. Mit 29 12V-Zellen in der Gebuhrensatz,
horte Eingangsstrome in sie flieBen. Unter diesen Bedingungen wird die Réhrenspannung Uber die Platten
verringert, und der Spannungsabfall Uber dem Eingangswiderstand erhdht. Der Wert von E (= V / d) kleiner
geworden (Grof3e Licke = 3 cm von Platte zu Anodenkollektor axial), da die Loschspannung verringert.

2) mit Frequenzen von 400 PPS, die Strome in den Ladepackung flie3t fiel auf Null. Ersetzen eines Schnelle
Wiederherstellung-Typ HFR 120 (1200V, 40A) Diodenbriicke durch eine Art MUR 860 (600V, 8A) Diodenbriicke
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hatte keine Wirkung. Wenn die Amplitude des Plattenpotentialschwingungen féallt unter das Potential des
Ladungspaket, gibt es auch eine Tendenz zur Lichtbogenentladungen zu erzeugen. Fir Ausgangsstrome von der
Vakuumimpulsgenerator, um die Ladungspaket geben, muf3 die Anzahl der Zellen reduziert werden, so dal3 das
Potential der Ladungspaket ist niedrig genug, um die transduzierten Stréme zulassen. Eine Reduktion von 29 bis
23 Zellen erlaubt Stréme von 250 mA, um die CP geben, und weitere Reduzierung auf 19 Zellen verdoppelt diese
Stréme (pro Polaritat Arm).

3) Unsere Beobachtungen zeigen, dass es genugt, unter diesen Bedingungen (CP von 19 Zellen), um das
Vakuum zu erhéhen, so dass die Frequenz abnimmt, und die Plattenpotential und der Ladepackung
Eingangsstrome zu. Bei 0,1 Torr, die Strome erreicht 1A Gleichstrom pro Platte und bei 0,05 Torr, 2A Gleichstrom

Die Verbindung zwischen diesen Faktoren zeigt, dal3 die Loschspannung ist eine Funktion der Frequenz PAGD:
je hoher die PAGD Frequenz, desto geringer ist die Léschspannung, bis empirischen (im Unterschied von
vorhergesagten) VAD Feldwerte erreicht sind. Als Folge muss die Startspannung der Ladungspaket eingestellt
werden, indem die Anzahl von Zellen zusammensetzt, so dal3 sie unterhalb der niedrigsten Léschspannung des
PAGD fir jeden gegebenen Geometrie und Spaltabstand.

Zweitens, da der lonenplasma mehr verdiinnten gemacht, die Frequenz der Emissionen verringert, aber die
Spitzenwerte der Ausgangsspannung und Strom pro Impuls zu. Je langsamer die PAGD und je verdinnter die
Atmosphéare ist, desto hoher ist das durch das System gegeniliber dem Eingangsenergie erzeugten
Ausgangsenergie.

Autographischen Analyse PAGD induzierten Kathoden Kratern in H34 Platten durchgefihrt wurde, und deren
durchschnittliche Innendurchmesser und die maximale Tiefe bestimmt. Ahnliche Studien wurden PAGD
induzierten Krater in Alzak (Marke) Platten durchgefiihrt. Die sekundéren Krater charakteristisch in Alzak Platten
gefunden, entlang Bruchlinien Bestrahlung aus dem Hauptkrater, sind in H34 Platten fehlt; statt, in H34 Platten,
beobachtet man eine aufgeraute Oberflache rund um den Emissions Krater, sich deutlich von der urspriinglichen
rauen Aspekt der gezogen Finish dieser geharteten Aluminiumplatten. Auch im Gegensatz zu den Alzak
Hauptkrater haben die H34 Krater oft eine konvexe Zentrum durch eine gekihlte Metallschmelze Trépfchen
besetzt, wahrend die Alzak Krater hatte einen konkaven, ausgehdhlt Aspekt. SchlieRlich, da die Lochfra3 von
PAGD kathodischen Emissionen resultierenden deckt die gesamte Kathode, die metallische Oberflache bekommt
eine ganz andere raue Aspekt von seinem urspriinglichen Aussehen. In diesem Prozess geworden Krater aus
frGheren Metallschichten progressiv bedeckt und durch nachfolgende Ausstol3 von derselben Kathode erodiert.
Ganz anders ist die Oberflachenabscheidungsprozesses an der Anode auftritt; Hier erscheint die Oberflache, um
mehr gleichférmig werden, durch die Spiegelung und méglicherweise abrasive Wirkungen von Kathodenstrahlen.
Makroskopisch mit erhéhter Perioden PAGD Betrieb, sauberer und poliert wird die Anodenoberflache.

Mit den von der metallographischen Verfahren Krater Messung erhaltenen Daten schatzten wir das Volumen von
Metall von der Kathode ausgesto3en wird, unter der Annahme, dass die Krater eine konkave analog einem
Kugelsegment mit einem einzigen Grundkorper (1/6pi x H [3r2 + H2], wobei H die Hohe des Kugelabschnitts und r
der Radius der Kugel), unter Vernachlassigung des Volumens der zentralen Trépfchenreste aus der Emission.
Die folgenden sind Mittelwert +/- SEM Kraterdurchmesser (D), Krater Tiefe (H) und maximalen Volumen (V) der
extrudierten metallischen Materials fiir zwei Arten von Aluminiumkathoden, Alzak und H34 gehartetem Aluminium,
mit einem hohen Eingangsstrom PAGD:

1. Alzak: D -0.028 cm +/- 0.003; H -0.002 cm +/- 0.0002; V - 6.2 X 10'7 cm3

2. H34: D -0.0115 cm +/- 0.0004; H -0.0006 +/- 0.0001; V - 3.1 X 10% cm®

Die Ausnutzung Platten beider Material besteht mit 3 mm Dicke, und somit mit einem Volumen von 38,4 cm® pro
Platte und unter Bertcksichtigung, daf} nur 2/3 der Kathode zu verwenden (ein 2 mm-Schicht von 3 mm Dicke)
werden, die Gesamtzahl der Impulse pro Platte insgesamt (TLT) und teilweise (PLT) Lebensdauer ist theoretisch:

1. Alzak: TLT: 6.2 x 10" pulses; PLT: 4.1 x 10’ pulses;

2. H34: TLT: 1.2 x 10° pulses; PLT: 8.1 x 10® pulses.

Typischerweise kann ein H34-Gerat etwa 0,25 kWh pro 10.000 Impulse zu erzeugen. Der entsprechende Wert fiir
ein PLT ist somit ein Minimum von 1,0 MWh / Alzak Kathode und von 20 MWh / H34 Kathode. Als Kathode fur
jede Kombination ist nur 66,7% eingenommen werden, der die Vakuumimpulsgenerator weiterhin in einer
umgekehrten Konfiguration verwendet werden, durch Verwendung der anderen Platte wiederum als Kathode; so
werden die geschatzten Minimalwerte werden jeweils 2,0 MWh / Alzak Impulsgeber und 40 MWh / H34
Impulsgeber. Die gleiche Logik gilt fir die Doppeldiode Konfiguration Fig.10C.
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Wir haben eine Zweiport -System fur die Herstellung der einzelnen Zufuhrereignisse, die wir zuvor in der "863"
Anwendung als endogener pulsierenden abnormale Glimmentladung Regime, wo die Plasmaentladung durch
spontane elektronische Emissionen von der Kathode ausgeldsten identifiziert erstellt. Wir haben die Arbeitsweise
dieses Zweiport -System, um festzustellen, was es dem Stromeingang und Ausgangscharakteristiken eines
anhalt PAGD Regime untersucht. Trotz der breiten (10-fach) Schwankungen der Netto-Leistung und Gewinnzone
erreichen-Effizienz durch die vier verschiedenen Methoden eingesetzt (offene Spannungsmessungen,
Zeitintegration der vernachlassigbaren Leistungsmessungen, operative Leistungsmessung und Echtzeit nicht zu
vernachlassigenden Leistungsmessung) gemessen, die alle Methoden auf das Vorliegen eines anomalen
elektrischen Ubertragungsphianomen innerhalb der Vakuumimpulsgenerator, wie sie bei der Herstellung an dem
Ausgangsanschluss der elektrischen Energie direkt gemessen und erfasst, die groRer ist, als dies zu erwarten
aufgrund des elektrischen Energieeintrags in den Verzeichnissen filhren Eingangs-Port. Mit den genauesten der
angewandten Methoden haben wir typische PAGD Stromproduktionsraten von 200 Wh / Stunde PAGD Betrieb
gefunden werden, und diese kénnen> 0,5 kWh / h Werte erreichen.

Die Abweichungen zwischen den verwendeten Methoden sind ausfihrlich in dem vorstehenden Abschnitt
untersucht. Unsere systematischen Ansatz zeigt, dass die am haufigsten verwendeten Verfahren zur Messung
der Ladekapazitat der Batterien durch die offenen Spannungswerten ist die am wenigsten zuverlassigen Ansatz
fur die Ermittlung der Ist-Nutzleistung verloren gehen oder von den in dem System verwendeten Akkus
gewonnen: im Vergleich zu alle drei anderen Methoden Uberschatzt es Nettostromverbrauch und bis zu 10-fach
hergestellt, sowie eine Verzerrung der Gewinnzone erreichen-Effizienz, insbesondere bei den Extremen der
Bedienung. All dies ergibt sich aus der stark vermindert (50-60% der theoretischen Einschatzung des Herstellers)
effektive Ladekapazitat der Blei-Saure-Gel-Zellen eingesetzt, da experimentell aus Fig.18 und Fig.19 bestimmt,
im Vergleich zu den theoretischen maximalen Ladekapazitat Werte, dass dienen als MaRstab fir die offenen
Spannungsmessungen. In anderen Worten, die effektive Energiedichte der Batterien wahrend dieser Experimente
war tatsachlich etwa die Halfte des Herstellers abgeschatzt 30 Wh / kg.

Unter diesen Betriebsbedingungen lhrer Akkuleistung, der dritten und vierten Verfahren (bzw. operativen und in
Echtzeit nicht zu vernachlassigenden Leistungsmessungen) der Stromverbrauch und die Produktion erwies sich
als die beste Lésung, um sowohl PAGD elektrischen Strom Ein- und Ausgang zu messen, da die Ergebnisse
beider Methoden abgestimmt einander eng, obwohl die erstere ist eine statistische Behandlung der gleichzeitigen
Ereignisse und das letztere ist ein Echtzeit-Integration der kumulativen Wirkungen. Die zweite Methode ist
deutlich weniger zuverlassig als entweder das dritte oder das vierte Verfahren, und dies resultiert aus der
Tatsache, dass die Leistungsaufnahme Hangen vernachlassigbaren Widerstandsentladungen sind nicht nur sehr
verschieden von den quasi-stationdren Zustand Entladungs Steigungen (beginnend bei> 5 - 15 Minuten) von
umfangreichen resistive Entladungen, aber auch ihre VerhaltnismaRigkeit muss nicht dem Echtzeit-Aquivalent
anhalt VerhaltnismaRigkeit der resistive Entladungen.

Der wesentliche Vorteil des vierten Verfahrens besteht darin, dass es effektiv berlicksichtigt die tatsachliche Zeit,
die Batterieleistung von der gesamten PAGD Produktion und Erfassungssystem, die wir beschrieben haben
besteht. Als solches kann das Verfahren den Hauptnachteil reflektieren mehr die Grenzen der eingesetzten
Batterien (die hohe Geschwindigkeit des Abbaus der absolute Wert der effektiven Gesamtladekapazitat und
begrenzte Effizienz bei Beibehaltung Ladung von diskontinuierlichen Eingangsimpulse abgeleitet) als der Angabe
der haben Nennleistung. Es gibt eine Reihe von Mdglichkeiten zur Feinabstimmung der durch die vorliegende
Arbeit eingefiihrten Systems, beginnend mit der Nutzung von Sekundarbatterien oder andere Ladungsmangel
oder Ubernahme-Geréate, die weniger Variablen oder leichter vorhersehbar tatsachliche Ladekapazitat haben.

In dieser Hinsicht gibt es zwei groRe Méangel auf die verwendet werden, um die Antriebs- und Lade Packungen
bilden Batterien; (1) ihre wesentlichen Memory-Effekt, und (2) ihrer Konstruktion konstant, anstatt
diskontinuierlich, Gleichstrom Aufladung.

Kirzlich entwickelte Nickel-Hydrid-Batterien sind ein Beispiel fiir eine elektrostatische Ladungsspeichersystem,
das eine betrachtliche Ladungsspeichereffekt fehlen und ihre experimentelle Batterien ist derzeit hdhere Effizienz
weisen Lademethoden entwickelt. Elektrostatische Aufladung Rickhaltesysteme mit einer besseren
Energiedichten, bessere Ladung retentivities und unbedeutend Memory-Effekte werden wahrscheinlich effizienter
bei der Erfassung und halten die Energieabgabe durch die Schaltung sein. In praktischen Ausfihrungsformen der
Erfindung, die Wirksamkeit verantwortlich Auslastung wichtiger als Messbarkeit ab, und ein Gerét, das die
Energie effektiv und gleichzeitig im eine entsprechende Gegen-EMK zu dem System verwendet werden kdnnen
verwenden werden.

Die Wirkung der Leistungseigenschaften der Antriebs- und Ladungspakete ist nur eine unter vielen Parametern

Beeintrachtigung der Funktion der Erfindung. Wie unsere umfangreiche Untersuchung der vielféltigen PAGD

Phanomen gezeigt die Rickgewinnung von Energie aus es durch elektromechanische Transduktion, wie in der

"531" Anwendung oder elektrostatische Abscheidung, wie oben beschrieben, welche Faktoren bei der Modulation

der Frequenz, Amplitude und Spitzenstrom Merkmale der beteiligten PAGD Regime sind komplex. Manipulation

dieser Faktoren kann elektrischen Energieriickgewinnung zu verbessern, oder zu reduzieren oder sogar zu
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unterdriicken PAGD. Wir haben bisher darauf hingewiesen, zahlreiche Faktoren, PAGD Frequenz und einige
unter denen, die auch die PAGD Amplitude beeinflussen beeinflussen. Abgesehen von diesen Faktoren, die
Schaltungsparameter des Ausgangsanschlussabschnitt der Schaltung, zusétzlich zu der Art und chemischen
Eigenschaften der Batteriezellen bereits diskutiert, das Ladungspotential des Ladungsteils, der Eigenschaften der
Gleichrichter in dem Ruckgewinnungsbriicke bezogen auf den Zeitraum von PAGD super-Resonanzfrequenzen
und die Effektivwerte der parallel und Querkapazitat Briicken kénnen alle beeinflussen die Ergebnisse. Bestimmte
Faktoren haben jedoch eine radikale Wirkung auf PAGD Betrieb, wie beispielsweise die Spaltabstand und der
Ladepackung Potenzial.

Eine zu kleine Spaltabstand zwischen dem kalten Emitter (Kathode) und dem Kollektor wird in einer
zunehmenden Verringerung der Energiertickgewinnung fuhren. Die durch die Ladungspaket dargestellt Potenzial
muss kleiner als die Spannungsamplitude des PAGD entwickelt wird, wie durch einen gegebenen Spaltabstand
bei einem gegebenen Druck spezifiziert werden. Eine zu grof3e Ladung Packmalf in Bezug auf PAGD Amplitude
und der Spaltlange wird PAGD Produktion auszuschlieRen oder zu extrem niedrigen PAGD Frequenzen. Kurz
gesagt, die Energieabsorptionsrate und das Gegenpotential durch die Ladungspaket oder einer anderen
Energienutzungsvorrichtung dargestellt sind wichtige Faktoren bei dem Betrieb der Schaltung als Ganzes, und
sollte entweder einigermaRen konstant gehalten werden, oder Anderungen sollen durch Anderungen kompensiert
werden andere Betriebsparameter (wie es typisch fur die meisten Stromversorgungsschaltungen).

Da unsere Testergebnisse zeigen, dass die elektrische Leistung der Schaltung gréRer ist als die elektrische
Leistung in die Schaltung eingegeben werden, zieht die Schaltung eindeutig auf eine weitere Quelle der
Energiezufuhr. Wahrend wir nicht wiinschen, an irgendeine bestimmte Theorie der Arbeitsweise beschrankt ist,
kann die folgende Diskussion hilfreich bei der Erlauterung unserer Beobachtungen. Diese Beobachtungen
wurden in einigen Einzelheiten beschrieben worden, so daf} das beobachtete Phdnomen reproduziert werden
kann, auch wenn die verwendeten Prinzipien sind nicht vollstandig verstanden.

In den "863" und "531" Anwendungen wurde ein neues, Kaltkathoden-Regime von Vakuum elektrische
Entladung, die wir den gepulsten abnormale Glimmentladung (PAGD) Regime bezeichnet identifiziert. Diese
Regelung, die das abnormale Glimmentladung Bereich der Strom-Spannungs-Kurve fiir geeignete
Entladungsréhren einnimmt, hat die einzigartige Eigenschaft, spontan Pulsen der abnormalen Gluhentladung in
einer Weise, die von dem Rohr und dessen Schaltungsumgebung kommen wird, die einen Vakuumimpuls
darstellt Generatorvorrichtung, wenn es unter den Bedingungen, die wir identifiziert haben, betrieben wird. In der
Tat, wenn sie mit kontinuierlichen Gleichstrom, unter solchen Bedingungen stimuliert werden, reagiert eine solche
Schaltung mit spontaner abnormale Glimmentladung Impulse, effektive Trennung der Eingangs- und
Ausgangsstrome zu ermdoglichen.

Wir haben gezeigt, elektrisch, metallographisch, oszillographisch und videografisch, wie die gepulste
Diskontinuitat resultiert aus einer selbstbegrenzenden, automatischen elektronischen Kathodenemission, die in
wiederholten Plasmaausbriiche von der Kathode unter den Bedingungen der Kathoden geséttigten Stromeingang
fuhrt. Die automatische elektronische Ansteuerung des PAGD Regelung ist somit ahnlich zu der des
Hochfeldemissionsvorrichtung gedacht zur Vakuumlichtbogenentladungen (VAD Regelung) verantwortlich zu
sein. Doch unter den Bedingungen PAGD wir definiert haben, wird dieser Mechanismus gefunden, um in der
Region vor dem VAD bei sehr niedrigen Bereich und niedrige Eingangs durchschnittlichen Gleichstromstéarke
betrieben werden, mit sehr groBen Entfernungen zwischen den Elektroden und in einem selbstbegrenzenden,
sich wiederholenden Mode. Seiner Strom-Potential (abnormale glow) Entladungskurve ist nicht nur die sich von
derjenigen einer Vakuumlichtbogenentladung, aber die elektrischen Zyklus des PAGD Regime selbst oszilliert
innerhalb her: Mit anderen Worten, die PAGD Regime wir identifiziert haben Eigenschaften gemischt das
Potential und die Stromgrenzen der abnormen Glimmentladungsbereich, als Funktion des alternativen
Plasmaerzeugung und Kollaps der diskontinuierlichen Sequenzierung des automatischen elektronischen
Emissionsprozess eingefuhrt. Dementsprechend wird die intermittierende Anwesenheit des abnormalen Gliihen
sowie die beobachtete Segregation der Strom flie3t, sind aufgrund der diachronic Betrieb dieser spontanen
Katodenemission Brennpunkte. Die Mikrokrater und videographische Analysen der PAGD haben das
Vorhandensein eines Emissionsstrahls im Ursprung eines jeden Impulses, ein Phdnomen, das VAD Theorie und
Experiment identifizierte auch demonstriert. Metallic Strahlen Ursprung an den Kathodenflecken des VADs sind
dafir bekannt, Geschwindigkeiten bis zu présentieren, und gré3er als 1000 m / sec.

Im Lichte der obigen Ausfihrungen wére die Energie Transplantat Ph&dnomen uns isolierten betrieben werden
missen, auf der Mikroereignis Maldstab durch die Wechselwirkungen des Kathodenemissionsstrahl mit der
Wirbelgeformte Impulswandler Plasma im Raum zwischen den Elektroden. Verschiedene Aspekte kdnnen im
Hinblick auf die komplexe Reihe von Ereignissen, die einen vollstandigen Arbeitszyklus zu bilden, auf einer
Mikroskala angefahren werden. Es gibt Wechselwirkungen innerhalb der Kathode werden die Wechselwirkungen
an der Oberflache der Kathode, die Wechselwirkungen zwischen der Emissionsstrahl und dem Plasmakugelchen
nahe an der Kathode, und schliellich werden Wechselwirkungen der resultierende Elektronenstrahl und
lonenverteilung in der Inter-Elektroden-Plasma, in dem Parallel-Grenzen.
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Im allgemeinen wird in der Gegenwart eines elektrischen Feldes, das die Potentialverteilung in der Nahe der
Kathode bildet eine Potentialbarriere fur den Flul3 von elektrischer Ladung, da diese Barriere wird durch die
Energie definiert, da® die energiereichsten Elektronen innerhalb des Metalls (der Fermi-Energieelektronen )
missen, bevor sie sich von der Kathodenoberflachenpotential befreit erwerben, um einen Emissionsstrahl
stammen. Bevor irgendwelche freien Elektronen werden zur Leitung in den Raum angrenzend an die Kathode,
mussen sie die Grenze, die durch die Potentialbarriere aufgeworfen kreuzen. Mit einem schwachen angelegten
Feld, kdnnen klassische Elektronenemission aus einem Metall nur auftreten, wenn eine Energie praktisch gleich
der Austrittsarbeit des Metalls ist, zusatzlich zu dem Fermi-Energie Ubertragen wird. Unter Bedingungen der
thermionischen Emission bietet die Erhitzung der Kathode die bendtigte Energieeinsatz. Jedoch vorhergesagt die
Kaltkathoden Fowler-Nordheim-Quantenfeldemissions Theorie die Existenz einer endlichen Wahrscheinlichkeit
fur ein Elektron zu tunneln durch die Potentialbarriere, wenn das angelegte Feld ist hoch. Kaltkathoden-
Elektronenemissions sind damit méglich, unter diesen Bedingungen praktisch Fermi Energie, da die hohe Feld
wirde das Tunneln durch die Potentialbarriere durch Verengung des Sperrbreite fir die Fermi-Energieelektronen
zu katalysieren. Die genaue Lokalisierung des Emissions wiirde dann auf den randomisierten Schwankungen
hohe Felder an der Kathode, die durch positive Raumladungen fegt nahe er hergestellt wurden angewiesen.

In den meisten Fallen hat diese Theorie war die Arbeitshypothese der letzten 60 Jahre Feldemissions Studien, die
von der VAD-Mechanismus zentriert sind, trotz der Tatsache, die beobachtet Feldgradienten sind offenbar
unzureichend Aufteilung in Abhangigkeit von der theoretischen Hochfeld erklaren, Mechanismus. Die Fowler-
Nordheim-Theorie hat daher kam es zu erheblichen Anderungen und Ergdnzungen, vor allem fiir die Tatsache,
dass es postuliert, als Voraussetzung fiir die Kaltkathoden-Feldemissions in grof3flachigen Elektroden Konto, das
Vorhandensein von riesigen Feldern (> 109 V / m) und extrem niedrige Arbeitsfunktionen, von denen keines
werden von experimentellen Untersuchungen VAD getragen. Einige Forscher haben herausgefunden, dass der
fur die VAD Feldemission verantwortlich Aufteilung wird durch Joule'sche Erwdrmung und Verdampfung von
mikroskopischen Emissionsspitzen gefordert wird und dass diese eine kritische Stromdichte (1012 A / cm?),
wahrend andere betont, dal3 diese Erklarung und diese Schwellenwerte tat nicht fiir grof3flachige Strahler und daf3
ein Raumladungseffekt der Konzentration der lonenverteilung in der Nahe der Kathode geférdert Aufteilung unter
diesen Umstanden, wenn das Feld einen kritischen Wert erreicht zu halten; Grol3feldverstarkungsfaktoren (mehr
als das Tausendfache) wurde postuliert, die Diskrepanz zwischen den theoretischen Vorhersagen und
experimentellen Ergebnisse in Bezug auf den kritischen Bruchfeldwerte erklaren, und andere haben gezeigt, wie
diese kritische Feldwert effektiv mit Austrittsarbeit und Elektrodenanlage variiert.

Die PAGD Regime und seine selbstverldschend automatische elektronische Emissionsmechanismus steht als
Ausnahme von der hohen Feldemissionstheorie in ihrer derzeitigen Form mit all ihren Anderungen, zumal an
diesem Phanomen sind wir mit einer Kathodenemission, die sich spontan Uber die auftritt konfrontiert groRe
Liicken in den groRen Plattenflache Pulsgeneratoren, bei sehr geringen Feldwerte (bis zu <1 x 10* V / m), wie
oben und in den "863" Anwendung gezeigt. AuRBerdem ist ein Fowler-Nordheim-Plot (in Form Log10 (I / V%) gegen
1 / V) der PAGD Volt-Ampere-Charakteristik eine positive Steigung, anstatt die Fowler-Nordheim-negative
Steigung charakteristisch VAD Feldemission. Jedoch Stromdichte Werte von Korrelationen der autographische
Analyse der Kathode mit einer Analyse der ereignis Oszillogramm (Spitzenimpulsstréme ) erhaltenen anzuzeigen,
dass die Stromdichte J PAGD kann Werte von 10° bis 10’ A / m” bei der Emissionsprozess erreicht hat (die
groBer Alzak Krater einen zugehorigen unteren J-Wert), Werte, die am oberen Ende, die 10° A / m’
Schwellenstromdichte durch den Fowler-Nordheim-Theorie bendtigt nicht erreichen. Betrachtet man diese zwei
verschiedene Beobachtungen in Bezug auf Feldstarke und Stromdichte, haben wir, um das Vorhandensein einer
niedrigen Feld zugeben, groRe Flache Kaltkathoden- Autoelektronenemission mit hohen Stromdichten, die von
aktuellen Feldemissions Theorie vorhergesagt wird dotiert.

Im Gegensatz zu den typischen VAD Regime ist die PAGD weder eine Hochfrequenzschwingung, auch nicht in
einer zufalligen Art und Weise auftreten. Es bildet eine mehr oder weniger regelméaRigen, quasikohdrenten
periodische Energietransduktion welche Zyklen zwischen Kathodenfall Grenzen, die um einen Faktor von 2 bis 15
als typische Vakuum Arckathode Tropfen hoher sind. Die intermittierende Kathodenemission fir die
Niederfrequenz verantwortlich, gepulste Verhalten des abnormalen Gluhen, ist auch selbstverldschend und
Selbstanlauf, unter den Bedingungen, die wir definiert haben. Dartiber hinaus haben wir auch eine neue und
unerwartete Abhangigkeit der periodischen Impulsrate von dem Kathodenbereich identifiziert. Dies zeigt die
Anwesenheit von Feldemissionsregelparameter bisher ungeahnte. Es ist wabhrscheinlich, dass die
Feldschwankungen des polarisierten Pre-Durchbruchfeld ist fur die Ausldsung der besonderen Lokalisationen der
Auto-Elektronikemissionsschwerpunkte, als auch, was vermittelt, in einer Linse artig, fur Elektronenflache
Mitteilung die verzerrte Bereich Energie bendtigt, verantwortlich. In diesem Sinne, externe, elektrische oder
magnetische Feldschwankungen (zB Bewegung von statischer Aufladung oder konstanter Magnetfelder) von uns
vorge Zusammenbruch Potentiale induziert, provoziert PAGD Emissionen und Abbau auf diesen Ebenen.

Im allgemeinen wurden VAD Studien gezeigt, dass, fiir gro3flachige Elektroden, Mikrogeometrie adsorbierten
Gasschichten und Gasverunreinigungsgehalte der Kathode spielen eine Rolle bei der Modulation der
Feldemission. In unserem PAGD Studien werden die Wechselwirkungen an der Oberflache der Kathode und
zwischen der Kathode Potentialabfall eindeutig moduliert:
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(1) Art von Restgasen, wie von unserer Luft vs Argon Studien gezeigt;
(2) ihren Druck,

(3) Elektrodenanlage,

(4) Work-Funktion und

(5) Gesamtimpulszahl, unter anderem.

Das Plasma, in auslauf gesteuert oder Niederdruck PAGD Geréte, hat beide Restgas und Metalldampf
Substraten. In Vorrichtungen zunéchst bei hohen bis sehr hohen Vakuum (Diffusionspumpendriicke) geschlossen
ist, den Hauptrestsubstrat, deren Anwesenheit mit der Zeit des Betriebs der Metalldampf von der Kathode
freigesetzt und nicht an die Umhullung Wande oder die Anode belastet. Es wurde friher fur extern (magnetisch
oder elektrostatisch) gepulste Plasmabeschleuniger gezeigt, dass die Menge an Restgas oder Dampf in dem
Zwischenelektrodenraum links verringert sich mit zunehmender Anzahl aufeinanderfolgender Entladungen und
eine wachsende Menge an Elektrodenisolator Gasabsorption. Die Wirkung einer solchen Entfernung von Restgas
oder Dampf ist, das Vakuum von einem verschlossenen Umschlag zu verringern. Mit hohem Vakuum versiegelt
PAGD Generatoren haben wir beobachtet, dass ein langerer Betrieb und Sputter-induzierte Spiegelung des
Umschlags verursacht eine progressive Verschwinden der Entladung, wie das Spannungspotential benétigt, um
ausldsen zunimmt. Bei dem Thermoelement kann niederfrequenten gepulsten abnorme Glimmentladungen auch
gesehen werden, um das Vakuum deutlich erhéhen. Diese Ergebnisse legen nahe, anstelle des Vorhandenseins
eines Pumpmechanismus im PAGD die etwas analog zu der Sputter-lonenpumpen, bei Kollision von ionisierten
Gasmolekile mit der Kathode fiir das Sputtern von Kathodenmaterial, die entweder mit dem Gas kombiniert
Substrat verantwortlich ist ('Getter’ Aktion) oder" Pflaster Uber 'den Schutzgasmolekiille an die Anode (ein
Verfahren, wie “lonen burial” bekannt). Dies sind die zwei Grund druckreduzierende Aktionen der Gettermaterial
gesputterten Atomen, lonenpumpen.

Bei lonensputterpumpen ist die Einleitung des Zyklus ist jedoch eine Funktion der Anwesenheit von
Hochgeschwindigkeitselektronen im Hochfeldplasma von der Glimmentladung, die erforderlich sind, um die
Gasmolekile zu ionisieren Substrat sind; Auch hat das Gettermaterial typischerweise eine hohe Austrittsarbeit fir
die Feldemission. Daher ist das Sputtern durch die sekundaren Auswirkungen von Plasma positive lonen an der
Kathode, nach der Plasma lonisation in dem Raum zwischen den Elektroden aufgetreten ist. Ganz anders ist der
Mechanismus der spontanen, primare Elektronenemission aus der Kathode, die charakteristisch fir die niedrige
Feld PAGD ist: Hier wird das Zerstauben durch die Elektronenemission selbst und zugehérigen metallischen
Verdampfungsprozessen verursacht. Durch diese kinstliche Begrenzung der Brenn Brennpunkte auf einen Tell
der Kathode, haben wir in den einzelnen Diodenkonfiguration wie die PAGD induzierten Sputtern mit der
Kathoden automatische elektronische Emissionsmechanismus zugeordnet ist, und nicht mit dem anormalen
Kathoden gliihen per se dargestellt, da die Lokalisierung Sputtern auf den Emissionsbereich der Platte, obwohl
seine Gesamtkathoden glihen Sattigungs.

Diese Beobachtungen, dass somit die Hypothese einer progressiven Erhéhung des Vakuums mit der kumulierten
Anzahl der emittierten Impulse erharten, gabe es nicht die Tatsache, dass Versuche mit Leck gesteuerten
Vorrichtungen (die hier berichtet und in friiheren Studien) durchgefiihrte Untersuchungen zeigen, dal3, wenn der
Unterdruck durch ausgewogene Leckluftzutritt oder Argon gehalten, Pulsraten noch mit kumulativen Impulszahl
zu verringern, und zwar weder in Abhangigkeit von einer Zunahme der Unterdruck, auch als eine Funktion der
Huillkurve Spiegelung (sofern dies nicht so grol3, als dass Umschlag herzustellen Leitung), sondern als Funktion
der Verfahren (allgemein als Konditionierung bezeichnet) inharent zu den Elektroden, und zwar zu der Kathode.
Wir haben ferner gezeigt, dass fiir solche veranderten Emitterzustande der Druck des Behdlters erhéht werden,
nicht wegen einer zunehmenden Vakuum (durch die gesteuerte Gasleckage ausgeschlossen), aber wegen der
Wirkung, die Restgase kdnnen bei der Modulation der niedrigen haben Feld PAGD Emission.

PAGD Elektrodenanlage ist eine Kathoden dominante Prozess aus dem kumulativen Emission eine hohe Zahl
von Impulsen, die von einer Kathode resultiert, und wurde gezeigt, dass ein von der Art und dem unabhangigen
und dem Druck des Restgases teilweise reversibel Faktor nur durch den Betrieb mit umgekehrter Platte Polaritéat,
im Gegensatz zu Berichten von Kupferkathoden-dominant Anlage. Es wird vermutet, dal} die Elektrode Anlage
und die damit einhergehende Zunahme der VAD Bruchpotential aufgrund der schrittweisen Adsorption von
Restgasen sind, obwohl Kathoden dominant Konditionierungsverfahren, wie Aussetzen der Vakuumspalt zu
aufeinanderfolgenden Entladungen, wurde gezeigt, dass die Abnahme der Plasma korrelieren Impulsstarke mit
Elektroden Ausgasen absorbiert oder adsorbiert Gase. Angesichts der Lochfral? Wirkung von Kraterbildung an
der Kathode durch die PAGD Regime, und, wie wir weiter unten sehen werden, die metallische Beschichtung der
Anode, die Kathode PAGD dominanten Prozess der Anlage haben wir in Bezug beobachtet, verringert
Pulsfrequenz und Zunahme des Potentials, legt nahe, dass durch den Anstieg im Kathodenaustrittsarbeit ist nicht
auf Gas Adsorption oder Absorption. Diese Verfahren sind eher auf dem plattierten Anoden auftreten. Es ist
wahrscheinlich, dass angesichts der beobachteten PAGD Druckreduzierungseffekt durch die Kathodenstrahl
verursacht wird, ist in der Tat eine gewisse Ausgasen der Katode wahrend PAGD Funktion auftretenden.

Man koénnte auch erwarten, dass die Anode, wenn durch Sputtern Atomen zogen, wirde seine Gasgehalt in der
gebildeten Oberflachenfilm zu erhéhen. Allerdings deuten kontrolliertes Leck Experimente statt, dass eine andere
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Art von Veranderung der Kathodenarbeitsfunktion auftritt, das ist, wie wir weiter unten untersuchen, unabhéngig
von der adsorbierten gasférmigen Zustand der Elektroden, sowie unabhangig von der PAGD lonen-Pump wie
Effekt. Doch auch auf der Ebene der die Anode, die PAGD Zerstidubungswirkung widersprichlich Auswirkungen
haben: es kann Zwischenelektrodenspalt Molekile auf dem Kollektor auswirken sowie Release, durch
lonenbeschuss und Verdampfung, Gase adsorbiert oder kontaminierende der Anode. Wenn wir annehmen, dass
die Gasadsorption durch Schlage auf den Kollektor ist der vorherrschende Mechanismus kénnte man die
Erhdéhung der Anzahl von Durchbruchstellen pro Zeiteinheit zu erklaren, die von uns fir eine erneute riickgéngig
Kathode beobachtet, wenn die Anzahl der PAGD Bruch Sites abhing von der Menge des adsorbierten Gasen, zB
Sauerstoff auf der Kathoden getestet. Rlickgewinnung des Kathodenaustrittsarbeit wiirde auf der elektronischen
Ladungsrickgewinnung der positiv geladen ist, adsorbiert oder okkludierten Gasschicht auf der Kathoden-
entweder durch Umkehrung oder als eine Funktion der Zeit der Inaktivitat ab.

Der Oberflachenfilm Theorie der "elektrische Doppelschichtbildung an der Kathode" in der Tat behauptet, dass,
niedriger Felduberschlag ist ein photocathodic Effekt abhangig von der Anwesenheit eines gliihend positiv
polarisierten gasférmigen Film an der Kathode; dieser Film des Kathodenemissionsvermdgen durch Verringern
des Feldes zwischen der Kathodenoberflache und der Vorderkante der Kathode Gluhen, tUber die Kathode Abfall
zu senken. Obwohl jedoch der Oberflachenfilm Theorie der "elektrische Doppelschichtbildung an der Kathode"
sagt die Absenkung des Emissionsdurchbruchpotential und die Zunahme der Uberschlagsrate, wenn die
Elektroden umgekehrt sind - wie die Anode wirde eine Oberflaichenladung ist, erworben die die
Durchschlagspannung, erkennt sie dennoch, daf3 die anodische Oberflachenladung kaum erklart die beobachtete
Intensitat der Polarisationseffekte.

AuRerdem seiten behielt konditioniert Kathoden ihren unteren PAGD Frequenzen in einem zeitunabhangigen
Weise solange Umkehr vermieden wurde (mit Ausnahme eines PAGD Frequenzrickgewinnungseffekt aufgrund
Blechkihlung, die so kurz wie 15 Minuten sein kann). PAGD Anlage war der Leerlaufzeit unabhéngig und nahm
mit kumulativen Impulszahl. Dartber hinaus sind die AGD Impulse nicht UV photocathodic Townsend
Entladungen, befreiende Sekundarelektronen (ber positive lonenstol3 an der Kathode. Auch konnte
photocathodic Emissionen erzeugen Stréme, die in der GréRenordnung PAGD beobachtet. SchlieBlich
erscheinen die PAGD Entladung und Bruchschwellen unbeeintrachtigt, durch UV-, wobei manche von sichtbarem
Licht gedriickt werden, und die Emissionsmechanismus im PAGD ist der priméare Prozel3.

Entfernung oder Abflachung Ausstiilpungen und Spitzen von der emittierenden Kathode, die durch die Wirkung
der Entladung ist auch ein Verfahren gedacht, um eine Rolle bei der Aushéartung der Kathode oder Erhéhung der
Feldemissionsaustrittsarbeit spielen. Jedoch kann diese Erklarung nicht angemessen PAGD Emissionsprozess,
wenn wir unsere metallographische Ergebnisse einer Glattung der Entladung an den Kollektor zu bertcksichtigen.
In der Tat scheint es, dass der abgeflachte, glatter, vernickelt, gespiegelt und sauberer Oberflachen Beschuf3
unterzogen PAGD sind die Erklarung fir die beobachtete erhdhte Emission Fahigkeit der Wieder riickgangig
Kathoden: gespiegelt Alzak Flachen emittieren bei hdheren Frequenzen als tun langweilig H34 und H220
Oberflachen; neu, polierten Oberflachen emittieren bei einer hdéheren Frequenz als weil3 entkernt, aufgebrochene
in Oberflachen; Anodenoberflachen, nie als Kathoden verwendet, sondern verlangert PAGD Wirkung ausgesetzt,
emittieren bei héheren Frequenzen, wenn sie als Kathoden eingesetzt werden, als es neue, identische Kathoden-
Flachen; und Ex-Kathoden, Uber einen langeren Zeitraum als Anode verwendet wird, wieder eine hdhere
Emissionsfrequenz auf die Weiterverwendung als Kathoden. Je besser PAGD Emissions von glatter Kathoden,
verglichen mit der schlechteren VAD Emissionsleistung von der gleichen, wenn entsteint Kathoden (ohne
Vorspriinge) eingesetzt werden, bedarf der Erkléarung.

Rakhovsky hat weiter eine VAD-Modell fur Kathodenflecken, die zwischen Typ I-Spots (Flecken schnell bewegt,
weit weg von stationdren und zur Kraterbildung verantwortlich) unterscheidet, und Typ-lI-Spots (quasi-stationare
und in der N&he von stationaren, aber ein Verlassen setzen Wanderbahn ohne Anzeichen von Kraterbildung).
Waéhrend erstere wirde die Fowler-Nordheim Forderung nach hoher Felder (> 109 V / m) zu befolgen, kénnte
letztere kaum zu erwarten, so mit typischen Lichtbogenspannung zu tun féllt in der Grél3enordnung von 10 V.
Erneut autographischen Analyse der PAGD Emissions Aspekt zeigt gemischte Eigenschaften: die PAGD
Kathodenfleck ist ein Hybrid. Es verhdlt sich wie eine intermittierende Instabilitét, l&sst einzelne (zB H34) oder
Cluster (zB in Alzak) Krater, die beiden Qualitditen von Typ-lI-Kathode Spots sind; und unter niedrigen
Feldbedingungen (<105 V / m) vorhanden ist, wobei eine Kathoden Tropfen von 20 bis 150 V, in einer quasi-
koharenten Modus, so dass eine Wanderspur aufeinander Krater beim Betrieb bei h6heren Frequenzen, die alle
Eigenschaften die denen eines VAD Typ Il Kathodenfleck.

Ferner die makroskopisch sichtbaren Metall Sputtern (aufgrund der explosiven Wirkung des PAGD
Emissionsphdnomen ) am oberen Ende des zuldssigen Gleichstrom Stromeingangsskala auftritt, und der
Anwesenheit von grofRen erstarrten geschmolzenen Metalltropfchen in und um die Krater, dass Modelle welche
haben fur explosionsfahige elektronische Emissions vorgeschlagen. Explosion Modelle schlagen vor, dass die
Schaffung einer Restplasmakugel vor einem microprotuberance provoziert die grof3en Spannungsabfall an der
zukiinftigen Emissions Fokus und ausreichend hohe ohmsche und Nottingham Erhitzen auf> 107 A / cm®
Stromdichte wéhrend der explosiven Verbrauch dieser microemitters erreichen. Ob der explosive Aktion mit
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Katodenflecke zugeordnet ist eine Hilfswirkung, die ausschliellich zum Verdampfen des emittierenden
Mikroprotrusionselement oder integralen Emission und Verdampfungsexplosionsvorgang bezieht, ist nicht
ersichtlich, dass es auf Hochfeld VAD Typ Il Katodenflecke eingeschrankt, da es gleichermaf3en vorgenommen
werden, um mit dem geringen Feld PAGD Hybridkathodenfleck auftreten und makroskopisch beobachtet werden.
In der Tat, in der Platte Diodenkonfiguration, ist es leicht, die metallischen Partikel Explosionen, umgeben in der
Néhe von Stromobergrenze Bedingungen visualisieren und begleiten die Plasmastrahlen. Allerdings, wenn wir
davon ausgehen, dass eine dieser Modelle gelten fir den Emissionsmechanismus sind, wirden wir, aller
Wabhrscheinlichkeit nach, zu dem Schluss, dass die PAGD anfénglichen Emissionsstellen missen
submikroskopischen (100 bis 10 nm), anstatt mikroskopisch.

Aufldsungsgrenzen unsere eigenen metallographische Untersuchung der Glattungswirkung des PAGD Entladung
am Kollektor ware somit uns vom Nachweis der Bildung solcher submikroskopische Vorspriinge sowie ihre
Anwesenheit in einer "weichen" Kathoden ausgeschlossen und somit folgern ihr Verschwinden von ein
ausgespielt, gehartet Kathode; aber wenn der Wegfall solcher Unter microprotuberances waren fir die
beobachtete Verdnderung der Kathodenarbeit zustandig ist, wirde man auch dabei haben, um das
Vorhandensein eines Mechanismus fur die Mikrorauhigkeit Regeneration (z. Spitzenwachstum) an der Anode zu
postulieren, um das zu erklaren beobachtete erhthte Emission auf Kathodenwiederumkehr. Weiterhin wirde
diese Regeneration miissen aktiv durch den Betrieb mit umgekehrter Polaritat geférdert werden, und dies ist
problematisch. Fokussieren des verzerrten oder vergrof3erten Bereich auf Aluminiumoxideinschlisse von
Reineisen Elektroden wurde gezeigt, dass Durchbruchspannung fir die Feldemission zersetzen, aber der Effekt
groRer fur groRere mikroskopischen Partikeln war. Wenn wir dieses Konzept auf unsere Arbeit gelten, ware es die
Existenz  unverkennbar reichlich  mikroskopischen  Heterogenitdten in den quasi homogenen
Elektrodenoberflachen eingesetzt werden, die wir nicht beobachten, erfordert; im Gegenteil ihre Abwesenheit legt
nahe, dall entweder das fur die niedrige Feld PAGD Emission verantwortlichen Mikrorauhigkeit ist
submikroskopische, oder dass die Feldverzerrung fir Hervorrufen der PAGD verantwortlich ist unabhéngig von
dem Vorhandensein dieser Vorspriinge. Diese letzte Moglichkeit ist umso mehr ernst genommen werden, in
Anbetracht der Tatsache, dal PAGD Funktionsweise ist in der Lage, die gesamte Oberflache eines Emitters mit
Kratern abzudecken.

Wahrend die in der PAGD beobachtet Entladung Potentiale haben gezeigt, relativ unabhangig von der Art des
Gases vorhanden ist, befindet sich ein Gas-Effekt in der PAGD Phénomen, vor allem in dem, was seine
Frequenz, beobachtet, wenn die gleichen "heruntergekommen" Kathode in der Lage war, von viel héherer
Emissionsraten bei Argon ausgesetzt, als die Luft. Unter Verwendung der Technik der Bias-Sputtern, wurde
gezeigt, dass die Anzahl der Ladungs symmetrischen Kollisionen (abhéngig Manteldicke d und der lonen mittlere
freie Weglange) in der Plasmarandschicht, die fir niedrigere Energienebenpeaks in lonenenergieverteilung N
verantwortlich sind (E), bei Driicken von 0,2 Torr, ist in Argon wesentlich groBer als in Argon-Stickstoff-
Mischungen, und somit, dass unter diesen Bedingungen tberwiegend Ar + und Ar ++ -lonen Auswirkungen der
negativ vorgespannten Elektrode. In Nicht-Gleichgewichts RF Entladungen, haben gréRere lonendichten auch mit
Argon erreicht worden, als mit Luft. Beziiglich Feldemissionen wiirde man eine Gaswirkung nur in Bezug auf
Anderungen der Oberflachenbedingungen erwarten, wenn solche Studien haben widerspriichliche Wirkungen von
Argon auf Kathodenarbeitsfunktion gezeigt.

In Anbetracht des Vorstehenden, und da die Lauf PAGD ist ein Emissions Entladung und kein Sputterentladung
per se, im engeren Sinne, kann man die Rolle der Inertgasatome in zunehmenden konzipieren, verglichen mit Luft
oder Stickstoff, die lonen Energiedichteverteilung in der PAGD Kathodenfleck Schnittstelle mit der
Kathodenoberflache Emitter und damit zu vermehrter Emissionsrate aus der Kathode, indem Elektronen von dem
Metall Uber den Feldeffekt. Dies ist zwar mit dem Konzept von fokussierten Verzerrungen
Raumladungsfeldschwankungen induziert Lokalisation des Emissions Brennpunkte kann die Argon Wirkung im
PAGD Regime Uber den gesamten Bereich der Paschenniedervakuumkurve beobachtet werden, und in Cooke
mittleren bis hohen Vakuum-Kurve, bei niedrigen Feldern und ohne negative Vorspannung. So ist es nicht nur
eine Hochdruck (noch eine Gasanlage) Wirkung, auch wenn die Gaswirkung in Frage gilt fir die Beschreibung
eines lokalen Druckanstieg an der Emissions Website / Kathodenfleck-Schnittstelle, die bei der Verbesserung der
eine Rolle spielen lokale Feld.

Zusammen betrachtet, die PAGD Emissions abgeleiteten Sputtern, die beobachtete Metallplattierung von der
Anode und der explosiven Aspekt der Entladung, deuten auf das Vorhandensein eines Strahls von Metalldampf in
der Entladung vorhanden sein und, im Gegensatz zu den normalen Fluss der positiven lonen, von der Kathode
zur Anode. Dieser Strahl scheint dhnlich zu der Hochgeschwindigkeitsdampf von der Kathode in einer VAD
ausgeworfen, wie zuerst von Tanberg mit seinen Feldemissionspendel detektierten Eigenschaften (Tanberg, R.
(1930), "An der Kathode der einen Lichtbogen in Vakuum abgezogen”, Phys Rev., 35:. 1080) In der Tat, die VAD-
hohe Feldemissionsprozess ist bekannt, zu lésen, aus der Kathodenfleck, neutralen Atomen mit Energien
wesentlich gréRer als die thermische Energie des Emissionsentladung. Dieses anomale Phéanomen ins Spiel
bringt die Rolle der in der Vakuumlichtbogenentladungen erfal3t gemeldet Kathodenreaktionskréafte (Tanberg, wie
oben, auch Kobel, E. (1930), "Pressure und hohe Dampfstrahlen an den Kathoden einer
Quecksilbervakuumlichtbogen”, Phys. Rev., 36: 1636), die an der Anode hielt man sie aufgrund der Gegenstrom
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von neutralen metallischen Atome, die von der Kathode (geladene Metallionen werden in der Regel erwartet,
dass die Zielkathode). In absoluten Stromeinheiten, hat dieser Strom Quadratur Phdanomen wurde gezeigt, zu
erreichen, in dem VAD-Regime, Verhdaltnisse im Bereich von 100 x 12 (siehe auch die Aspden Papiere unten
verwiesen).

Friuhe Interpretationen fuhren dies auf die Kathode Prallen von <2% des Gas Substrat abgeleiteten Plasma
positive lonen Schlagen der Kathode und wobei ladungsneutralisierten im Verfahren, aber mit den gré3ten Teil
ihrer Warmeenergie gehalten. Tanberg gehalten anstatt dal der Gegenstrom von neutralen Teilchen, fir den
Kathodenreaktionskraft verantwortlich ist, wurde Kathode abgeleitete wirksam, dal} sie eine Langs
Wechselwirkung in der Richtung der metallischen Bogenstrahl wirkenden gebildet. Jedoch, obwohl sekundére
Hochenergieverteilungen der neutralen Atome von der Kathode ausgeh keine thermischen Energien, deren
modale Verteilung bedeutet (Davis, WD und Miller, HC (1969) J. Appl Phys, 40.:. 2212) ferner das groRen anomal
Atomgegen dass der Hochenergie-Elektronen flieRen in Richtung der Anode begleitet wurde gezeigten Massen
spektroskopisch zu bestehen Uberwiegend aus mehrfach ionisiert, positiv geladenen lonen des Kathodenmetall
anstatt neutrale Atome. Wenn dies machte es leichter, den Primat des Rebounds Modell aufzugeben, war es jetzt
schwieriger fiur Feldemissions Theoretiker zu akzeptieren und erklaren die beobachteten hohen Energien (lonen
Spannungen Uber den Entladungsspannungsabfalle) und die hohe lonisation Viel damit verbundenen Gegen
flieBenden positiven lonen.

Das Untersuchungsfeld war in der Tat eines der Montagequellen, Anhaltspunkte dafir, dass es etwas nicht
stimmt in den vorliegenden Gesetzen der Elektrodynamik. Die anomale Beschleunigung der Gegen flieRenden
lonen, und die Energielibertragungsmechanismen zwischen hoher Geschwindigkeit oder "relativistischen"
Elektronen und lonen in einem Plasma (Sethion, JD et al, "Electron Anomale-lon Energy Transfer in
relativistischem-elektronenstrahl Beheizte Plasma "Phys. Rev. Letters, Band 40, Nr. 7, Seiten 451-454), in diesen
und anderen Versuchen wurde hervorragend von der Theorie des britischen Physiker und Mathematiker, H.
Aspden, der als erster vorgeschlagen ein angesprochen neue Formulierung des allgemeinen Gesetzes der
Elektrodynamik in der Lage, Buchhaltung fur die Wirkung des Massenverhaltnisses Faktor (M / m') in der parallel
(und umgekehrt) Bewegung von Ladungen mit unterschiedlichen Massen (Aspden, H. (1969): "Das Gesetz der
Elektrodynamik:; Physik Einheitliche ", Sabberton Publikationen, Southampton, England)”, J. Franklin Inst, 287
179 Aspden, H (1980). ". Die an den Zahler flieBenden Metallionen wirken anomalen Kréafte wirden von ihren
auB3erhalb der Balance Wechselwirkung mit den emittierten Elektronen hoher Geschwindigkeit stammen, wie von
der elektro Bedeutung ihrer Massendifferenzsagt. Dies ergibt eine grundlegende Asymmetrie der Plasmastrom
zwischen den Elektroden, an den diskontinuierlichen Schnittstellen des Plasmas mit den Elektroden, und zwar
lokalisiert in dem Kathodendunkelraum und in der Anodenmantel auf der Kathodenseite, wirken auf die
Elektronen-lonen, wie die emittierten Elektronen mit kleiner Null Anfangsgeschwindigkeiten, Drift gegen die
ankommende lonenflusses und parallel mit dem lon und neutrale Gegenstrom; auf der Anodenseite der
Entladungs haben in Richtung der Kathode gegen hauptsachlich eingehenden Gegenstrom von positiven lonen
und neutralen Atomen strémt, als die Hochgeschwindigkeitselektronen positive lonen abnormal Ubertragen ihre
Energie an den Zahler flieRenden, hohe Geschwindigkeit, kathodische Metallionen. Ein aus dem Gleichgewicht
Reaktionskraft ergibt sich somit an der Kathode, dem die Metallatome verlassen vermitteln eine Kraft von gleicher
Dynamik aber entgegengesetzte Richtung, eine Kraft, die auf die durch aufprall, normal flieBenden positiven
lonen erzeugt Kathodenimpuls hinzugefiigt wird.

Des Weiteren bestatigte Aspden theoretisch die grundlegende Behauptung Tanberg experimenteller Befunde, die
eine elektrodynamische Kraft wird sich entlang der Richtung der Entladungsstromfluss nicht auftritt und somit,
dall das Atomgegen ein Metallstrahl. Aspden weiter gezeigt, dass diese Asymmetrie der Plasmaentladungen
keinerlei Verstol3 gegen die Grundsatze der Erhaltung der Energie und Ladung Gleichwertigkeit bedeutet nicht,
da es keine aus dem Gleichgewicht Kraft sein, wenn eine solche anomale Krafte im Rahmen des Gesamtsystems
zur Verfiigung gelten das muss notgedrungen gehdren die lokale elektromagnetische Rahmen selbst. Solche
Einleitungen als Open-Energie-Systeme mit ihren elektromagnetischen Umgebung betrachtet werden, im
Gleichgewicht: ihre Apparate kdnnen wesentlich geschlossene oder begrenzte Systeme darstellen, aber sie sind
physisch und energetisch offene Systeme. Aktuelle Arbeiten an Aspden Formulierung von Ampere-Gesetz zeigt,
dass sowohl klassische Elektromagnetismus und die spezielle Relativitatstheorie ignorieren genau, in
Schaltkreisen oder im Plasma, die Langs Interaktionen, die mit Quer diejenigen koexistieren. Stehenden
longitudinalen Druckwellen, eines nicht-elektromagnetischer Natur, sind zuvor in Plasmaelektronen, die nicht mit
dem Bohm und Gross Plasma Oszillationsmechanismus nicht entsprachen (Pappas, PT (1983) "The original
Ampere Kraft und Bio-Savart und gezeigt wurde Lorentz-Krafte ", 11 Nuovo Cimento, 76B: 189; Looney, DH und
Brown, SC (1954)". Die Anregung der Plasmaschwingungen "Phys Rev. 93: 965)

Die vorliegende theoretische Ansatz fir die neue Regime der elektrischen Entladung, die wir in speziellen

Geraten getrennt haben, und ihre gemischten Glihbogen-Eigenschaften, legt nahe, dass eine ahnliche, out-of

Summenstrom  Quadratur-Phanomen in der Entladungsplasma tritt wahrend der niedrigen Feld,

Autoelektronenemission ausgeltste PAGD und ist fur die beobachtete Energieliberschuf in den in diesem Bericht

beschriebenen Versuchssystems. Offensichtlich ganze Nachweise erbracht haben zeigt, dass es ein starkes

Langskomponente zur emissions ausgeldst PAGD, dh, dass die Entladungsimpulse charakteristisch fur diese
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vorge VAD Regime langsfahrStrahlen Kathoden ausgeworfen Elektronen hoher Geschwindigkeit und hoher
Geschwindigkeit lonen. Wir haben Experimente durchgefiihrt, in dem PAGD Regimes des Betriebs mit sehr
dinnen axialen Elementen, die leicht verbiegen, wenn sie in dem Weg der Entladung oder mit Crooke
Radiometertyp Schaufelrader angeordnet ist, und beide zeigen das Vorhandensein einer Nettolangskraft in die
Plasmaentladung in Richtung der Anode, die das Ausmalf3 der atomaren Gegen bestétigt wirkende (ionisiert und
neutral) vorliegende im PAGD, sehr ahnlich wie Tanberg Pendel hat fur die VAD.

Diese Beobachtungen auch mit der explosiven Wirkung des Emissionsmechanismus, wie wir sie oben
untersuchten dberein. In diesem Zusammenhang sind zwei Aspekte des PAGD bemerkenswert: die Tatsache,
dass ein Phanomen ahnlich wie Feldemission tritt bei niedrigen Feldwerte, fur groRflachige Elektroden tber grolRe
Licken, und die Schlussfolgerung, dass die PAGD muss eine zu groRe Gegenstrom bereitzustellen, in aller
Wabhrscheinlichkeit nach, beide ionisierten und neutralen kathodischen Partikel. Die Beobachtung der lonenstrom
Beitrage zur Kathodenstrom in der GrdRRenordnung von 8 bis 10%, in VADs, kann kaum auf die PAGD
Mechanismus fur die anomale Stromungen und Gegenstrémungen beobachtet zustandig sind. Daher sollten wir
weiter davon aus, dass die charakteristische intermittierende oder gehackte gegenwartige Regime des PAGD, ist
ein wichtiger Faktor bei der Erzeugung von Uberproportional hohen Energielangsimpulse und damit unser
System, um den groBten Teil der elektrischen Energie Ausgang der Vorrichtung zu erfassen. Aller
Wabhrscheinlichkeit Feldzusammenbruchs am Ende der Entladung begunstigt die nahezu integraler Sammlung
von Plasmaentladung, und sorgt fur die Weiterleitung der Mehrheit der Plasmaenergie des Impulses (blockiert,
wie es ist, von der durch den Eingangsanschluss, die ein ZuriickflieBen fahren Paket) an den Ausgangs-Port,
Uber den parallelen, asymmetrischen Kapazitatsbriicke, die mit der Ladungsrickgewinnungsbehalter (der
Ladepackung) -Schnittstellen. Zusammenbruch des Feldes der Entladung kann auch ein Faktor fur die anomale
Beschleunigung der lonen und dem beobachteten Anodentberzug Wirkung.

Ebenso ist es maoglich, dass eine solche ungewdhnlich groRen Langsimpulse nie beobachtbar sein, fir eine
bestimmte Anordnung und GréRRe, der Uber dem Schwellenwert Frequenzen der Schwingung; Wir haben in
diesem Sinne vorgestellten Daten, die angibt, da bei einer gegebenen Geometrie obigen spezifischen PAGD
Frequenzen der Erfassung von Uberschussenergie stetig abnimmt in der Effizienz, bis sie géanzlich aufhért, fur
eine gegebene Anordnung. Der Punkt, an dem dieser Uberschuss beginnt, fallt mit der Einstellung in der
frequenzabhéangige UnregelmaRigkeiten in der Entladungssequenz zu verringern und, was am wichtigsten ist, sie
mit einer Verringerung der Spitzenstrom fir jeden PAGD Impuls zusammenfallt. Wir haben ferner bemerkt, dai3
die Erhéhung der PAGD Frequenz oberhalb der Uberschuss Nullpunkt, fir eine gegebene Anordnung durch
Manipulation einer der Frequenzsteuerungsparameter, provoziert das Rutschen des PAGD in einen vollwertigen
VAD Ordnung, wobei die Eingangsstréme stark erhdhen und Ausgabespitzen Strome stark vermindern (auf
vergleichbarer Spitzeneingangspegel von 10 bis 15 A).

Der Ubergang zwischen den zwei Modi des Emissions ausgeldsten Entladung erscheint PAGD und VAD somit in
den einstellbaren Schwellenwerten in der Frequenz der Emissions Diskontinuitdten gebunden sein; In diesem
Sinne ist es eher wahrscheinlich, dass die Plasmafeld verdecken spielt eine wichtige Rolle bei der Regelung und
Optimierung der anomalen Energien Feldemissionen, wie im PAGD Regimes. Bei niedrigen Frequenzen niedriger
Feldemission ist die Emissionsregelung sehr diskontinuierliche, diachronic und normalen, fiir sie Zeit hat, um die
Entladung vollstandig zu l6schen; daher der PAGD Singularitdt, bei dem die Phasen der einzelnen
Entladungsimpuls gut definiert sind und sequentiell. Oberhalb einer gegebenen Hochfrequenz, wenn lonen und
Elektronen-Rekombination 6fter geschehen, bevor jeweils an den Elektroden gesammelt werden, der Strom des
emittierten Diskontinuitdten geht in einer lauten, randomisierte Kontinuum, wobei die gleichzeitige Emission
madglich geworden, und das Plasmafeld nicht mehr aufweist Zeit zum Einsturz und die Langsimpulse vollstandig
zu ldsen. Jede anomale Energie wird dann minimiert und im Plasma Korper gefangen, und in diesen
Bedingungen ist die VAD-Regime schlief3lich setzt in. Ein solches Modell wéare leicht erklaren, warum die hohe
Feld VAD Experimente bisher durchgefuhrt haben noch nie eine so auf3erordentlich groRe anomale Krafte
festgestellt.

Andererseits ist der quasi-kohérenten Aspekt der Entladung nahe, dass die Vakuumspalt, in Funktion wahrend
des PAGD Regime sowohl als Isolator als auch als Leiter mit kapazitiven und induktiven Eigenschaften selbst,
wird periodisch durch grol3e und intensive Polarisationen verandert welcher werden durch die diskreten Emission
von Léngsimpulse von der Kathode geltst. Es ist mdglich, dass diese nicht-lineare Schwingungen plétzlichen
Depolarisation der Vakuumspalt durch Hochgeschwindigkeits explosiven Ausstol3 resultierende im Umluft
Schwerpunkt des verzerrten Bereich ausgeldst, kénnte in Resonanz oder nahe Resonanz mit der externen
Schaltung die offensichtliche Wirkung, aber der Erhdhung der Kapazitat in allen Brickenglieder ist es, die
Strahlstrom zu erhdéhen und die transduzierten Strom in der Ladepackung fliel3t. Die PAGD Amplitudenvariation
auch prasentiert, nach dem groRe negative Diskontinuitdét eine wachsende Oszillation bei sehr hohen
Resonanzfrequenzen, die typisch fur induktive Abrei3strome in einem VAD sind, bevor Extinktion auftritt. Im
Gegensatz zu dem VAD induktiven Fall in Abwesenheit von anderen als den Drahtwiderstinde, die PAGD
Relaxationsschwingungen nachfolgenden jeder Impuls nur ldschen das Entladungs wenn das
Spannungspotential der Amplitudenkurve Uber der angelegten Spannung steigt Spulen, so wie die
Plasmapotential das fallt.
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Angesichts der vollig nicht-induktive Natur der in vielen Fallen genutzt &uf3eren Stromkreis, sind die von der
Unterdruckvorrichtung selbst die induktiven Eigenschaften in Erscheinung. Es zeigt auch, dass, in Abwesenheit
jeglicher Notwendigkeit eines angelegten auf3eren magnetischen Feldes fir die PAGD Entlastung koharent
auftritt, ist es mdoglich, dass die GroRe der Stréme erzeugt wird erzeugt von selbst eine signifikante Selbst
Magnetfeld. So konnen wir die Mdoglichkeit einer Selbstorganisation der Plasmaentladung, die im Sinne
Prigogines, bilden eine dissipative Struktur (Prigogine, I. und George, C. (1977), "New Quantisierung Regeln fir
dissipative Systeme nicht aus,.. ", Int J. Quantum Chem, 12 (Suppl.1): 177). Solche Selbstordnung der PAGD
Plasmastrahl wird durch den experimentell beobachteten Ubergang dieser Impulse von dem aktuellen gesattigten
Grenze des normalen Glimmentladungsbereich in die PAGD Regelung vorgeschlagen, als eine Funktion der
zunehmenden Strom: kleiner Foki Entladung gesehen werden kann diskontinuierlich in gréReren Emissionskegel
agglutinieren oder in Disen mit einem wirbelartigen Aussehen, wenn der Eingangsstrom einen bestimmten
Schwellwert erreicht.

Es ist mdoglich, dass unter diesen Bedingungen die Verteilung der Ladungstrager und ihre plétzliche
Schwankungen koénnen keine Steady-State Plasmarandbedingungen unwirksam und provozieren eine
Singularitéat in der Druckmechanismus ; Dieses nichtlineare Verhalten zusammen mit etwaigen Selbst
magnetische Effekte, bieten kénnte radialen Zusammenhalt des Plasmastrom entlang der Langsbahn der
Entladung. Dieses Konzept ist ahnlich zu dem, was zum periodischen Ausbleichen Schranklésungsstrukturen als
"Instant” genannt, die selbstorganisierende Gange zwischen den beiden Zustdnden eines Systems darstellen,
vorgeschlagen. Die PAGD wohl eine Instanz eines InstantON artige Struktur Uberbriickung der offenen oder der
leitfahigen und der geschlossenen oder isolierenden Zustdnde der Vakuumspalt sein. Eine analytische
Formulierung des Problems der Plasmastrom von der Kathodenfleck auf der Anode, die zu berlicksichtigen waren
die Selbst magnetischen und Selbstorganisation der PAGD Plasmakanal, ware dul3erst schwierig, da die aus dem
Gleichgewicht Langskraft, dessen anormale Energielibertragung und die damit verbundenen Gegen sowie der
Wettbewerb zwischen Kollisions und Tragheitsaustausch.

Die an der Anode wahrscheinlich ergibt sich aus der Auswirkung der Gegenionen flieen (und mdéglicherweise
neutrale Atome) beobachtet, wahrend der Lochfral3 der (lokal geschmolzenen) Kathode ergibt sich aus der
Emission von verdampften metallischen Material und Elektronen sowie in zweiter Auflage von Beschuss durch
einfallende positive lonen. Die erste Malinahme glattet die Oberflache durch Spiegelung (Abscheidung von
Kathoden abgeleitet Atome) und Schleifen es, wahrend letztere glattet sie in Orte durch Runden Konkavitaten und
durch Bildung von geschmolzenen Tropfchen auf lokale Kihlung und gleichzeitig Aufrauen es auf die
Kraterrander. Man koénnte meinen, dass diese Kathode Aufrauen sollte die Austrittsarbeit zu senken und
erleichtern die Entlastung, aber die Fakten zeigen, dass genau das Gegenteil muss angesichts der
Veranderungen in der PAGD je nach Art und Zustand der Kathodenoberflache passiert werden. Die beobachteten
Veranderungen der Elektrodenarbeit fir PAGD niedrigen Feldemissions muf3 somit den molekularen und
Ladungseffekte dieser verschiedenen Malinahmen an den beiden Elektroden stehen. Es scheint, dass fiir grol3e
Parallelplattenelektroden, die PAGD niedrigen Feldemission wird durch die Art moduliert und
hdchstwahrscheinlich durch die Molekdlstruktur der metallischen Oberflachenschicht des Emitters.

Damit haben wir entwickelt, ein System fir die Erfassung, Strom, der Energie anomal energetische Langsimpulse
sequentiell durch spontane Emission von Hochgeschwindigkeits-Elektronen und lonen von geringer
Austrittsarbeit Kathoden erzeugt wird, ausgeldst in der Nebenfeld und einzigartig gemischten PAGD Regime
elektrische Entladung im Vakuum. Um die obige Interpretation des anomalen Fluf® in dem beobachteten PAGD
Phanomen, das Kathodenstrahlzusammensetzung sowie zeitabhangig und verbrauchsabhangige Anderungen zu
bestatigen, in den Rohren auftreten, mit unterschiedlichen Unterdriicke abgedichtet und nach der Abgabe an
verlangerten PAGD Betrieb mussen durch Massenspektroskopie analysiert werden. In jedem Fall wird die
Uberschissige Energie, die in der anomalen Gegenstrémungskraft von einem Abgabemechanismus, der effektiv
zieht Elektronen hoher Geschwindigkeit und konstituierenden Atome aus einer Metalloberflache, bei niedrigen
Feldern und mit hohen Stromdichten stammen, und von modulierten eine komplexe Vielzahl von Parametern.

Das beschriebene System scheint die beobachtete nichtlineare L&ngsimpuls Diskontinuitaten der Plasmafeld
unter Bedingungen einer Stromséttigung des Kathoden effizient zu transduzieren, da die selbstverléschend und
selbstbegrenzenden Eigenschaften der Entladung ermdglicht die Energie aus dem Zusammenbruch des
Entlastung erfasst. Die besondere Konstruktion der Schaltung, welche Paare eine Gleichrichtungsbriicke zum
asymmetrischen Briicke Quadratur grof3e Kapazitaten, am Ausgang des Generators angeordnet PAGD
ermoglicht effektive Erfassung. Unsere Ergebnisse bilden schlagender Beweis fir Aspden Behauptung der
Notwendigkeit, unsere Gegenwart elektro Konzepte zu Uberarbeiten. Die Dual-Port PAGD Entladungsrohre
Schaltungen, die wir beschrieben haben, sind die ersten elektrischen Anlagen wissen wir, von denen eine
grundliche Ausbeutung der anomalen Kathodenreaktionskréfte und gewéhrleisten die Wiederherstellung der
elektrischen Energie aus Systemen dieser Effekt zeigt. Eine offensichtliche Ungleichgewicht der elektrischen
Energiezufuhr an das System und durch die Bedienungsperson aus dem System entzogen wurde, sind im
Rahmen des gesamten Kontinuum, in dem das System arbeitet, in dem davon ausgegangen wird, dass
akzeptierte Prinzipien der Energiebilanz wird beibehalten angesehen werden.
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AuRerdem ist die Energieumwandlungssystem nach der Erfindung hat wesentliche Nutzlichkeit als elektrische
Gleichstromwechselrichter akzeptieren, und Bereitstellen von einem oder mehreren aus einer Gleichstromleistung
bei niedriger Spannung und héherem Strom, variablen Frequenzeingang an Wechselstrommotoren, und durch
geeignete  Kombinationen der Entladungsréhre Systeme flexibler Gleichstrom zu  Gleichstrom
Umwandlungssysteme.

Als Alternative zu den in den beschriebenen Experimenten verwendeten Batterien kann ein Gleichstrom
Leistungsversorgung unter dem Gesichtspunkt der UMFASST weniger Umwandlungsverluste genutzt werden
oder vorteilhafter, um eine Gleichstrom-Generator die elektrische Energie in das System eingegeben werden. Als
Gleichstrom Motor kann direkt aus der gleichgerichteten Ausgang der Schaltung von Fig.9 bei EI-E2, anstelle
eines Batterieladepaket ausgefuhrt werden, Gleichstrom Motor / Generator-Sets von geeigneten Eigenschaften
(in Bezug auf die Gegen-EMK und Ladekreis) kann verwendet werden, um die Batterien des Antriebs Pack laden
unter Verwendung der gleichgerichteten Ausgangs PAGD um den Gleichstrom Motorkomponente des Satzes zu
fahren. Dies bietet eine einfache, eine Akku-Ldsung, in der die PAGD Ein- und Ausgangsstromkreise sind von der
Gleichstrom Motor / Generator-Schnittstelle getrennt. der Antrieb Pack gleichzeitig entladen wird, um PAGD
Produktion zu fahren, und von der Gleichstrom-Generator-Ausgang berechnet, die, in zu drehen, wird durch die
elektromechanische Umwandlung des gleichgerichteten Ausgangs PAGD die typischerweise entstehen wirden,
zu einem Ladungspaket in den bereits beschriebenen Versuche gefahren. Die Hauptbeschréankungen einer
solchen Anordnung liegen in der Effizienz der verwendeten Motor- und Generator-Transformationen.

Eine gepulste Gleichstrom Quelle kénnte verwendet werden fur die Eingabe in die Schaltung bereitzustellen,
wenn in geeigneter Weise synchronisiert, aber Vorsicht geboten ist nicht UbermaRig mit dem automatischen
elektronischen Mechanismus der feldinduzierten Kathodenemissions interferieren.

TABLE 1

Eesults for the ballast resistance (and current) dependent PAGD
frequency wtilizing an H34 aluminum pulse generator with
128 em® plates at 5.5 cm distance, in the triode configeration,
at 2 pressure of 0.8 Torr, The circuit emploved is that of the
present invention, as described in the third Results Section.

DOV o= 560.
Regime of Pulsz Rate
Rin ) Discharge =100V
3,000 MNGD 0
{Cold Cathode)
GO0 PAGD 10 PPS
300 PAGD 40 PES
150 PAGD 180 PPS
1) VAD 0
30 VAD 1]
TABLE 2

128 cm? H220 Al: 570 volis DC: 300 4 = R1: Dicde Configuration
FPs p{Torr) Curmmlative Pulse Count

1) 00 008 ~24 % 108
) 00 05 ~1.5 w108
£y 00 081 ~2.5 % 106
4 5 05 3 % 10° pulses
5) W0 05 1.5 % 1

(after first electrode reversal)
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TABLE 3

RESIDUAL GAS EFFECT

pressure FFP5
in Torr in AIR in ARGOMN
0.45 ND» 10
0.3 18 4= 0.3 MDD
.55 4.8 = 0.9 16718
1.0 il4 £ 0.8 448 = 274
125 2145 = 143 N
20 36.2 = 2.6 WhH == 196
I58.7 = 24
15 1.36 =+ 0.3 0
TABLE 4
Charge pack
No. of cells PPE PAGD
36 (4] -
31 1 -+
29 H +
19 1 +
9 ] =
TABLE 5
1 2 4 G T g G 10 11
Ezpt. Battery 3 Open 5 o total Max, _%hrel. cpty  Total _ Ak¥Wh 2 PAGD
Mo. Pack  Position Veltage V/eell rel cpty. hroleft gained lost kWh  pain low per see
1 Charge start 348 120 40 g nE33 i
Charge end 366 12.62 #3 16.6 43 1.B23 0.988
Diriver  start 376 12.52 77 15.4 2.660
Dioiver end 512 12.43 70 14 7 2,402 0258
2 C el 331 11.41 2 0.4 0,040 6l
C a 351 12.1 7.3 %5 45.5 1.002 0962
[b] (] 553 12.02 40 8 1.327
D a J46 119 33 8.6 7 1.081 0.246
3 C b 345 11.9 325 6.5 0.673 3
C a 341 1245 TL5 14.4 40 1.559 (L.886
i} b 359 I2.15 51 10.2 1.710
o a 352 12.0 40 B 11 1.324 0336
4 L b 3460 12.41 FLH 14 1.512 32
C a 373 12.86 103 =20 33 2.238 0.726
} D b 562 1222 545 10.9 1.538
I a 557 12101 48 9.6 6.5 1,604 0.234
5 C b 340) 11.7 20 4 0408 2
C a 365 12.5% 33 166 a3 1.818 1,440
|} b 537 1145 32 L6 01071
b 2 317 11.24 L.E (X 3 Q2 0056 0,045
3] C b 340 11.72 21.5 4.3 (438 g
C a 367 12.66 87.5 17.5 o 1.927 1.489
D B 589 12.8 100 20 3.530
D a 564 12.26 58.5 11.7 415 197 1.331
7 C b 318 10,97 1.2 (L24 0023 5
C a 359 [2.38 67.5 135 8.3 1.454 1.431
D b 373 123 7 154 2656
D a 5467 [2.32 63.5 1.7 13.8 2.1 0,495
B C b 328 11.71 20 4 (L3593 3z
C a 330 12.5 T6.3 15.3 56.3 1.606 1.213
D b 582 12.65 87.5 17.5 1055
D a 79,5 12.60 g4 16.8 3.5 2.921 0,134
1 2 12 13 I4 15 14 18
Expt. Battery 3 Exptl.  rel kWh/h net KWh/h  Breakeven Cell #7017 Cathode 19
MNo. Pack Position  time gain  loss  produoction  efficiency pack tuhe Area Plate
1 Charge start 21.5' 2071 BB 9 A28 128cm? H34
Charge end LT
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TABLE 5-continued

Diriver start 46
Driver end 0.720
2 C b 18 2.387 39196 19 AZ6  128ecm? HM
C a 3307
D b 46
D a 0820
3 C b 21.% 1.396 2305 19 A6 128em? HI4
C a ' 2473
D 3 46
D a 1.077
4 C b 63.5' 0463 310% 29 A28 128cm? H220
[ a (L6868
D b 46
D a 0.2
5 C b BO" 1.064 6,7509% 29 A6 128cm® H34
[ a 1.080
D b 46
D a 0.0i6
[ C b 215 —0.173 989 29 AZE  128em® HM
C a 4.155
D b 46
D a 4,328
i C b d. 5 0.870 289% 29 AdS 64 cm? H
C a 1.331
D B 46
D a 0.4461
8 C b 285 2272 GO6% 28 Ad45  Gdem? HM4
C a 2.554
D b 48
D a 0.282
1 2 0 21 22 23 25 26 a7 28 25
Expt.  Battery 3 Rl C3/C5 CTa/CTh Motor 24 Gap OVix €4 R4 Motor
HMe. Pack  Position ohm mfd mfd arm Pressure o©m  time mid ohms rpm

A-532



TABLE 5-continued

1 2 w2 2 3 25 26 27 28 29
Expt.  Rattery 3 R1 C3/C3 C7a/CTh Motor 24 Gap OVirx ©C4 R4 Motor
M, Pack Position ohm mfd mfd arm Pressure com  time mid ohms rpm
1 Charge start 300 20,700 3,300 off 0.8 Torr 55 W MNA NA Na
Charge end
Dover start
Dnver end
2 C b 300 20,700 3,300 off 0.8 Torr 3.5 wnr MNaAe NA NaA
C a
D b
D a
3 C b 300 20,700 2300 off 0.7 Torr 5.5 15" NA NA NA
C a
D b
o a
4 C b 00 34,700 5,500 off 02 Torr 55 30 NA NA NA
C a
D b
D a
5 C b 150 33,700 3,300 on 08 Torr 55 15 8 00 1,200
C a
D b
D a
& C b 300 20,700 3,300 on 0.8 Torr 55 15 16 0 2,000
[ a
D b
D a
7 C b 600 34,700 3,300 off 0.8 Torr 4 o NA NA NA
C a
D 1]
D a
& c [+] &00 34,700 5,500 of 0.8 Tarr 4 3 NA NA NA
[ 2
D L]
D a
TABLE 6
Expt.  Battery Load Wates/ Total AKWh rel. kWh/h net
No. Fzack FPosition  Voltage cell Hr. ieft KWh gain  loss  gain loss  kWheh B EfD
1 c 5 3357 4.445 4 0.516 1014 TT65%
C @ 3575 5058 12 L757 1241 346
[n] 5 368.0 320 13 1.766
D & 364.6 3175 11 1606 016 0.446
2 C 5 315.5 393 1 0114 1.012 5049
[ e 3278 .23 4.5 0502 (L3ET 1.225
D 5 540.7 291 4 0.535
D e 5353 287 3.5 0462 0.073 0243
3 C 5 328 4.23 2 0.245 1.175 T03%
c e 3517 4.91 7 0.737 0.4%92 1.370
D 5 36 2.95 5 0680
|5 5 5435 2.9 4.5 0610 Q070 0,195
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TABLE 7

1 3 5 & 7 8 g 10 n
Expt. 2 Pressure 4 DP Flates DP DF PAGD PAGD CP
No. Config. Torr Tube DCV  DRDCV  DCa Watts  Volts  Viem DV
1 dd 0.8 Al9 562 350 0.63 1378 212 7.1 73
p dd 0.09 AZS 562 402 0.60- 94 150 8.2 378

3 dd 0.8 A38 60 m 0.59 111.5 189 687 KFE)
4 dd 0.09 AZY 563 405 .49 759 154 56 79

3 t 1.5 A28 561 435 .41 49.9 122 222 K
E t 1.5 ATE 560 425 031 68.9 135 4.5 375
7 t 1.0 AR 556 K 0.48 75 158 287 3765
g t 0.5 A 559.5 308 .68 Wes 1615 294 3773
8 1 0.5 AlB 363 390 0.75 11245 173 315 373
10 sd 0.3 A28 365 422 0.47 67.2 143 26 376
1l sd 0.5 AZE 3el.s 415 0.530 13 1465 266 3B0
12 & 0.5 AJg 562 413.5  0.55 B1.7 148.5 27 IR0
13 dd 0.25 Ald 353 438 0.335 40 113 418 381.5
14 dd 0.25 AZE 344 335 0.70 156.8 224 BLS 263

1 12 12 14 15 17 I8 19

Expt, 2 CF CF “Total Breakeven 16 Bridge Input Motor 20
Mo, Config. DCA  Waitts  Resistance  Efficiency PPS diode dicde status FIG. 3
I dd 1.25 468.5 326 3405 450 M360 HFR  off +

2 dd 0.7 46 9% 290 2T6% & Masd HFR  off

3 dd 0.65 2431 43 218% 500 HFR  HFR  off

4 dd 076 288 314 3T T HFR HFR  off

5 t 0.58 2150 298 439% 52 HFE  HFR  off

6 t 0.69 259 265 3T6% 100 MB60 HFR  off

) t 0.57 2131 329 2845 335 M3s0 HFR @ off

8 t 0.67 529 238 230% 92 HFR HFR  off

g t 0.65 280 266 2499 118 MB60 HFR  off +

10 sd 1.03 3873 286 30 25 M360 HFE  off

il &d 0.73 T4 193 3795 11 HFE HFR  off +

12 sd 0.7 2688 27D 330% 1% HFR HFE on +

13 dd 0.39 X331 329 5639 10 HFE. HFE  off

i4 dd 1.36 5T 320 228% i HFR  HFR  off
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TABLE 8

1 2 ) 5 7 3 9 10
Expt. Bartery 3 Total Bel. ) Limit AEWh Exptl. abs, E'Whh il
MNo Pack Position  Wh Cap. Torr m W gain  loss  time gain  loss  net BE
1 L b 159 1255 0.8 a0 .5 + 664 BT
C a 428 32% 269 752
D b 1764 85 115
b} a 1732 845 iz B
2 C b 118 ek 0.B a0 18 4616 26677
C a 3035 238 192 640
D b 5421 et 115
D a 333 23.9% 1.3 24
3 C b 0304 285 0.2 20 n + 186 3485%
C a 1,141 ERSh 2109 191.7
5] b iy 329 115
D a G54 32¢% 0.5 5.6
4 C b 15.8 1.3%% 0.8 %0 1.5 +537  406%
C a il9 il 63 [+ ]
[ b 121 8.7% 115
(0] a 1635 e 16 14.7
3 C b 34.5 2.6% 0.8 20 285 +16%.1 416%
C a 3.8 10.5%% 104.3 146
8] b 1,114 5455 115
) a 1,089 33% 24 0.5
-] C b 554 4240 0.8 20 9 L 117 4835
C 3 2376 185 1822 148
] b 6693 329 115
8] a a31.7 30.6% 377 0.6
1 2 14 15 17 18 14 21 2
Expt.  Battery 3 12 13 Cathode  pgap 18 PAGDNszg. Rl Plate C3/C5 Cla/Chb
Mo Pack Posiion Config. Tube area &m PPS  meathod ohmé material 20 mfd mfd
1 C b Triode AZ6 128cm2 55 & Continuoes 300 H34 0700 3300
C &
D b
o a
2 c b Trocde A26 128cm2 3535 61 Interrupted 300 H34 20,700 3,300
C a
D b
D a
3 c b Triode A2BR 12Bem2 55 32 Interrupted 300 H220 34,700 5,500
[ a
D b
D a
4 C b Triode A46 6dcm2 40 5 Continuous 600 H34 34,700 5,500
[ a
D b
D |
5 C b Tricde A46 64em2 40 32 Interrupted 600 FI34 34,700 5,500
C a
D b
D a
6 C b Plate A2Y 128cm2 55 8 Interrupted 300 H220 34,700 5,500
C a Diode
D b
D 2
TABLE 9
Utilizing: Al H200, 128 cm? plates
DP = 46 cells
CF = 235 cells

CF Gain  Net Gain
CP Gain  Net Gain  per per
per pulse  per pulse second second Pressure
FPS inmWh mWh mWh mWh in Torr

#1 15 223 1.7 33:45 17.55 0.2
#1 B 5.6 44 44.8 352 0.8
# 10 078 027 85.% 29.7 2.0
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FRANKLIN MEAD UND JACK NACHAMKIN: SYSTEM FUR DIE UMWANDLUNG ENERGIE

Patent US 5.590.031 31. Dezember 1996 Erfinder: Franklin Mead & Jack Nachamkin

SYSTEM FUR DIE UMWANDLUNG VON ELEKTROMAGNETISCHER
STRAHLUNG ENERGIE IN ELEKTRISCHE ENERGIE

Dieses Patent zeigt ein System zur Umwandlung von Nullpunktenergie in herkémmliche elektrische Leistung.

ZUSAMMENFASSUNG

Es wird ein System zum Umwandeln von Hochfrequenznullpunkt elektromagnetischen Strahlung in elektrische
Energie offenbart. Das System umfasst ein Paar von dielektrischen Strukturen, die in der Nahe zueinander
angeordnet sind und die Empfangseinfall Nullpunkt- elektromagnetischen Strahlung. Die volumetrische Gréf3en
der Strukturen sind so gewahlt, dass sie bei einer Frequenz der einfallenden Strahlung in Resonanz. Die
VolumengrofRen der Strukturen sind auch etwas anders, so dass die von ihnen in Resonanz emittierte
Sekundarstrahlung, stort einander Herstellung einer Schwebungsfrequenz-Strahlung, die auf einem viel
niedrigeren Frequenz als der einfallenden Strahlung ist und die zuganglich ist die Umstellung auf elektrische
Energie. Eine Antenne empfangt das Schwebungsfrequenzstrahlung. Die Schwebungsfrequenz-Strahlung von
der Antenne ist mit einem Wandler Uber einen Leiter oder einen Wellenleiter tbertragen werden und in elektrische
Energie umgewandelt, die eine gewiinschte Spannung und die Wellenform.

US Patent Referenzen:

3882503 May., 1975 Gamara 343/100.
4725847 Feb., 1988 Poirier 343/840.
5008677 Apr., 1991 Trigon et al. 342/17.

BESCHREIBUNG

HINTERGRUND DER ERFINDUNG

Die Erfindung bezieht sich allgemein auf die Umwandlung von elektromagnetischer Strahlungsenergie in
elektrische Energie, und insbesondere, um die Umwandlung der Hochfrequenzbandbreiten des Spektrums von
einer Art von Strahlung als "Nullpunkt-elektromagnetische Strahlung" in elektrische Energie bekannt.

Die Existenz von Nullpunkt elektromagnetische Strahlung wurde 1958 von dem niederléandischen Physiker MJ
Sparnaay entdeckt. Mr. Sparnaay setzte die Experimente von Hendrik BG Casimir im Jahre 1948 durchgefihrt,
die die Existenz einer Kraft zwischen zwei geladenen parallelen Platten, die aus elektromagnetischer Strahlung,
die Platten in einem Vakuum-Umgebung entstanden zeigte. Mr. Sparnaay entdeckt, daf3 die auf die Platten
wirkenden Krafte nicht nur von Warmestrahlung, sondern auch aus einer anderen Art von Strahlung jetzt als
klassische elektromagnetische Nullpunktstrahlungs bekannt entstand. Mr. Sparnaay bestimmt, dass nicht nur der
Nullpunkt von elektromagnetischer Strahlung in einem Vakuum, sondern auch, dass es bei einer Temperatur von
dem absoluten Nullpunkt blieb auch. Weil es in einem Vakuum existiert, ist Nullpunktstrahlung homogen und
isotrop und allgegenwartig. Da Nullpunkt-Strahlung ist auch invariant gegentiber Lorentz-Transformation ist der
Nullpunkt -Strahlungsspektrums das Merkmal, dass die Intensitdt der Strahlung bei jeder Frequenz ist
proportional zur dritten Potenz der dieser Frequenz. Folglich ist die Intensitat der Strahlung erhoht, ohne
Begrenzung, wenn die Frequenz zunimmt, was zu einer unendlichen Energiedichte fur das Strahlungsspektrum.
Mit der Einflhrung des Nullpunkt-Strahlung in die klassische Elektronentheorie wird ein Vakuum bei einer
Temperatur von absolut Null ist nicht mehr als leer aller elektromagnetischen Feldern. Stattdessen wird die
Vakuum nun betrachtet, wie mit zuféallig schwank Felder mit dem Nullpunkt -Strahlungsspektrum gefillt. Die
besonderen Eigenschaften der Nullpunkt-Strahlung, die sind, dass es eine praktisch unendliche Energiedichte
und, dass es allgegenwartig (auch im Weltraum prasent) ist es sehr wilnschenswert, als Energiequelle. Da jedoch
hohe Energiedichten bei sehr hohen Strahlungsfrequenzen und weil existieren herkdmmliche Verfahren nur in der
Lage zu konvertieren oder Energie effektiv oder effizient zu extrahieren nur bei niedrigeren Frequenzen, bei
denen Nullpunktstrahlung relativ geringen Energiedichten, die effektive Nutzung dieser Energiequelle hat glaubte
nicht verfugbar zu sein unter Verwendung konventioneller Techniken zur Umwandlung elektromagnetischer
Energie in elektrische oder andere Formen leicht verwertbare Energie. Infolgedessen hat Nullpunkt-Energie
elektromagnetischer Strahlung, die méglicherweise verwendet werden kénnen, um den interHandWerk betreiben
sowie bieten fur andere Bedirfnisse der Gesellschaft werden ausgespannt blieb.
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Es gibt viele Arten von Systemen nach dem Stand der Technik, die eine Vielzahl von Antennen verwendet, um
elektromagnetische Strahlung zu empfangen und ein elektrisches Ausgangssignal von ihnen. Ein Beispiel eines
solchen Systems nach dem Stand der Technik ist in US-Pat. No. 3.882.503 zu Gamara. Die Gamara System zwei
Antennenstrukturen, die im Tandem arbeiten, und die mittels eines Motors, um sie um die Strahlung zu
modulieren befestigt oszillieren von den Antennenflachen reflektiert. Die reflektierenden Flachen der Antennen
werden auch durch einen Abstand, der gleich einem Viertel der Wellenlange der einfallenden Strahlung getrennt.
Allerdings ist die Gamara System die einfallende Strahlung zu konvertieren, um elektrischen Strom zum Zwecke
der Umwandlung der einfallenden elektromagnetischen Strahlung zu einer anderen Form von leicht verwertbare
Energie. Darliber hinaus ist die relativ grolRe GroRe der Gamara Systemkomponenten machen es nicht in der
Lage zu schwingen und zu modulieren sehr hochfrequente Strahlung.

Was daher benttigt wird, ist ein System, das zur Umwandlung von hochfrequenter elektromagnetischer
Strahlungsenergie in eine andere Energieform, die leichter genutzt werden kann, um Energie fir Transport,
Heizung, Kihlung sowie diverse sonstige Bedirfnisse der Gesellschaft zu schaffen. Was ebenfalls bendtigt wird
ist ein solches System, das verwendet werden kann, um Energie von einem beliebigen Ort auf der Erde oder im
Raum zu liefern.

ZUSAMMENFASSUNG DER ERFINDUNG

Es ist eine Hauptaufgabe der vorliegenden Erfindung, ein System zur Umwandlung elektromagnetischer
Strahlung in elektrische Energie bereitzustellen.

Es ist eine weitere Aufgabe der vorliegenden Erfindung, ein System zum Umwandeln von elektromagnetischer
Strahlungsenergie mit einer hohen Frequenz, um elektrische Energie bereitzustellen.

Es ist eine weitere Aufgabe der vorliegenden Erfindung, ein System zum Umwandeln von Nullpunkt
elektromagnetischen Strahlung in elektrische Energie bereitzustellen.

Es ist eine weitere Aufgabe der vorliegenden Erfindung, ein System zur Umwandlung elektromagnetischer
Strahlung in elektrische Energie, die verwendet werden kénnen, um solche Energie von einer beliebigen Stelle
auf der Erde oder im Weltraum bereitzustellen.

Es ist eine weitere Aufgabe der vorliegenden Erfindung, ein System zur Umwandlung elektromagnetischer
Strahlung in elektrische Energie mit einer gewiinschten Wellenform und Spannung bereitzustellen.

Es ist eine Aufgabe der vorliegenden Erfindung, ein miniaturisiertes System zur Umwandlung
elektromagnetischer Strahlung in elektrische Energie, um eine effektive Nutzung der hohen Energiedichte der
elektromagnetischen Strahlung erweitern bereitzustellen.

Es ist eine Aufgabe der vorliegenden Erfindung, ein System zur Umwandlung elektromagnetischer Strahlung in
elektrische Energie, die eine einfache Konstruktion fiir Wirtschaftlichkeit und Zuverlassigkeit des Betriebs ist.

Im wesentlichen ist das System der vorliegenden Erfindung verwendet ein Paar von Strukturen zur Aufnahme von
einfallender elektromagnetischer Strahlung ist, die durch ein Vakuum oder einem anderen Medium, in dem die
Aufnahme-Strukturen konnen in geeigneter Weise angeordnet sein ausbreiten kann. Das System der
vorliegenden Erfindung ist speziell ausgelegt, um die Energie der Nullpunkt elektromagnetischen Strahlung zu
konvertieren; er kann jedoch auch dazu verwendet, um die Energie von anderen Typen von elektromagnetischer
Strahlung zu konvertieren. Die Aufnahmestrukturen sind vorzugsweise aus einem dielektrischen Material, um zu
beugen und streuen das einfallende elektromagnetische Strahlung zusammen. Darlber hinaus sind die
Aufnahmestrukturen einer volumetrischen Grof3e ausgewahlt, um die Strukturen zu ermdglichen, mit einer hohen
Frequenz der einfallenden elektromagnetischen Strahlung basierend auf den Parametern der Frequenz der
einfallenden Strahlung und Ausbreitungseigenschaften des Mediums und der Aufnahmestrukturen mitschwingen.
Da Nullpunkt-Strahlung hat die Eigenschaft, dass seine Energiedichte zunimmt, wenn seine Frequenz erhdoht,
sind groBere Mengen an elektromagnetischer Energie zur Verfiigung, bei héheren Frequenzen. Folglich wird die
Grol3e der Strukturen bevorzugt, um eine gréf3ere Menge an Energie von einem System in einem Raum oder
Bereich einer vorgegebenen GrofRe liegt erzeugen miniaturisiert. In dieser Hinsicht ist, je kleiner die Grol3e der
Aufnahmestrukturen, desto gréRer ist die Energiemenge, die durch das System der vorliegenden Erfindung
hergestellt werden kénnen.

Bei Resonanz elektromagnetisch induzierten Materialverformungen der Empfangsstrukturen herzustellen
sekundaren Bereichen elektromagnetische Energie daraus kann die abklingende Energiedichten mehrmals, dass
der einfallenden Strahlung haben. Die Strukturen sind in verschiedenen Grof3en, so dass die Sekundéarfelder
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daraus ergebenden sind mit unterschiedlichen Frequenzen. Der Unterschied in der volumetrischen Grof3e ist sehr
klein, so dass Interferenz zwischen den beiden emittierten Strahlungsfelder und die Aufnahmestrukturen an den
zwei verschiedenen Frequenzen erzeugt ein Schwebungsfrequenzstrahlung, die eine viel niedrigere Frequenz als
das einfallende Strahlung hat. Die Schwebungsfrequenzstrahlung vorzugsweise bei einer Frequenz, die
ausreichend niedrig ist, daf3 es relativ leicht zu nutzbare elektrische Energie umzuwandeln ist. Im Gegensatz dazu
hat das einfallende Nullpunkt-strahlung die wiinschenswerte hohe Energiedichten bei Frequenzen, die so hoch
ist, dass herkdmmliche Systeme zur Umsetzung der Strahlung in elektrische Energie entweder nicht effektiv oder
effizient so wandeln die Strahlungsenergie oder einfach nicht verwendet werden, um die Strahlung zu
konvertieren Energie aus anderen Griinden.

Das System der vorliegenden Erfindung enthalt auch eine Antenne, die das Schwebungsfrequenzstrahlung
empfangt. Die Antenne kann eine herkdmmliche metallische Antenne wie eine Schleife oder Dipol-Antennentyp
oder eine RF-Topfstruktur, welche die Aufnahme-Strukturen teilweise umschliel3t. Die Antenne speist die
Strahlungsenergie mit einem elektrischen Leiter (in dem Fall einer konventionellen Dipol oder vergleichbare
Antennentyp) oder um einen Hohlleiter (im Fall einer HF-Hohlraumstruktur). Der Leiter oder Leiter speist den
elektrischen Strom (in dem Fall der elektrischen Leiter) oder der elektromagnetischen Strahlung (im Fall des
Wellenleiters) zu einem Wandler, der das empfangene Energie in nutzbare elektrische Energie umwandelt. Der
Wandler umfalRt vorzugsweise eine Abstimmschaltung oder vergleichbare Vorrichtung, so dass es effektiv
empfangen das Schwebungsfrequenzstrahlung. Der Wandler kann einen Transformator, um die Energie um
einen elektrischen Strom umzuwandeln, das eine gewilnschte Spannung aufweisen. Dariiber hinaus kann der
Wandler auBerdem einen Gleichrichter, um die Energie um einen elektrischen Strom umzuwandeln, die eine
gewiinschte Wellenform.

KURZE BESCHREIBUNG DER ZEICHNUNGEN

FIG. T
24
10~
18 20
12 14
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18 26
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28'/‘ 32)

Fig.1l ist eine Draufsicht der Aufnahmestrukturen und Antenne einer ersten Ausfiihrungsform des Systems der
vorliegenden Erfindung mit einer schematischen Ansicht des Leiters und Wandler davon zeigt und
aufR3erdem die einfall priméaren und sekundaren emittierten elektromagnetischen Strahlung.
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Fig.2 ist eine Vorderansicht des Aufnahmestrukturen Antenne und der Wellenleiter von einer zweiten
Ausfiihrungsform des Systems der vorliegenden Erfindung mit einer schematischen Ansicht des
Wandlers davon zeigt und aulerdem die einfall primaren und sekundaren emittierten
elektromagnetischen Strahlung.
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FIG. 3 128/ 132

Fig.3 ist eine perspektivische Ansicht des Aufnahmestrukturen Antenne und der Wellenleiter des in Fig.2 mit
einer schematischen Ansicht des Wandlers davon gezeigten zweiten Ausfiihrungsform zeigt und
aullerdem die einfall primaren und sekundéaren emittierten elektromagnetischen Strahlung.
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Fig.4 ist eine Vorderansicht des Substrats, und eine Vielzahl von Paaren der Aufnahmestrukturen und eine
Vielzahl von Antennen einer dritten Ausfihrungsform des Systems der vorliegenden Erfindung mit einer
schematischen Ansicht des Leiters und Wandler davon zeigt und aufl’erdem die einfall priméaren und
emittierten sekundér elektromagnetische Strahlung.

214 202

Ve /215 212

|\

I £
FIG.5 e ?35

Fig.5 ist eine Draufsicht auf einige der Komponenten der dritten Ausfiihrungsform des Systems der vorliegenden
Erfindung, die zwei der Vielzahl von Paaren von Aufnahmestrukturen und zwei der Vielzahl von Antennen
auf dem Substrat montiert.
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FIG. 6

5 3
Fig.6 ist ein Diagramm eines Aufnahmestruktur des Systems der vorliegenden Erfindung, die eine einfallende

elektromagnetische ebene Welle Auftreffen auf die Aufnahmestruktur und zeigt die Richtungen der elektrischen
und magnetischen Feldvektoren davon.
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FIG.7
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Fig.7 ist eine Darstellung eines spharischen Koordinatensystem, wie in der in dem System der vorliegenden
Erfindung verwendet Formeln.
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Fig.8 ist eine graphische Darstellung eines imaginaren rho Parameters gegen einen realen rho Parameter zur
Darstellung der Werte davon bei Resonanz sowie deren Werte an anderen Positionen als Resonanz aufgetragen.
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Fig.9 ist eine graphische Darstellung eines Teils der graphischen Darstellung in 8 gezeigt, welches die realen und
imaginaren rho Werte bei oder in der Nahe eines einzigen Resonanz.
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DETAILLIERTE BESCHREIBUNG DER BEVORZUGTEN AUSFUHRUNGSFORM

Bezugnehmend auf die Zeichnungen wird eine erste Ausfilhrungsform der vorliegenden Erfindung ist allgemein
mit dem Bezugszeichen 10. Das System 10 enthalt eine erste und eine zweite Einrichtung zum Empfangen von
12 und 14 einfallende elektromagnetische Strahlung 16. Die Mittel zur Aufnahme 12 und 14 bezeichnet sind
vorzugsweise ein Paar von sphéarischen Strukturen 12 und 14, die vorzugsweise aus einem dielektrischen
Material zusammengesetzt sind. Alternativ kdnnen die Kugeln 12 und 14 kubischen Strukturen oder jede andere
geeignete Form aufweisen. Die Kugeln 12 und 14 kénnen auf einem geeigneten Fundament durch jedes
geeignete Befestigungsmittel (nicht gezeigt) montiert werden, oder Kugeln 12 und 14 kbnnen aus einem
geeigneten Fundament durch irgendwelche geeigneten Suspensionsmittel suspendiert werden (nicht gezeigt).
Die Kugeln 12 und 14 bestehen vorzugsweise aus einem dielektrischen Material besteht. Die dielektrische
Kugeln 12 und 14 Streuung und Konzentration elektromagnetischer Wellen. Bei sehr scharf definierte
Frequenzen, werden die Kugeln 12 und 14, wobei die Resonanzen internen Energiedichten funf
Grollenordnungen grol3er ist als die Energiedichte des einfallenden elektromagnetischen Feld Antrieb der Kugeln
12 und 14. Bei der Resonanz sind die elektromagnetischen Belastungen, aquivalent sein missen Driicke
proportional zur Energiedichte kann zu Materialverformung der Kugeln 12 und 14, die ein sekundéares
elektromagnetisches Feld zu erzeugen. Die Kugeln 12 und 14 sind vorzugsweise proximal zueinander positioniert
werden, wie in Fig.1 gezeigt. Obwohl die N&he der Kugeln zueinander wird sich negativ auf die Resonanzen, die
sehr hohen "Q" s der isolierten Kugel Resonanzen fuhrt zu solchen negativen Einfluss relativ klein. Allerdings
ermoglicht die Nahe der Kugeln 12 und 14 die Bereiche ihrer elektromechanisch, das die Gré3e des von ihnen
emittierten Sekundarstrahlung erhéht interagieren.

Die elektromagnetische Strahlung, die auf den Kugeln 12 und 14, welche die Kugeln an die Resonanz treibt
vorzugsweise Nullpunktstrahlungs 16. Jedoch kdnnen andere Arten von elektromagnetischer Strahlung auch
dazu verwendet, um die Kugeln 12 und 14 anzutreiben, falls dies gewtnscht wird.

Die Wirkung einer dielektrischen Kugel wie 12 oder 14 auf einer einfallenden elektromagnetischen Strahlung, wie
einer ebenen Welle hiervon ist in Fig.6 gezeigt. Die ebene Welle breitet sich in der z-Achse-Richtung und wird
von der Kugel 12, was zu Streu davon gebeugt. Diese Streuung ist allgemein als Mie-Streuung bekannt. Die
einfallende Strahlung Welle hat ein elektrisches Vektorkomponente, die linear in der x-Achsenrichtung und eine
magnetische Vektorkomponente, die linear in der y-Achsen-Richtung polarisiert ist, polarisiert ist.

Eine elektromagnetische Welle féllt auf eine Struktur erzeugt eine erzwungene Schwingung des freien und
gebundenen Ladungen synchron mit dem primaren elektromagnetischen Feldes der einfallenden
elektromagnetischen Welle. Die Bewegungen der Ladungen erzeugen ein sekundares elektromagnetisches Feld
innerhalb und auR3erhalb der Struktur. Die sekundéare elektromagnetische Strahlung, welche dieses sekundaren
elektromagnetischen Feldes wird in Fig.1 gezeigt und durch die Bezugszeichen 18 und 20 eine Antenne, die
einfach als Schleifenantenne dargestellt ist, jedoch auch ein Dipol oder jede andere geeignete Art von Antenne
sein, bezeichnet ist, auch in Fig.1 gezeigt und mit dem Bezugszeichen 22. Die nichtlineare gegenseitige
Beeinflussung der Kugeln erzeugt eine Interferenz zwischen der sekundaren elektromagnetischen Strahlung 18
und 20 bezeichneten erzeugt ein Schwebungsfrequenzstrahlung 24, die vorzugsweise mit einer wesentlich
niedrigeren Frequenz als die Primarstrahlung 16. Es ist diese Uberlagerungsfrequenz-Strahlung 24, die fir die
Umwandlung in elektrische Energie gewinscht wird, da es bevorzugt ist, im Frequenzbereich von HF-Strahlung,
die nach allgemein Ublichen Systemen in elektrische Energie umgewandelt werden kann. Somit wird die
Strahlung 24 durch die Antenne 22 empfangen wird, Gber einen elektrischen Leiter 26 mit einer Einrichtung zum
Umwandeln des Schwebungsfrequenzstrahlung 24 elektrische Energie zugefiihrt. Das Mittel zum Umwandeln mit
dem Bezugszeichen 28 bezeichnet und umfal3t vorzugsweise einen Abstimmkondensator 30 und einen
Transformator 32 und einen Gleichrichter (vorzugsweise eine Diode) 34. Anstatt, die den Kondensator 30,
Transformator 32 und Gleichrichter 34, der Wandler 28 kann alternativ einen HF-Empfanger von jedem
geeigneten Typ.

Das resultierende Feld an jedem Punkt die Vektorsumme der primaren und sekundaren Felder. Fur die
Gleichungen, die folgen, ist die Struktur, Empfang der einfallenden ebenen Welle eine Kugel mit einem Radius a
mit einer Ausbreitungskonstante k1 in einem unendlichen, homogenen Medium mit einer Ausbreitungskonstante
k2 angeordnet. Das einfallende ebene Welle breitet sich in der z-Achsenrichtung und ist, wie in Fig.6 gezeigt. Die
sphérische Koordinatensystem fir die Vektorkugelwelle Funktionen verwendet wird in Fig.7 gezeigt.

Hinweis: Da dieses Patent enthalt so viele Nicht-Standard-Tastaturzeichen, wird der Rest dieses Dokument mit
Direktaufnahmen des Originaltextes hergestellt.

Expansion of the incident field provides:

N I+ 1 []]
E= EEMEPH(H+]} (mf, - inlih
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where E is the electric field and H is the magnetic field;
and
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The electric and magnetic fields of the incident wave
transmitted into the sphere i.e., R<a, can be similarly
expanded:

i o Dl A o (1)
E.-—ch'“‘nfll"‘ nln+ 1) (‘f"nﬂln JIWi:ln)

k2 , In+1 (1) (1)
b= iy Epe mn_]:iﬁnu(n-l-l} ("nln_#ﬂln)

If j,(k;R) is replaced by h,”(k,R) in the previous equa-
tions, the functions m*" and n*? become m® and n®. The
outgoing fields i.e., R>a, are represented by:

—Fain 3 o2t o () (3)
En=Ee™ X F Dy ('" oo~ cm)

_ ntl (3) (3)
Qpl E” Mnf'_l sy (ﬁ:‘mnln i@ 51

where H, represents the resultant wave in the medium
surrounding the sphere. At resonance, the valucs of p at
resonance require that the a,’ and b," coefficients be infinite.
In order to determine these values of a ' and b, the
boundary conditions at the sphere radius are needed. Since
there must be continuity of the E and H values at the surface,
the following equations are used:

bR(EAE =i HE, and
Ex(H R i 0 H,

which lead to two pairs of inhomogeneous equations:

. Np =, R, pd=ip)
Bait, TN N e, TR, () =, [, ()] and
uiN&ﬂ:jn{NP)-Flbnrhnu :I:P-.':“Lfn{p]

bh‘lﬂpjniﬁp}]‘ﬂﬁbnr[phnﬂ J{pJF:'NI pjn{p}jl

where k,=Nk,, p=k,a, k,a=Np. Spherical Bessel functions
of the first kind are denoted by j,, while those of the third
kind are denoted by h,". The resulting equations are:
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Al a resonance, the denominator of either a,' or b, will be
zero. Thus, p values are found using the above equations that
correspond to a resonant combination of angular frequency
{(w) and radius (a) for a given sphere material and given
surrounding medium. In determining such values of p, the
following eguations are also specifically used:

p=ak; =aw "|E:|-Iz and

P1 = (kilkz)p

where p, corresponds to the sphere material. An iterative
method is preferably used to find the desired values of p at
resonance. In calculating p utilizing the above equations for
purposes of example, it was assumed that p,=p,=u=4nx
1077 and e,=e,=8.85419x107'2,

One major root of p which was found has a value of:

Real (p)=+66.39752607612131

Imaginary (p)=-0.6347867071968998

These particular values are not shown in FIG. 8. However,
other values of p found using the equations set forth herein
are shown in FIG. 8. The peaks in FIG. 8 are the resonances.
One of these resonances shown in FIG. 8 is shown in detail
in FIG. 9. These resonance values are shown for purposes of
example. Other resonances also exist which have not been
determined; thus, not all possible resonance values are
shown in FIGS. 8 and 9.

Calculation of these values also allows the determination
of a possible am combination which would have these root
values. For p, e (epsilon)=¢, and p=p,, and

=i Negpy = aic.

Expressed in SI units, the speed of light ¢=2.99792458x10"*
mfs. If an a value of 107° m is assumed for the examples
shown herein, then:

w=poda=1.991%: 1071, 9044:10™ radiansfs.

This is an example of the angular frequency required within
the impingent EM radiation in order to create a resonant
situation. Examples of other resonances were indicated, and
these are shown in FIG. 8. No complex-frequency plane
waves exist. Therefore, the calculations were made by
considering only the real portion of the above root and
setting the imaginary portion equal to zero. However, upon
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doing this, the iterative calculation procedure becomes
insensitive to any root in the vicinity of the root's real
portion. In the iterative calculation procedure, initially a
range of p values is input into the equations. These p values
are in the neighborhood of the prospective root. A range of
p values is subsequently studied to find any imaginary p i.e.,
fp (a function of p), peaks in that range. Next, once a peak
has been chosen, the function order n giving the dominant fp
is determined. This also gives a clue as to whether the peak
is due to a magnetic resonance (2, approaches infinity) or an
electrical resonance (b, approaches infinity). A large number
of Newton-Raphson iterations is preferably performed in
order [0 converge upon a rool p value.

FIGS. 2 and 3 show a second embodiment of the present
invention generally designated by the numeral 110. Embodi-
ment 110 is essentially the same as embodiment 10 except
that the antenna is a rf cavity structure 122 which feeds the
received beat frequency radiation 124 to a waveguide 126.
Embodiment 110 also preferably includes two spheres 112
and 114 which receive the primary incident electromagnetic
radiation 116 and emit the secondary eleciromagnetic radia-
tion 118 and 120. As with the spheres 18 and 20 of
embodiment 10, spheres 118 and 120 are preferably com-
posed of a dielectric material. Embodiment 110 also
includes converter 128, capacitor 130, transformer 132 and
rectifier 134 which are essentially identical to the corre-
spondingly numbered elements of embodiment 10. There-
fore, a description of these components of embodiment 110
will not be repeated in order to promote brevity. In addition,
the same equations and method of calculation set forth
above with regard to embodiment 10 also apply to embodi-
ment. Therefore, their description will not be repeated in
order to promote brevity.

FIGS. 4 and 5 show a third embodiment of the present
invention gencrally designated by numeral 210. Embodi-
ment 210 is essentially identical to the first embodiment 10
except that the embodiment 210 includes a plurality of pairs
215 of receiving means (spheres) 212 and 214 mounted on
a substrate 236, The spheres 212 and 214 are thus in the form
of an array 238. The pairs 215 of the array 238 are preferably
positioned proximal to each other in order to maximize the
amount of energy extracted from a particular area or space
of a given size. Since, as set forth hereinabove, the energy
density of the zero point radiation increases as the frequency
of the radiation increases, it is desirable that the spheres
resonate at as high a bandwidth of frequencies as possible.
Because the spheres 212 and 214 must be small in direct
proportion to the wavelength of the high frequencies of the
incident electromagnetic radiation 216 at which resonance is
desirably obtained, the spheres 212 and 214 are preferably
microscopic in size. Current lithographic technigues are
capable of manufacturing such microscopically small
spheres mounted on a suitable substraie thereby providing a
suitably miniaturized system 210. A miniaturized system
enhances the energy output capability of the system by
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enabling it to resonate at higher frequencies al which there
are correspondingly higher energy densities. Consequently,
utilization of array 238 in the system 210 enhances the
maximum amount of electrical energy provided by the
system 210.

Lithographic techniques may be more amenable to manu-
facturing microscopically small receiving structures 212 and
214 which may be disc shaped, semispherical or have
another shape other than as shown in FIGS. 4 and 5.
Consequently, the receiving means 212 and 214 may accord-
ingly have such alternative shapes rather than the spherical
shape shown in FIGS. 4 and 5. In addition, a large number
of small spheres may be manufactured by bulk chemical
reactions. Packing a volume with such spheres in close
proximity could enhance the output of energy.

Embaodiment 210 also includes a plurality of antennas 222
positioned preferably between the spheres 212 and 214
which receive the beal frequency radiation 224 produced by
the interference between the secondary radiation 218 and
220. The antennas 222 are shown as loop antennas 222 but
may be any other suitable type of antennas as well.

Embodiment 210 has a plurality of electrical conductors
226 which preferably include traces mounted on the sub-
strate 236 which occupies a finite volume. The electrical
conductors 226 feed the electrical output from the antennas
222 to a suitable converter 228 which preferably includes
luning capacitor 230, transformer 232 and rectifier 234, as
with embodiments 10 and 110. Except as set forth abowve, the
components of embodiment 210 are identical to embodiment
10 so the detailed description of these components will not
be repeated in order to promote brevity. In addition, the same
equations and method of calculation set forth above for
embodiment 10 also apply to embodiment 210. Therefore,
the description of these equations and method of calculation
will not be repeated in order to promote brevity.
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STANLEY MEYER : VERFAHREN ZUR HERSTELLUNG EINER BRENNGAS

US Patent 4.936.961 26. Juni 1990 Erfinder: Stanley A. Meyer

VERFAHREN ZUR HERSTELLUNG EINER BRENNGAS

Bitte beachten Sie, dass dies ein Wieder formuliert Auszug aus diesem Patent. Es beschreibt eine der Methoden,
die Stan verwendet, um Wasser in Wasserstoff und Sauerstoff gespalten mit sehr niedrigen Eingangsleistung.

OBJEKTE DER ERFINDUNG

Es ist eine Aufgabe der Erfindung, eine Brennstoffzelle und ein Verfahren, bei dem Wassermolekile in
Wasserstoff und Sauerstoffgas unterbrochen, und anderen friher gelést in dem Wasser erzeugt wird,
bereitzustellen. Der hier verwendete Begriff "Brennstoffzelle" bezieht sich auf eine Einheit der Erfindung, die ein
wasserKondensatorZelle, wie im folgenden erlautert, daR erzeugt das Brenngas in Ubereinstimmung mit dem
Verfahren der Erfindung.

KURZE BESCHREIBUNG DER ZEICHNUNGEN

Nichtaffentliche
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FIG.1

Fig.1 Zeigt eine Schaltung, die in den Prozess hilfreich.

A -549
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Fig.2 zeigt eine Perspektive auf ein "Wasser-Kondensator" Element in der Brennstoffzelle-Schaltung.
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FIG. 3 (A bis F)

Fig.3A bis Fig.3F sind lllustrationen, die die theoretischen Grundlagen fiir die Vorgdnge wahrend des Betriebs
der Erfindung hierin angetroffen.
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BESCHREIBUNG DER BEVORZUGTEN AUSFUHRUNGSFORM

Kurz gesagt ist die Erfindung ein Verfahren zum Erhalt der Freisetzung einer Gasmischung, die Wasserstoff an
Sauerstoff und anderen gelésten Gasen zuvor in Wasser eingefangen, aus Wasser, bestehend aus:

(@) Bereitstellen eines Kondensators, bei dem das Wasser als dielektrische Flissigkeit zwischen
Kondensatorplatten enthalten, in einem Resonanzladedrosselschaltung, die eine Induktivitdt in Reihe mit der
Kapazitat umfaf3t;

(b) Unterwerfen des Kondensators auf eine pulsierende, unipolare elektrische Spannungsfeld, in dem die Polaritat
nicht Gber einen beliebigen Boden lbergeben, wobei die Wassermolekile in dem Kondensator auf eine Ladung
derselben Polaritdt unterworfen, und die Wassermolekile durch gedehnt ihrer Unterwerfung unter elektrischer
polare Kréafte;

(c) weiteres Unter in dem Kondensator zu der pulsierenden elektrischen Feldes, um eine Impulsfrequenz, so daf3
das pulsierende elektrische Feld induziert eine Resonanz innerhalb des Wassermolekils zu erreichen;

(d) Fortsetzen der Anwendung des pulsierenden Frequenz an die Kondensatorzelle nach Resonanz auftritt, so
dald das Energieniveau in dem Molekil in Kaskadierung inkrementellen Schritten im Verhaltnis zu der Anzahl der
Impulse erhéht wird;

(e) Aufrechterhaltung der Ladung des Kondensators wéhrend der Anwendung des pulsierenden Feldes, wobei
die co-valent elektrischen Verbinden der Wasserstoff- und Sauerstoffatome in den Molekilen destabilisiert wird,
so dass die Kraft des elektrischen Feldes angelegt wird, wie die Kraft wirksam ist innerhalb des Molekils,
Ubersteigt die Bindungskraft des Molekils, und Wasserstoff- und Sauerstoffatome freigesetzt werden aus dem
Molekul als elementares Gase; und

(f) Sammeln der Gase Wasserstoff und Sauerstoff, und andere Gase, die friher im Wasser geldst wurden, und
Ausgeben der gesammelten Gase als Brenngas-Gemisch.

Der Prozess folgt der Reihenfolge in der folgenden Tabelle 1, in dem Wassermolekile auf Erhéhung der
elektrischen Kraften ausgesetzt gezeigten Schritte. In einer Umgebungszustand zuféllig orientiert
Wassermolekile in bezug auf eine Molekil polare Orientierung ausgerichtet.

Sie sind weiter, selbst polarisiert und "langlichen" durch die Anwendung eines elektrischen Potentials in dem
Umfang, die kovalente Bindung des Wassermolekiils wird so geschwécht, dass die Atome dissoziieren und das
Molekul zerfallt in Wasserstoff und Sauerstoff elementaren Komponenten.

Engineering Design-Parameter, die auf bekannten theoretischen Grundlagen der elektrischen Schaltungen
bestimmen die inkrementelle Anteil elektrischer und Wellenenergieeintrag erforderlich ist, um eine Resonanz in
dem System, bei dem das Brennstoffgas aus einem Gemisch von Wasserstoff, Sauerstoff umfasste erzeugen,
und andere Gase, wie Luft friiher geldst in Wasser, hergestellt wird.

Tabelle 1

Prozessschritte:
Die Reihenfolge der relativen Zustand des Wassermolekiils und / oder Wasserstoff / Sauerstoff / andere Atome:

A. (Umgebungszustand ) Zufalls

B. Ausrichtung der Polarfelder

C. Polarisation des Molekiils

D. Molecular Dehnung

E. Atom Befreiung durch Aufteilung der kovalenten Bindung
F. Freiwerden von Gasen

In dem Prozess, der Punkt der optimalen Gasfreisetzung auf einer Strecke Resonanz erreicht ist. Wasser in der
Brennstoffzelle mit einem pulsierenden, polar elektrischen durch die elektrische Schaltung, wobei die
Wassermolekile aufgrund ihrer Unterwerfung unter die elektrische polare Krafte der Kondensatorplatten
ausgedehnt erzeugten Feld ausgesetzt. Das polare pulsierende Frequenz angelegt ist, dal} der pulsierende
elektrische Feld induziert eine Resonanz in dem Molekil. Ein Kaskadeneffekt auftritt und die
Gesamtenergieniveau des spezifischen Wassermolekile in die Kaskadierung, kleinen Schritten erhéht. Die
Wasserstoff- und Sauerstoffatomgase und andere Gaskomponenten, die friher als gelésten Gasen in Wasser
eingeschlossen, werden freigegeben, wenn die Resonanzenergie der kovalenten Bindungskraft des
Wassermolekils Uberschreitet. Ein bevorzugter Werkstoff fir die Kondensatorplatten T304 Edelstahl, die mit
Wasser, Wasserstoff oder Sauerstoff auf nicht-chemischem reaktiv ist. Ein elektrisch leitendes Material, das inert
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in der fluiden Umgebung ist, ist ein winschenswertes Material fur den Bau von elektrischen Feldplatten des
"wasser Kondensator" in der Schaltung verwendet.

Einmal ausgeldst, ist die Gas-Ausgabe steuerbar durch die Dampfung der Betriebsparameter. Sobald die
Frequenz der Resonanz durch Variation der angewandten Impulsspannung auf die Wasser-Brennstoffzelle-
Assembly identifiziert ist, wird somit Gas Ausgabe variiert. Durch Variation der Impulsform und/oder Amplitude
oder Puls trainieren Sequenz der urspringlichen Quell-pulsierende Welle, final Gas-Ausgang ist vielféltig.
Dampfung von der Feldfrequenz Spannung in der Form der ab und zu Impulse beeinflussen ebenfalls Ausgabe.

Das gesamte Gerat beinhaltet damit eine elektrische Schaltung, die in der ein Wasser-Kondensator mit einer
bekannten dielektrische Eigenschaft ein Element ist. Die Brenngase stammen aus dem Wasser durch die
Dissoziation von Wasser-Molekiil. Die Wassermolekile teilen sich in atomaren Bestandteile (Wasserstoff und
Sauerstoff Gase) Spannung Stimulation Prozess wird als den elektrische Polarisation-Prozess, der auch
Versionen Gase gefangen im Wasser aufgeldst.

Aus dem Entwurf der physikalischen Phanomene, die mit der in Tabelle 1, die theoretische Grundlage der
Erfindung halt die jeweiligen Zustande von Molekilen und Gasen und lonen aus flissigem Wasser abgeleitet
beschriebenen Verfahren zugeordnet. Bevor Spannungsstimulation, Wassermolekiile zufallig Uber Wasser in
einem Behélter dispergiert. Wenn eine unipolare Spannungsimpulsfolge wie in Fig.3B bis Fig.3F gezeigt ist,
positive und negative Kondensatorplatten angelegt wird, wird eine zunehmende Spannungspotential in den
Molekulen in einer linearen induziert Schritt wie Ladeeffekt. Das elektrische Feld der Partikel in einem
Wasservolumen einschlie3lich der elektrischen Feldplatten von einem niedrigen Energiezustand in einen
Hochenergiezustand nacheinander ein Schritt Weise nach jeder Impulsfolge wie im Ubertragenen Sinne in den
Darstellungen von Fig.3B bis Fig.3F veranschaulicht. Die zunehmende Spannungspotential ist immer positiv in
direkter Beziehung zu negativen Massepotential wahrend jedes Impulses. Die Polaritdt der Spannung an den
Platten, die die Spannungsfelder erzeugen konstant bleibt, obwohl die Spannungsladung erhodht. Positive und
negative Spannung "Zonen" werden somit gleichzeitig in dem elektrischen Feld der Kondensatorplatten gebildet
sind.

In der ersten Stufe des in Tabelle 1 beschriebenen Verfahren, da das Wassermolekul nattrlicher weist
entgegengesetzte elektrische Felder in einem relativ polaren Konfiguration (die beiden Wasserstoffatome sind
positiv elektrisch gegentiber der Negativ elektrisch geladenen Sauerstoffatom geladen), der Spannungsimpuls
verursacht anfanglich zufallig ausgerichteten Wassermolekile im flissigen Zustand zu drehen und orientieren
sich anhand der positiven und negativen Pol der Spannungs Felder angewendet. Die positiven elektrisch
geladene Wasserstoffatome der Wassermolekile sind mit einer negativen Spannung Feld angezogen; wéahrend
zur gleichen Zeit die negativen elektrisch geladenen Sauerstoffatome des gleichen Wassermolekil mit einer
positiven Spannung Feld angezogen. Selbst eine geringfligige Potentialdifferenz angelegt, um inerte, leitende
Platten einer Aufnahmekammer, die einen Kondensator wird polare Atomorientierung im Wassermolekil
basierend auf Polaritéatsunterschiede zu initiieren bildet.

Wenn die Potentialdifferenz angelegt wird, bewirkt die orientierten Wassermolekiile, sich zwischen den leitenden
Platten auszurichten, bewirkt Pulsen der Spannungsfeldstarke in Ubereinstimmung mit Fig.3B erhoht werden. Als
weitere  Molekulausrichtung auftritt, wird Molekularbewegung behindert. Da die positiv geladene
Wasserstoffatome der ausgerichteten Molekile in einer Richtung entgegengesetzt zu den negativ geladenen
Sauerstoffatomen angezogen werden, in den Molekulen tritt eine polare Ladung Ausrichtung oder Verteilung
zwischen der Spannungszonen, wie in Fig.3B gezeigt. Und als das Energieniveau der Atome Resonanz
Pulsieren ansteigt, die stillstehenden Wassermolekiile langlichen wie in Fig.3C und Fig.3D gezeigt. Elektrisch
geladene Kerne und Elektronen werden in Richtung auf gegeniberliegende elektrisch geladenen Gleichgewichts
des Wassermolekils zogen.

Da das Wassermolekil ist ferner in zunehmendem Potentialdifferenz von dem Schritt Laden des Kondensators
resultierenden ausgesetzt, die elektrische Anziehungskraft der Atome innerhalb des Molekills zu den
Kondensatorplatten der Kammer auch an Starke zunehmen. Als ein Ergebnis wird die kovalente Bindung
zwischen dem Molekul bilden die geschwéchten --- und schlie3lich beendet. Das negativ geladene Elektronen in
Richtung der positiv geladenen Wasserstoffatomen angezogen werden, wahrend zur gleichen Zeit werden die
negativ geladenen Sauerstoffatome abstoR3en Elektronen.

In einer besonderen Erklarung des "subatomaren™ Aktion tritt das im Wasser-Brennstoffzelle ist es bekannt, dass
natirliche Wasser ist eine Flussigkeit, die eine Dielektrizitditskonstante von 78,54 bei 20°C und 1 Atmosphéare
Druck hat. [Handbook of Chemistry und Physics, 68. Aufl., CRC Press (Boca Raton, Florida (1987-1988)),
Abschnitt E-50. H20 (Wasser)].

Wenn ein Volumen an Wasser wird isoliert und elektrisch leitfahige Platten, die in Wasser chemisch inert sind und
durch einen Abstand getrennt sind, werden in Wasser eingetaucht wird, wird ein Kondensator gebildet, der eine
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Kapazitdt von der Oberflache der Platten, der Abstand bestimmt wird ihre Trennung und die
Dielektrizitatskonstante von Wasser.

Wenn Wassermolekille, um Spannung an einem begrenzten Strom ausgesetzt, nimmt Wasser auf eine
elektrische Ladung. Durch die Gesetze der elektrischen Anziehung, Molekile richten nach positiver und negativer
Polaritat Felder des Molekils und der Feldausrichtung. Die Platten des Kondensators bilden, wie Ausrichtung
Feldes, wenn eine Spannung angelegt wird.

Wenn eine Ladung an einen Kondensator angelegt wird, die elektrische Ladung des Kondensators gleich der
angelegten Spannung Ladung; in einem Wasser-Kondensator, der dielektrischen Eigenschaften von Wasser
widersteht den Fluss von Verstarkern in der Schaltung, und das Wassermolekiil selbst, weil es Polaritat Felder
durch das Verhéltnis von Wasserstoff und Sauerstoff in der kovalenten Bindung, und die intrinsische dielektrische
Eigenschaft gebildet wird, wird ein Teil der elektrischen Schaltung, analog zu einem "Mikrokondensator" innerhalb
des durch die Platten definiert Kondensator.

Nichtaffentliche
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In dem Beispiel eines Brennstoffzellenkreis der Fig.1 ist ein Wasserkondensator enthalten. Der Aufwartsspule ist
auf einem herkdbmmlichen Ringkern eines komprimierten ferro angetriebene Material gebildet, das sich nicht zu
dauerhaft magnetisiert, wie dem Warenzeichen "Ferramic 06 #' PERMAG "Pulver nach Siemens Ferrite
Catalogue, CG-2000- beschrieben 002-121, (Cleveland, Ohio) No. F626-1205 ". Der Kern ist 1,50 Zoll im
Durchmesser und 0,25 Zoll dick. Eine Priméarspule von 200 Windungen aus 24 Gauge Kupferdraht vorgesehen ist
und der Spule 600 Windungen aus 36 Gauge-Draht umfasst, der Sekundarwicklung.

In der Schaltung der Fig.1 ist die Diode eine 1N1198-Diode, die als Sperrdiode und einem elektrischen Schalter,
der Stromfluss in nur einer Richtung ermoéglicht wirkt. Somit wird der Kondensator nicht auf einen Impuls
entgegengesetzter Polaritat unterzogen.

Die Primarspule des Toroids unterliegt einer Einschaltdauer Impuls 50%. Toroidférmiger Pulsieren Spule ein
Spannungsaufwérts vom Pulsgenerator Uber funf mal, wobei die relative Menge an Aufwéarts von
vorausgewadhlten Kriterien fir eine bestimmte Anwendung bestimmt. Da der verstarkte Impuls tritt ersten Induktor,
ein elektromagnetisches Feld um den Induktor gebildet (aus 100 Windungen aus 24 Gauge-Draht 1 Zoll im
Durchmesser) gebildet, wird die Spannung aus, wenn der Impuls endet, umgeschaltet und der Feld zusammen
und erzeugt ein weiteres Impuls mit gleicher Polaritat, dh wird ein weiterer positiver Impuls gebildet wird, wo das
Tastverhaltnis von 50% beendet war. Somit wird eine Doppelimpulsfrequenz erzeugt wird; jedoch in Impulszug
von unipolaren Impulsen, gibt es eine kurze Zeit, wenn Impulse vorhanden sind.

Indem so elektrische Impulse in der Schaltung von Fig.1 unterzogen, Wasser in dem Volumen, das die
Kondensatorplatten umfasst beschrankt nimmt eine elektrische Ladung, die durch einen Stufenladephanomen in
der Wasserkondensator auftretenden erhéht. Spannung kontinuierlich erhéht (bis etwa 1000 Volt und mehr) und
die Wassermolekiile beginnt zu verlangern.
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Die Impulsfolge wird dann abgeschaltet; die Spannung Uber dem Kondensator Wasser sinkt auf den Betrag der
Ladung, die die Wassermolekile haben, also aufgenommen, Spannung Uber dem geladenen Kondensator
gehalten. Die Impulsfolge wird die erneut angewendet.

Da ein Spannungspotential an einen Kondensator angelegt werden Arbeiten durchzufihren, je hoher die
Spannung desto hoher ist das Spannungspotential ist, desto mehr Arbeit wird von einer gegebenen
Kondensatorgefiihrt. Bei einer optimalen Kondensator, ganzlich nicht-leitend ist, wird Null Stromflu3 Uber den
Kondensator auftreten. Somit kann in Ansicht eines idealisierten Kondensatorschaltung ist es die Aufgabe der
Wasserkondensatorschaltung zum Elektronenfluss durch den Schaltkreis, das heif3t, wie tritt durch
Elektronenfluss oder eine Leckage durch ein Widerstandselement, das Wa&arme erzeugt, zu verhindern.
Elektrisches Leck im Wasser auftreten, jedoch wegen einer Restleitfahigkeit und Verunreinigungen oder lonen,
die anderenfalls die im Wasser vorhanden sein kdnnen. Somit ist der Wasserkondensator vorzugsweise
chemisch inert. Ein Elektrolyt ist nicht auf das Wasser gegeben.

In der isolierten Wasserbad, nimmt das Wassermolekil auf Ladung und die Ladungs erhdht. Das Ziel des
Verfahrens ist zum Abschalten der kovalenten Bindung des Wassermolekiils und der subatomaren Kraft zu
unterbrechen, das heil3t die elektrische Kraft oder die elektromagnetische Kraft, die die Wasserstoff- und
Sauerstoffatome bindet, um ein Molekul zu bilden, so dalR der Wasserstoff und Sauerstoff getrennt.

Da ein Elektron nur eine bestimmte Elektronenhiille zu besetzen (Muscheln sind bekannt) die an den
Kondensator angelegte Spannung die elektrischen Kréfte, die sich aus der kovalenten Bindung wirkt. Als
Ergebnis der Ladung durch die Platten angelegt wird, wird die aufgebrachte Kraft gréRer als die Kraft der
kovalenten Bindungen zwischen dem Atom des Wassermolekils; und das Wassermolekul wird verlangert. Wenn
dies geschieht, wird der Zeitanteil Verhaltnis der Elektronenschalen modifiziert.

In dem Verfahren werden Elektronen aus dem Wasserbad entnommen; Elektronen werden nicht verbraucht, noch
sind Elektronen, die von der Schaltung als Elektronen werden Ublicherweise in der Elektrolyse-Prozess eingefiihrt
in das Wasserbad eingebracht. Es kann jedoch vorkommen einen Leckstrom durch das Wasser. Diese
Wasserstoffatome fehlenden Elektronen zu neutralisieren; Atome aus dem Wasser befreit. Die geladenen Atomen
und Elektronen werden an die Spannung entgegengesetzter Polaritdt Zonen zwischen den Kondensatorplatten
angelegt zogen. Die Elektronen friiher von Atomen im Wasser kovalente Bindung geteilt werden neu zugeordnet,
so dass neutrale elementaren Gase freigesetzt werden.

In dem Verfahren kann die elektrische Resonanz auf allen Ebenen der Spannungspotential erreicht werden. Die
Gesamtschaltung wird als "Resonanzladedrossel" Schaltung, die einen Induktor in Reihe mit einem Kondensator,
der einen Resonanzkreis erzeugt ist, dadurch gekennzeichnet. [SAMS Moderne Worterbuch der Elektronik,
Rudolf Garff, Copyright 1984, Howard W. Sams & Co. (Indianapolis, Ind.), Seite 859] Eine solche
Resonanzladedrossel ist auf jeder Seite des Kondensators. In der Schaltung dient die Diode als Schalter, der die
in der Induktivitat erzeugten zu Kkollabieren, wodurch der Impulsfrequenzverdopplung und verhindert eine
Entladung des Kondensators Magnetfeldes ermdglicht. Auf diese Weise ist (iber den Kondensatorplatten in dem
Wasserbad eine 